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Sobre Este Manual
Este manual é copyright da Schmersal. Todos os direitos reservados.

Neste manual, vocé podera ler sobre as fungdes do conversor de frequéncia Praxi, e

como usa-lo. O manual tem a mesma estrutura que o menu do conversor (Capitulos 1 e 4-8).

Capitulo 1, Guia de inicializagao rapida

«  Como comecar a trabalhar com o painel de controle.
Capitulo 2, Assistentes
« Como selecionar a configuragéo do aplicativo.

«  Como configurar rapidamente um aplicativo.
«  Os diferentes aplicativos, com exemplos.

Capitulo 3, Interfaces do usuario
+  Os tipos de visor e como usar o painel de controle.

« Aferramenta para PC Schmerssal Live.
« As fungdes do fieldbus.

Capi 4, Menu de itoramento

« Dados nos valores de monitoramento.

Capitulo 5, Menu de parametros

* Uma lista de todos os parametros do conversor.

Capitulo 6, Menu de diagnéstico

Capitulo 7, menu de E/S e hardware

Capitulo 8, Configuragées e favoritos do usuario e menus de nivel de usuario
Capitulo 9, Descri¢coes de parametros

« Como usar os parametros.

« Programacéo de entradas digitais e analdgicas.
» Fungdes especificas dos aplicativos.

Capitulo 10, Rastreamento de falhas
« Asfalhas e suas causas.
* Reset de falhas.

Capitulo 11, Apéndice

« Dados sobre os diferentes valores padrdo dos aplicativos.

Este manual inclui uma grande quantidade de tabelas de parametros. Estas instrugcdes
explicam como ler as tabelas.

S T e

Imllx Parameter [ Min ] Hlx Unit (Doflull D ] Description -u

e\b I | \ I I

A. Alocalizagdo do parametro no menu, ou  G. O numero de ID do parametro.
seja, o numero do parametro. H. Uma breve descri¢éo dos valores dos
B. O nome do parametro. parametros e/ou suas fungdes.
C. O valor minimo do parametro. . Quando o simbolo for exibido, vocé
D. O valor méximo do parametro. podera encontrar mais dados sobre o
E. A unidade do valor do parametro. A paréametro no Capitulo 5 Menu de
unidade mostra se ele esta disponivel. parémetros.
F. O valor que foi definido na fabrica.



Funcées do Conversor de Frequéncia Praxi®

« Assistentes para inicializagéo, controle de PID, modos multibomba e de fogo para tornar
o comissionamento facil.

+ O botao FUNCT para troca rapida entre os locais de controle local e remoto. O local de
controle remoto pode ser a E/S ou o fieldbus. Vocé pode fazer a selegdo do local de
controle remoto por um parametro.

« 8 frequéncias predefinidas.

« Fungdes de potencidmetro motorizado.

+ Um controle de joystick.

« Uma funcéo de jogging.

« 2tempos de rampa programaveis, 2 supervisdes e 3 faixas de frequéncias proibidas.

+ Uma parada forgada.

+ Uma pagina de controle para operar e monitorar os valores mais importantes
rapidamente.

+  Um mapeamento de dados do fieldbus.

*  Um reset automatico.

« Diferentes modos de preaquecimento para evitar problemas de condensag&o.

«  Uma frequéncia maxima de saida de 320 Hz.

« Um Relégio em tempo real e fungdes de temporizador (uma bateria opcional &
necessaria). E possivel programar 3 canais de tempo para se obter diferentes fungdes no
conversor.

+  Um controlador PID externo esta disponivel. Vocé pode usa-lo, por exemplo, para
controlar uma valvula com a E/S do conversor de frequéncia.

+ Uma funcé@o de modo de suspensao que ativa e desativa automaticamente a operagéo do
conversor para economizar energia.

+ Um controlador PID de 2 zonas com 2 sinais de realimentacéo diferentes: controle
minimo e maximo.

« 2 fontes de setpoint para o controle de PID. Vocé pode fazer a selegdo por uma entrada
digital.

« Uma funcéo para impulso de setpoint de PID.

+ Uma funcéo de pré-alimentagéo para tornar a resposta as mudangas do processo
melhor.

« Uma supervisdo de valores do processo.

«  Um controle de multibomba.

+ Um contador de manuteng&o.

+  Fungdes de controle de bomba: controle de bomba priming, controle de bomba jockey,
limpeza automatica do impulsor da bomba, supervisdo de pressdo de entrada da bomba
e protecéo contra congelamento.
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1. Guia de inicializacao rapida

NOTA! O painel de controle ¢ a interface entre o conversor de frequéncia e o usuario. Com
o painel de controle, vocé pode controlar a velocidade de um motor e monitorar o status do
conversor de frequéncia. Vocé também pode definir os parametros do conversor de frequéncia.

1.1 Painel de Co le e Teclado

Fig. 1: Os botbes do teclado

A. O botéo de voltar/redefinicdo. Use-o
para voltar no menu, sair do modo
Edicao, redefinir uma falha.

B. O botdo de seta PARA CIMA. Use-o para
rolar o menu para cima e aumentar um
valor.

C. O botao FUNCT. Use-o para alterar a
dire¢éo de rotagéo do motor, acessar a
pagina de controle e alterar o local de
controle. Veja mais em Tabela 38
Parametros de referéncia de frequéncia .

O botéo de seta PARA A DIREITA.

O Botéo INICIAR.

O botéo de seta PARA BAIXO. Use-o para
rolar o menu para baixo e reduzir um
valor.

O botdo PARAR.

O botéo de seta PARA A ESQUERDA.
Use-o para mover o cursor para a
esquerda.

O botéo OK. Vai para um item ou nivel
ativo, aceita uma selegdo.

1.2 As Exibigoes |

Ha 2 tipos de exibigdes: a exibicédo grafica e a exibicdo de texto. O painel de controle sempre

tem os mesmos teclado e botdes.

O visor mostra estes dados.

¢ O status do motor e do conversor.

* Falhas no motor e no conversor.

© Sua localizagé@o na estrutura de menus.
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Fig. 2: A exibigao grafica

A.O primeiro campo de status: F.O campo de localizagéo: O nimero de ID
PARADO/EM FUNCIONAMENTO do parametro e a localizagéo atual no

B.A direcédo de rotagdo do motor menu

C.0 segundo campo de status: G.Um grupo ou item ativado
PRONTO/NAO PRONTO/FALHA H.O niimero de itens no grupo em questao

D.O campo de alarme: ALARME/-

E.O campo de local de controle: PC/ES/
TECLADO/FIELDBUS

S

Ri“ RUN ST:’ ALARM FAULT

SUICK SETY
M |

mi e

L ©

FWD REV o KEYPAD BUS

Fig. 3: A exibigdo de texto. Se o texto for muito longo para ser exibido, ele rolaré automaticamente
no visor.

A. Os indicadores de status D. Alocalizagédo atual no menu
B. Os indicadores de alarme e falha E. Os indicadores do local de controle
C. O nome do grupo ou item do local atual ~ F. Os indicadores da diregdo de rotagdo

1.3 Primeira Inicializacao

O Assistente de inicializagéo fornece a vocé os dados necessarios para que o conversor
controle seu procedimento.
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-

Defina um valor para P3.1.1.5

Cos Phi do motor Felies D00

I

Se vocé definir o Tipo de motor como Motor de indugéo, vocé vera a préxima pergunta. Se a
sua selegao for Motor PM, o valor do parametro P3.1.1.5 Cos Phi do motor sera definido como
1,00 e o assistente pulara diretamente para a pergunta 14.

Defina um valor para P3.3.1.1 Refe-

4 P s e
réncia de frequéncia minima

Defina um valor para P3.3.1.2 Refe-

5 - A
réncia de frequéncia maxima

Defina um valor para P3.4.1.2 Tempo

i de aceleragéo 1

Defina um valor para P3.4.1.3 Tempo

Faixa: 0,00...P3.3.1.2 Hz

Faixa: P3.3.1.1...320,00 Hz

Faixa: 0,1...300,0 s

Faixa: 0,1...300,0 s

A selecao é diferente em todos
1 Selecéo de idioma (P6.1) os pacotes de idioma
Russia
2 Horério de verdo* (P5.5.5) EGJI?
INATIVO
- Hora* (P5.5.2) hh:mm:ss
Ano* (P5.5.4) laaaa
* Essas perguntas serdo exibidas se a bateria estiver instalada.
. PPN Sim
Executar Assistente de inicializagdo? =
Nao

Para definir os valores dos parametros manualmente, faga a selecdo Nao e pressione

o botdo OK

Faga a selecé@o de um aplicativo
(P1.2 Aplicativo, ID212)

Defina um valor para P3.1.2.2 Tipo
de motor (de forma que ele corres-
ponda a placa do motor)

Defina um valor para P3.1.1.1
Tensao nominal (de forma que ele
corresponda a placa do motor)

Defina um valor para P3.1.1.2 Fre-
quéncia nominal (de forma que ele
corresponda a placa do motor)

Defina um valor para P3.1.1.3 Ve-
locidade nominal (de forma que ele
corresponda a placa do motor)

Defina um valor para P3.1.1.4
Corrente nominal do motor

N

[=2]

Padrao
Local/Remoto
Velocidade multipasso
Controle de PID
Multifinalidade
Potenciémetro motorizado

Motor PM
Motor de indugdo

Faixa: Varia

Faixa: 8,00...320,00 Hz

Faixa: 24...19200

Faixa: Varia

SCHMERSAL

de desaceleragdo 1

Sim

18 Executar o Assistente de aplicativo? =
Nao

Para prosseguir para o Assistente de aplicativo, defina a selecdo como Sim e pressione o
botao OK. Veja a descrigdo dos diferentes assistentes de aplicativos no Capitulo 2
Assistentes.

Apds essas selegoes, o Assistente de inicializagao estara concluido. Para iniciar o Assistente
de inicializagdo novamente, vocé tem duas alternativas. Va para o parametro P6.5.1
Restaurar padrdes de fabrica ou para o parametro B1.1.2 Assistente de inicializacdo. Em
seguida, defina o valor como Ativar.

1.4 DESCRICAO DOS APLICATIVOS

Use o parametro P1.2 (Aplicativo) para fazer uma selegédo de um aplicativo para o conversor
Imediatamente quando o parametro P1.2 se alterar, um grupo de parametros recebera seus
valores predefinidos.

1.4.1 APLICATIVO PADRAO

Vocé pode usar o aplicativo Padrdo em processos controlados por velocidade onde nenhuma
funcéo especial seja necessaria, por exemplo, bombas, ventiladores ou transportadores.

E possivel controlar o conversor a partir do teclado, fieldbus ou terminal de E/S. Quando
vocé controla o conversor com o terminal de E/S, o sinal de referéncia de frequéncia estara
conectado a Al1 (0...10 V) ou Al2 (4...20 mA). A conexao depende o tipo do sinal. H&
também 3 referéncias de frequéncia predefinidas disponiveis. Vocé pode ativar as referéncias
de frequéncia predefinidas com DI4 e DI5. Os sinais de partida/parada do conversor séo
conectados a DI1 (Partida no sentido horario) e DI2 (Partida no sentido anti--horario).

E possivel configurar todas as saidas do conversor liviemente em todos os aplicativos. Ha 1
saida analdgica (Frequéncia de saida) e 3 saidas de relé (Em funcionamento, Falha, Pronto
disponiveis na placa de E/S bésica.

SCHMERSAL 17



Placa de E/S padrao

Terminal [___sinal | Desc

J’R; E ‘ +10 Vref

‘ ‘Saida de referéncia ‘

al
s J
Potenciome-| ‘. AlL+ Entrada analdgica 1 +
tro de Referéncia de frequéncia
referéncia || (padréo 0...10 V)
1..10 kQ All- Entrada analdgica 1 -
E A2+ Entrada analégica 2 +| | Referéncia de frequéncia
(padréo 4...20 V)
E Al2- Entrada analdgica 2 -
24Vout [ ] Tens&o auxilar de 24! ‘ ‘
[[GND ¢ | [E/Sterra |
‘ DIL ‘ ‘Entrada digital 1 ‘ [__Partida sentido horario |
[ b2 [Entrada digital 2 | [Partida sentido anti-horario|
‘ D13 ‘ ‘Entrada digital 3 ‘ [ Falha externa |
[cm ¢ | | [comum para D11-DIg] | ] %)
24Vout [ 24V tens&o auxilar
GND ® | [E/Sterra
DI4 | DI5 | Ref. freq.
D4 Entrada digital 4 Aberto |Aberto | Ertrada analégica 1
Fechado |Aberto | Freq. predefinida 1
Aberts Fechadq Freq. definida 2
‘ DI5 ‘ ‘Entrada digital 5 ‘ Fesr:a?ju F:Eh:d F:g, s:d:ﬁ;:‘vdZB
B3 | [Entrada digital6 | [ Reset de falha ]
M 0 [Comum para DI1-DI§] ] *)
AO1+ Saida analégica 1 +
Frequéncia de
AO1- ° Saida analdgica 1 - saida (0...20 mA)
. 24V tensdo
+24Vin de entrada auxilar
P
RS485 Rebate o e Modbus RTU,
RS485 Barramento serial, N2, BACnet
RO1/1 NC / Saida de relé 1
RO1/2 CM FUNCIONAMENTO
RO1/3 NO —
RO2/1 NC Saida de relé 2|
RO2/2 CM j FALHA
RO2/3 NO —
RO3/2 CM |~ Saida de relé 3 PRONTO *X)
RO3/3 NO | E—

Fig. 4: As conexdes de controle padrdo do aplicativo Padrao

*

= Vocé pode isolar as entradas digitais da terra com um interruptor DIP.

SCHMERSAL

DIO’s ‘ ‘

GNp |

!

Entradas digitais
Flutuante
Conectado a GND (padrao!)

Fig. 5: O interruptor DIP

Tabela 2: M1.1 Assistentes

indice Parametro

Assistente de inicia-
lizacao

Assistente de multi-
bomba

Assistente do Modo
de incéndio

© SCHMERSAL

“M

Descrigcao

0 = Né&o ativar
1 = Ativar

1170 A selegdo Ativar inicia
o Assistente de iniciali-
zagéo (consulte o Capi-
tulo Tabela 1 O Assis-
tente de inicializagdo

A selecao Ativar inicia
o Assistente de multi-

1671 | bomba (consulte o
Capitulo 2.7 Assistente
de multibomba

A selec@o Ativar inicia
o Assistente de Modo
1672  de incéndio (consulte o
Capitulo 2.8 Assistente
do Modo de incéndio




Tabela 3: M1 Configuracao rapida

o

_- ) -.-m

Aplicativo 0

Referéncia de fre-

2 " 0.00
quéncia minima
Ref?rer!cla c'ie_lre- P13
quéncia maxima
Tempo de aceleracédo
1 0.1
Tempo de desacele- 01
ragédo 1 :
Limite de corrente 1H0,1
do motor
Tipo de motor 0
Tens&o nominal do 3
Varia

motor

320.0

300.0

300.0

Varia

Hz

Hz

v

0.0

50.0

5.0

5.0

Varia

Varia

101

102

103

104

107

650

110

0 Padréo
ocal/Remoto

2 = Velocidade multi-

passo

3 = Controle de PID

4 ultifinalidade

5 = Potenciémetro

motorizado

A referéncia de fre-
quéncia minima aceita-
vel.

A referéncia de fre-
quéncia maxima acei-
tavel.

Estabelece a quanti-
dade de tempo neces-
saria para a frequéncia
de saida aumentar
desde a frequéncia
zero até a frequéncia
maxima.

Estabelece a quanti-
dade de tempo neces-
séria para a frequéncia
de saida reduzir desde
a frequéncia maxima
até a frequéncia zero.

A corrente maxima do
motor do conversor de
frequéncia.

0 = Motor de indugao
1 = Motor de magneto
permanente

Encontre este valor Un
na plaqueta de identifi-
cagao do motor.

INDICAGAO!

Descubra se a cone-
x&o do motor & em
delta ou estrela.
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Tabela 3: M1 Configuragao rapida

indice “mn

Frequéncia nominal
do motor

Velocidade nominal
do motor

Corrente nominal do
motor

Cos phi do motor

I Onmlzaqao de ener-

Identificagao

Fungao de partida

© SCHMERSAL

8.0

24

IH*0,1

320.0

19200

Hz

Rpm

50 Hz

Varia

Varia

Varia

111

112

113

120

666

631

505

Encontre este valor fn
na plaqueta de identifi-
cagéo do motor.

Encontre este valor nn
na plaqueta de identifi-
cagéo do motor.

Encontre este valor In
na plaqueta de identifi-
cagao do motor.

Encontre este valor na
plaqueta de identifica-
¢&o do motor.

O conversor busca pela
corrente minima do
motor para economizar
energia e reduzir o
ruido do motor. Use
esta fungéo, por exem-
plo, com processos de
ventiladores e bombas.

0 = Desativado
1 = Ativado

A rodada de identifica-
¢do calcula ou mede os
parametros do motor
necessarios para um
bom controle do motor
e da velocidade.

0 = Sem agao
1 = Em inatividade
2 = Com rotagao

Antes de fazer a
rodada de identifica-
¢é&o, vocé devera definir
0s parametros da
plada de identificagdo
do motor.

0 = Rampa
1 = Partida dinamica



Tabela 3: M1 Configuracao rapida Tabela 3: M1 Configuracéo répida

=l el e L L Lo e | e
0= D I . A selecéo de fonte de
117 Fungao de parada 0 1 0 506 4 ’;S“e eragao referéncia de frequén-
1 = Rampa cia quando o local de
controle é a E/S A.
1.18 Reset automatico 0 1 0 731 0 = Desativado 0 = Frequéncia prede-
1 = Ativado finida 0
1 = Referéncia de
teclado
= 2 = Fieldbus
0 = Sem agdo
1= Alarme i = 2:;
Resposta a falha 2 = Falha (parar de -
LB externa 0 S 2 701 acordo com o modo de 5 = AlT+AI2
parada) 6 = Referéncia PID
3 = Falha (parada por 7 = Potenciometro
) Selegao de referén- motorizad‘o 0 0
. 8 = Referéncia de joys-
cia de controle de N7 ik
E/SA ° N
0 = Sem agéo 9.= Referéncia de jog-
1 = Alarme gng
2 = Alarme + frequén- 10 Sa\'da dados.1
cia de falha predefinida 11 = Saida dados.2
Resposta a falha (P3.9.1.13) 12 = Saida dados.3
1.20 para valor de Al 0 5 0 700 3 =Alarme + frequén- 13 = Saida dados.4
baixo cia anterior 14 = Saida dados.5
4 = Falha (parar de 15 = Saida dados.6
acordo com o modo de 16 = Saida dados.7
parada) 17 = Saida dados.8
5 = Falha (parada por 18 = Saida dados.9
inércia) 19 = Saida dados.10
A selegdo do local de do ?p!\catlvo GED Vf)ce
controle remoto (ini- CiilrI) €l © NN
ciar/parar). trod1 .~2 fornece o valor
Local de controle padrao.
1.21 s 0 1 0 172
0 = Controle de E/S A selecéo de fonte de
1 = Controle de field- Selecao de referén- referéncia de frequén-
bus 1.23 cia de controle de 121 cia quando o local de
teclado controle € o teclado.
Consulte P1.22.
A selegao de fonte de
Selecéo de referén- referéncia de frequén-
1.24 cia de controle de 122  cia quando o local de
fieldbus controle é o fieldbus.
Consulte P1.22.
1.25 Faixa de sinal de Al1 379 0=0.10V/0.20 mA

SCHMERSAL
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Tabela 3: M1 Configuragao rapida

1.26 Faixa de sinal de Al2 0

Fungao RO1 0
Fungao RO2 0
Fungao RO3 0
Fungédo AO1 0

Tabela 4: M1.31 Padrao

indice

Frequéncia predefi-

nida 1 P
1312 Frequén_cia predefi- P13
nida 2
1313 Frequéncia predefi- P13

nida 3

1.4.2 Aplicativo Local/Remoto

51

51

51

31

P14

P14

P1.4

Hz

Hz

Hz

2

3

1

2

10.0

15.0

20.0

390

1101

1104

1107

10050

105

106

126

I’ndice “mn

0=0..10V/0..20 mA
1=2.10V/4.20 mA

Consulte P3.5.3.2.1

Consulte P3.5.3.2.1

Consulte P3.5.3.2.1

Consulte P3.5.4.1.1

Faga a selecdo de uma
frequéncia predefinida
com a entrada digital
Dl4.

Faca a selecao de uma
frequéncia predefinida
com a entrada digital
DI5.

Faca a selecdo de uma
frequéncia predefinida
com as entradas digi-
tais DI4 e DIS.

Use o aplicativo Local/remoto quando, por exemplo, for necessario alternar entre dois locais

de controle diferentes.

Para alternar entre os locais de controle Local e Remoto, use DI6. Quando o controle
Remoto estiver ativo, vocé podera emitir os comandos de partida/parada a partir do fieldbus
ou do terminal de E/S (DI1 e DI2). Quando o controle Local estiver ativo, vocé podera emitir
os comandos de partida/parada a partir do teclado, fieldbus ou terminal de E/S (DI4 e DI5).
Para cada local de controle, vocé podera fazer uma selegéo da referéncia de frequéncia do

teclado, fieldbus ou terminal de E/S (Al1 ou Al2).

E possivel configurar todas as saidas do conversor livremente em todos os aplicativos. Ha 1
saida analdgica (Frequéncia de saida) e 3 saidas de relé (Em funcionamento, Falha, Pronto)

disponiveis na placa de E/S basica.

24
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Placa de E/S padrao ‘

Terminal [ sinal | Descricdo

- {'(1 1 +10 Vref Saida de referéncia
Potencidme- | . ] L i LOCAL:
referéncia | | - 2 * Entrada analégica 1 +| | peferéncia de
Lotoke |, frequéncia
3 | |aAn- Entrada analdgica 1 - | | (padr&o: 0...10 V)
,,,,,,,,,,, 4 AR+ Entrada analogica 2 + REMO:FOE
Referéncia remota |___| fReferﬂenC}a de
(4...20 mA) requencia
*********** 5 | |AR- Entrada analogica 2 - 50:
(padréo: 4...20 mA)
Controle 6 24Vout > Tens&o auxilar de 24"
remoto
(324V) - GND [, E/S terra
- DIl Entrada digital 1 [RemoTO: Partida sentido horérip
L bR Entrada digital 2 RET
. D3 Entrada digital 3
Terra d [cm @ | | [comum para DI1-DIf|
; 24Vout ] 24V tenséo auxilar
| GND ¢ | [E/Sterra
[ DI4 Entrada digital 4 LOCAL: Partida sentido horario
B DI5 Entrada digital 5 bOEa sentido anti-horario
[ DI6 Entrada digital 6 Selecéio LOCAL/REMOTO
: cM ¢ [comum para DI1-DI6| ] *)
AO1+ Saida analogica 1 +
| Frequéncia de
: ] AO1-/GND @ | | Saida analogica 1 - saida (0...20 mA)
' | [ ] 24V tensdo
; ; 30| | +24vin de entrada auxilar
RS485 o seril, Modbus RTU,
' ! RS485 [Barramento serial N2, BACnet
: ' RO1/1 NC |/ seidadereié
| FUNCIONAVENTO] _ RO1/2 CM FUNCIONAMENTO
- et RO1/3 NO —
; RO2/1 NC Saida de relé 2
: FALHA [ A RO2/2 CM j FALHA
(X ) RO2/3 NO —
RO3/2 CM _~ Saida de relé 3 PRONTO
RO3/3 NO

Fig. 6: As conexdes de controle padrao do aplicativo Local/remoto

* = Vocé pode isolar as entradas digitais da terra com um interruptor DIP.

SCHMERSAL
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Tabela 6: M1 Configuracgéo rapida

indice arametro “ﬂ lade (Padrao n Descricao

0 = Padréo

1 = Local/Remoto

2 = Velocidade multi-
Aplicativo 0 5 1 212 passo

3 = Controle de PID

4 = Multifinalidade

5 = Potenciémetro

Entradas digitais
Flutuante
Conectado a GND (padréo!)

S

®

motorizado
Fig. 7: O interruptor DIP 5 _ A referéncia de fre-
g P Refgrencwa (.je fre 0.00 P1.4 Hz 0.0 101 quéncia minima aceita-
quéncia minima vl

Tabela 5: M1.1 Assistentes

0 = Néo ativar
1 = Ativar

A referéncia de fre-
P1.3 320.0 Hz 50.0 102  quéncia maxima acei-
tavel.

Referéncia de fre-
quéncia maxima

Estabelece a quanti-
dade de tempo neces-
séria para a frequéncia

0.1 300.0 s 5.0 103 de saida aumentar
desde a frequéncia
zero até a frequéncia
maxima.

o

Tempo de aceleragao
1

e S IO 1 0 1170 Aselego Ativar inicia
o Assistente de iniciali-

zagao (consulte o Capi-

tulo Tabela 1 O Assis-

tente de inicializagdo Estabelece a quanti-

dade de tempo neces-
saria para a frequéncia

Tempo de desacele-

A selegao Ativar inicia Y 0.1 300.0 s 5.0 104 b e Rl GEEeh
o Assistente de multi- © e
Assistente de multi- a frequéncia maxima
113 bomba 0 1 0 1671 bomba (consulte o o Y e e
Capitulo 2.7 Assistente 9 :
oo multbomba Limite de corrente A corrente méxima do
= - 1H0,1 Is A Varia 107 motor do conversor de
A selegdo Ativar inicia do motor frequéncia.
PeEEEh b o Assistente de Modo d )
1.1.4 g 0 1 0 1672 de incéndio (consulte o
Capitulo 2.8 Assistente Y
do Modo de incéndio 8 Tipo de motor 0 1 0 B50 4o ooy o mauga0

1 = Motor de magneto
permanente

Encontre este valor Un
na plaqueta de identifi-
cagao do motor.

Tens&o nominal do : =
motor Varia Varia v Varia 110 INDICAGAO!

Descubra se a cone-
x&o do motor &€ em
delta ou estrela.

©
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Tabela 6: M1 Configuragéo rapida

“ﬂ

indice

Frequéncia nominal
do motor

Velocidade nominal
do motor

Corrente nominal do
motor

Cos phi do motor

Otimizagao de ener-
gia

Identificagdo

Funcao de partida

8.0

24

IH*0,1

0.30

320.0

19200

IH*2

1.00

Hz

Rpm

“

50 Hz

Varia

Varia

Varia

111

112

113

120

631

505

Encontre este valor fn
na plaqueta de identifi-
cagéo do motor.

Encontre este valor nn
na plaqueta de identifi-
cagao do motor.

Encontre este valor In
na plaqueta de identifi-
cagao do motor.

Encontre este valor na
plaqueta de identifica-
gao do motor.

O conversor busca pela
corrente minima do
motor para economizar
energia e reduzir o
ruido do motor. Use
esta fungéo, por exem-
plo, com processos de
ventiladores e bombas.

0 = Desativado
1 = Ativado

A rodada de identifica-
cao calcula ou mede os
parametros do motor
necessarios para um
bom controle do motor
e da velocidade.

0 = Sem agao
1= Em inatividade
2 = Com rotagao

Antes de fazer a
rodada de identifica-
¢&o, vocé devera definir
os parametros da
plada de identificacao
do motor.

0 = Rampa
1 = Partida dinamica

SCHMERSAL

Tabela 6: M1 Configuragao rapida

indice “mn

Funcao de parada

Reset automatico

Resposta a falha
externa

Resposta a falha
1.20 para valor de Al
baixo

Local de controle
remoto

SCHMERSAL

0

0

506

731

701

700

172

0 = Desaceleragdo
natural
1 =Rampa

0 = Desativado

1 = Ativado
0 = Sem agdo
1 = Alarme

2 = Falha (parar de
acordo com o modo de
parada)

3 = Falha (parada por
inércia)

0 = Sem agéo

1 = Alarme

2 = Alarme + frequén-
cia de falha predefinida
(P3.9.1.13)

3 = Alarme + frequén-
cia anterior

4 = Falha (parar de
acordo com o modo de
parada)

5 = Falha (parada por
inércia)

A selegao do local de
controle remoto (ini-
ciar/parar).

0 = Controle de E/S
1 = Controle de field-
bus

29



Tabela 6: M1 Configuracgéo rapida Tabela 6: M1 Configuracgéo rapida

indice rametro “ﬂ lade| Padrao n Descricao indice -ametro mﬂ Unidade|Padrao n Descricao

A selegao de fonte de
referéncia de frequén-
cia quando o local de
controle é a E/S A.

.10V /0..20 mA
.10V /4.20 mA

Faixa de sinal de Al2 0 1 1 390

Fungao RO1 0 51 2 1101 Consulte P3.5.3.2.1
0 = Frequéncia prede-

finida 0 Fungdo RO2 0 51 3 1104 Consulte P3.5.3.2.1

1 = Referéncia de

teclado Fungéo RO3 0 51 1 1107  Consulte P3.5.3.2.1
2 = Fieldbus

3=AN1 Fungéo AO1 0 31 2 10050 Consulte P3.5.4.1.1
4 =A12

5 = Al1+AI2

6 = Referéncia PID

7 = Potenciémetro
motorizado

8 = Referéncia de joys-
tick

9 = Referéncia de jog-
ging

10 = Saida dados.1

11 = Saida dados.2
12 = Saida dados.3
13 = Saida dados.4

14 = Saida dados.5
15 = Saida dados.6

16 = Saida dados.7

17 = Saida dados.8
18 = Saida dados.9
19 = Saida dados.10

Selegéo de referén-
cia de controle de 0 9 3 117
E/SA

O aplicativo que vocé

definiu com o parame-
tro 1.2 fornece o valor
padréo.

A selegao de fonte de
Selegéo de referén- referéncia de frequén-
1.23 cia de controle de 0 9 1 121 cia quando o local de
teclado controle & o teclado.
Consulte P1.22.

A selegéo de fonte de
Selegéo de referén- referéncia de frequén-
1.24 cia de controle de 0 9 2 122 cia quando o local de
fieldbus controle é o fieldbus.
Consulte P1.22.

1.25 Faixa de sinal de Al1 0 1 0 379 | 0=0.10V/0.20 mA
1=2.1

0V/4.20mA
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Tabela 7: M1.32 Local/Remoto

Descricao

indice Parametro

Selegéo de referén- Consulte P1.22
1.32.1 cia de controle de 1 20 4 131

E/SB

Forga de controle DigIN VERDADEIRO = Forga o
1.32.2 ¢ 9 425 local de controle para a
para E/S B SlotA.6 E/SB

VERDADEIRO = A refe-
Forga de referéncia DigIN
1323 deE/S B siotas 243

réncia de frequéncia
usada sera especifi-
’ DigIN
QEZX B Sinal de controle 1B SlotA.4 423
. DigIN
Q72X Sinal de controle 2 B SlotA5 424

cada pelo parametro B
da referéncia de E/S
(P1.32.1).

Sinal de partida 1
quando o local de con-
troleéaE/SB

Sinal de partida 1
quando o local de con-
troleéaE/SB

32 Forga de controle DigIN 410 Forga de controle para
para teclado SlotA.1 o teclado

32 Forga de controle DigIN 411 Forga de controle para
para fieldbus Slot0.1 o fieldbus
Falha externa DigIN FALSO = OK

1.828 (fechar) Siota3 | %°  VERDADEIRO = Falha
externa
7 Redefine todas as
32.9 e HEin iol 414 falhas ativas quando

(fechar) Slot0.1

VERDADEIRO

1.4.3 Aplicativo Velocidade Multipasso

Vocé pode usar o aplicativo Velocidade multipasso e, processos onde mais de 1 referéncia de
frequéncia fixa seja necessaria (por exemplo, bancadas de teste).

E possivel usar 1 + 7 referéncias de frequéncia: 1 referéncia basica (Al1 ou Al2) e 7
referéncias predefinidas.

Faca uma selecéo das referéncias de frequéncia predefinidas com os sinais digitais DI4, DI5
e DI6. Se nenhuma dessas entradas estiver ativa, a referéncia de frequéncia sera removida
da entrada analdgica (Al1 ou Al2). Execute os comandos de partida/parada a partir do
terminal de E/S (DI1 e DI2).

E possivel configurar todas as saidas do conversor liviemente em todos os aplicativos. Ha 1
saida analégica (Frequéncia de saida) e 3 saidas de relé (Em funcionamento, Falha, Pronto)
disponiveis na placa de E/S basica.

32
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Potencidme-

referéncia
1..10 kQ

Placa de E/S padrao ‘

| Terminal W sinal | Descricio |

a1

—| 2

+10 Vref Saida de referéncia
AlL+ Entrada analégica 1 +
Referéncia de frequéncia
(padrdo 0...10 V)
AlL- Entrada analogica 1 -
Al2+ Entrada analégica 2 + | | Referéncia de frequéncia
(padrao 4...20 V)
AR2- Entrada analogica 2 -
24Vout » Tens&o auxilar de 24
GND @ | [E/Sterra
DI1 Entrada digital 1 Partida sentido horario
DR Entrada digital 2 Partida sentido anti-horario
DI3 Entrada digital 3 [ Falha externa |
cM @ | | [comum para DI1-DIf] | ] *)
24Vout ] 24V tens&o auxilar
GND 9 | [E/Sterra
D2 | bis bte met. frew.
Dl Entrada digital 4 e T
DI Entrada digital 5
DI6 Entrada digital 6
cM ¢ Comum para DI1-DI
AO1+ Saida analogica 1 +
Frequéncia de
AO1- ® | | saida analogica 1 - saida (0...20 mA)
24V tensio
+24vin de entrada auxilar
RS485 B ug o el Modbus RTU,
RS485 Bg;@%ento serial, N2, BACnet
RO1/1 NC 7 Saida de relé 1
RO1/2 CM FUNCIONAMENTO
RO1/3 NO —
RO2/1 NC 7 Saida de relé 2|
RO2/2 CM FALHA
RO2/3 NO —
RO3/2 CM _~ Saida de relé 3
/ PRONTO
RO3/3 NO

Fig. 8: As conexédes de controle padréo do aplicativo Velocidade multipasso

* =Voceé pode isolar as entradas digitais da terra com um interruptor DIP.

SCHMERSAL
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Entradas digitais
Flutuante
Conectado a GND (padrao!)

Fig. 9: O interruptor DIP

Tabela 8: M1.1 Assistentes

indice ““n

0 = Néo ativar
1 = Ativar
Assistente de inicia-

S 0 1 0 1170 A seleg@o Ativar inicia
lizagao

o Assistente de iniciali-
zag&o (consulte o Capi-
tulo Tabela 1 O Assis-
tente de inicializacao

A seleg@o Ativar inicia
Assistente de multi o Assistente de multi-
113 bomba 0 1 0 1671  bomba (consulte o
Capitulo 2.7 Assistente
de multibomba

A selecao Ativar inicia
o Assistente de Modo
0 1 0 1672  de incéndio (consulte o
Capitulo 2.8 Assistente
do Modo de incéndio

Assistente do Modo
de incéndio
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Tabela 9: M1 Configuracao rdpida

ﬂﬂ

Aplicativo 0 5 2 212  passo
3 = Controle de PID
4 = Multifinalidade
5 = Potenciémetro
motorizado

0 = Padrao
1 = Local/Remoto
2 = Velocidade multi-

[N}

®

A referéncia de fre-
0.00 P1.4 Hz 0.0 101 quéncia minima aceita-
vel.

Referéncia de fre-
quéncia minima

A referéncia de fre-
P1.3 320.0 Hz 50.0 102  quéncia maxima acei-
tavel.

Referéncia de fre-
quéncia maxima

Estabelece a quanti-
dade de tempo neces-
sdria para a frequéncia

0.1 300.0 s 5.0 103 de saida aumentar
desde a frequéncia
zero até a frequéncia
maxima.

o

Tempo de aceleragdo
1

Estabelece a quanti-
dade de tempo neces-

Tempo de desacele- saria para a frequéncia

ragéo 1 Ol BCOY s &0 L0 de saida reduzir desde
a frequéncia maxima
até a frequéncia zero.
Limite de corrente A corrente maxima do
IH0,1 Is A Varia 107 motor do conversor de
do motor A
frequéncia.
Tipo de motor 0 1 0 pso O = Motor de indugao

1 = Motor de magneto
permanente

Encontre este valor Un
na plaqueta de identifi-
cagéo do motor.

Tens&o nominal do =
motor Varia Varia \ Varia 110 INDICAGAO!

Descubra se a cone-
x&o do motor é em
delta ou estrela.

©
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i"dice “ﬂ

Frequéncia nominal
8.0
do motor

Velocidade nominal
24
do motor

Corrente nominal do
motor

Cos phi do motor 0.30

Identificagao 0

Funcao de partida 0

I Onmlzagao de ener- 0

36

1H*0,1

320.0

19200

IH*2

Hz

Rpm

n

50 Hz

Varia

Varia

Varia

111

112

113

120

666

505

Encontre este valor fn
na plaqueta de identifi-
cagao do motor.

Encontre este valor nn
na plaqueta de identifi-
cagao do motor.

Encontre este valor In
na plaqueta de identifi-
cagao do motor.

Encontre este valor na
plaqueta de identifica-
¢ao do motor.

O conversor busca pela
corrente minima do
motor para economizar
energia e reduzir o
ruido do motor. Use
esta fungéo, por exem-
plo, com processos de
ventiladores e bombas.

0 = Desativado
1 = Ativado

A rodada de identifica-
Gdo calcula ou mede os
parametros do motor
necessarios para um
bom controle do motor
e da velocidade.

0 = Sem agédo
'm inatividade
2 = Com rotagdo

Antes de fazer a
rodada de identifica-
¢&o, vocé devera definir
0s parametros da

plada de identificagao
do motor.

0 = Rampa
1 = Partida dinamica

SCHMERSAL

Tabela 9: M1 Configuragéo rapida

117 Fungéo de parada

1.18 Reset automatico

119 Resposta a falha

externa
Resposta a falha
1.20 para valor de Al
baixo
121 Local de controle

remoto

SCHMERSAL

0

0

0

731

700

172

0 = Desaceleragdo
natural
1=Rampa

0 = Desativado
1 = Ativado

0 = Sem agao

1= Alarme

2 = Falha (parar de
acordo com o modo de
parada)

3 = Falha (parada por
inércia)

0 =Sem agao

1= Alarme

2 = Alarme + frequén-
cia de falha predefinida
(P3.9.1.13)

3 = Alarme + frequén-
cia anterior

4 = Falha (parar de
acordo com o modo de
parada)

5 = Falha (parada por
inércia)

A selegao do local de
controle remoto (ini-
ciar/parar).

0 = Controle de E/S
1= Controle de field-
bus
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Tabela 9: M1 Configuracao rapida Tabela 9: M1 Configuragéo rapida

i"dice “““ indice “ﬂn

A selegdo de fonte de
referéncia de frequén-
cia quando o local de
controle é a E/S A.

Faixa de sinal de Al2 0 1 1 390 .10 V/0..20 mA

.10V /4.20 mA

Fungdo RO1 0 51 2 1101 Consulte P3.5.3.2.1
0 = Frequéncia prede-

finida O Fungdo RO2 0 51 3 1104  Consulte P3.5.3.2.1

1 = Referéncia de

teclado Funcao RO3 0 51 1 1107 Consulte P3.5.3.2.1
2 = Fieldbus

3=A1 Fungéo AO1 0 31 2 10050 Consulte P3.5.4.1.1
4=A2

5= Al1+AI2

6 = Referéncia PID
7 = Potenciémetro

Seleg&o de referén: e
1.22 cia de controle de 0 9 5 17 |Garererencadelors
tick
E/SA 9 = Referéncia de jog-
ging
10 = Saida dados.1

Saida dados.2
12 = Saida dados.3
13 = Saida dados.4
Saida dados.5
15 = Saida dados.6
16 = Saida dados.7
aida dados.8
18 = Saida dados.9
19 = Saida dados.10

O aplicativo que vocé

definiu com o parame-
tro 1.2 fornece o valor
padrao.

A selecéo de fonte de
Seleg&o de referén- referéncia de frequén-
cia de controle de 0 9 1 121 cia quando o local de
teclado controle é o teclado.
Consulte P1.22.

A selecao de fonte de

Selegéo de referén- referéncia de frequén-

1.24 cia de controle de 0 9 2 122  cia quando o local de
fieldbus controle é o fieldbus.

Consulte P1.22.

.10V /0..20 mA
.10V /4.20 mA

Faixa de sinal de Al1 0 1 0 379 1 0=0.
1=2
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Tabela 10: M1.33 Velocidade multipasso

remete m

Frequéncia predefi- P13 P14

nida 1

Frequéncia predefi- P13 P14 Hz 15.0 106
nida 2

Frequen_cia predefi- P13 P14 Hz 20.0 126
nida 3

Frequéncia predefi- P13 P14 Hz 25.0 127
nida 4

Frequéncia predefi- P13 P14 Hz 30.0 128
nida 5

Frequéncia predefi- P13 P14 Hz 40.0 129
nida 6

Frequéncia predefi- P13 P14 Hz 50.0 130

nida 7

0 = Codificado em
binério
1 = Numero de entra-
das. A frequéncia pre-
0 1 0 128 | definida sera selecio-
nada de acordo com
quantas das entradas
digitais de velocidade
predefinidas estiverem
ativas.

1339 Falha externa DigIN 405 FALSO = OK
" (fechar) SlotA.3 VERDADEIRO = Falha
externa
" Redefine todas as
1.83.10 Fles(?elcc:'ea:)eﬂha SI:‘):)Q‘ION1 414 falhas ativas quando
. VERDADEIRO

1.4.4 Aplicativo Controle de PID

Vocé pode usar o aplicativo Controle de PID em processos em que vocé controla a variavel do
processo (por exemplo, a pressao) por meio do controle da velocidade do motor.

Nesse aplicativo, o controlador PID interno do conversor sera configurado para 1 setpoint e 1
sinal de realimentagao.

E possivel usar 2 locais de controle. Faga a selegdo do local de controle A ou B com DI6.
Quando o local de controle A estiver ativo, os comandos de partida/parada serdo dados por

Modo de frequéncia
predefinida

1.33.8

40 SCHMERSAL

DI, e o controlador PID fornecera a referéncia de frequéncia. Quando o local de controle B
estiver ativo, os comandos de partida/parada serdo dados por DI4, e Al1 fornecera a
referéncia de frequéncia.

E possivel configurar todas as saidas do conversor livremente em todos os aplicativos. Ha 1
saida analdgica (Frequéncia de saida) e 3 saidas de relé (Em funcionamento, Falha, Pronto)
disponiveis na placa de E/S basica.

SCHMERSAL
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‘ Placa de E/S padrao ‘
[___sinal |
x_
r a1 +10 Vref Saida de referéncia
Potenciome-| | - — o
fevinea |1 —| 2 || ALF Entrada analégica 1 +| | A3k du MO Entradas digitais
110k || (L'Efe‘ ;"C":‘)f sncia d Flutuante
I ocal B: Referéncia de ~
3 All- Entrada analégica 1 - | |frequéncia Conectado a GND (padrao!)
Transmissor de 2 fios (padréo: 0...10 V)
Valor real - __ | a A2+ Entrada analégica 2 + | |Realimentagdo PID
(valor real)
A (padréo: 4...20 mA)
- --415 - Entrada analégica 2 - - -
I + 1 | Fig. 11: O interruptor DIP
NEERENLEY - 24vout g Tens&o auxilar de 24V]

GND. o] [E/Sterra L 1] Tabela 11: M1.1 Assistentes

DIL Entrada digital L [[oce & Triciar sertido Fordro |
b2 Entrada digital 2 Falha externa o
— Indice Parametro Unidade drao Descrigédo
DI3 Entrada digital 3 [ Reset de falha |
[cm ® | | [comum para D11-DIf| | ] *)
24Vout @ 24V tensdo auxilar 0 = Nao ativar
GND ® | [E/Sterra 1 = Ativar
Local B: Iniciar sentido horério Assistente de inicia- s Xyt
DI4 Entrada digital 4 feréncia de freq. P3.3.1.6) i acE 0 1 0 1170 A selecdo Ativar inicia
(referéncia de freq. ) lizagao o Assistente de iniciali-
DI5 Entrada digital 5 Frequéncia predefinida 1 zagao (consulte o Capi-
DI6 Entrada digital 6 Selegdo de local de controle A/B tulo Tabela 1 O Assis-
* tente de inicializagdo
cM > Comum para DI1-DI6| ] *)
AO1+ Saida analdgica 1 + A seleg@o Ativar inicia
) ) Frequéncia de Assistente de mutti- © Assistente de muli-
AO1-/GND @ | | Saida analogica 1 - saida (0...20 mA) 1.1.3 bomba 0 1 0 1671 | bomba (consulte o
Capitulo 2.7 Assistente
24V tensdo de multibomba
+24Vin de entrada auxilar
3 A selecdo Ativar inicia
RS485 R emanto sera Modbus RTU, o Assi:tente de Modo
[Barramento serial, | i e
RS485 positive | S N2, BACnet 14 | AR D 0 1 0 1672  de incéndio (consulte o
- - de incéndio Capitulo 2.8 Assistent
RO1/1 NC 753‘“ de relé 1 apitulo 2.8 Assistente
RO1/2 CM FUNCIONAMENTO do Modo de incéndio
i RO1/3 NO —
: RO2/1 NC Saida de relé 2
! RO2/2 CM j FALHA
-- —® ————————— 26 | | RO2/3 NO —
RO3/2 CM " Saida de relé 3
/ aida de relé PRONTO
RO3/3 NO

Fig. 10: As conexdes de controle padréo do aplicativo Controle de PID

* = Voceé pode isolar as entradas digitais da terra com um interruptor DIP.
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Tabela 12: M1 Configuragéo réapida Tabela 12: M1 Configuracgao rapida

e |t “ﬂ ’“’e . e “ﬂ B ﬂ i

Frequéncia nominal

Encontre este valor fn

0 = Padrio B ED 8.0 320.0 Hz 50 Hz 111 na pilaqueta de identifi-
) 1 = Local/Remoto CZEDED e
. 2 = Velocidade multi- E " te val
Aplicativo 0 5 3 212 passo Velocidade nominal noontre este valor mn
@ 3 = Controle de PID do motor 24 19200 Rpm Varia 112 na Filaqueta de identifi-
4 = Multifinalidade cagho do motor.
5 = Potenciémetro E " to valor |
s S ncontre este valor In
Corentenominaldoy+g1 j4'2 A Vaia | 113  naplaquetade dentii-
N cagéo do motor.
Referéncia de fre- Areferéncia de fre-
1.3 quancia minma 000 | P14 Hz 0.0 101 uéncia minima aceita- Encontre este valor na
vel Cos phi do motor 0.30 1.00 Varia 120  plaqueta de identifica-
L cao do motor.
Referéncia de fre- A referéncia de fre-
1.4 quéncia maxima P13 320.0 Hz 50.0 102 ;1luerl|c|a maxima acei- 0O conversor busca pela
EVEY corrente minima do
motor para economizar
Estabelece a quanti- energia e reduzir o
dade de tempo neces- ruido do motor. Use
- saria para a frequéncia . =
Tempo de aceleragao by Oilmlza(;ao de ener- 0 1 0 666 ©Sta fungéo, por exem-
15 1 0.1 300.0 s 5.0 103 ge s(jaldafaumt?nlar plo, com processos de
esde a frequencia ventiladores e bombas.
zero até a frequéncia
maxima.
0 = Desativado
Estabelece a quanti- 1 = Ativado
dade de tempo neces-
16 Tempo defiesace\e— 01 300.0 s 5.0 104 saria paraa frgquencia A rodada de identifica-
racao 1 de saida reduzir desde @0 calcula ou mede os
a frequéncia maxima parametros do motor
até a frequéncia zero. necessarios para um
A te ma g bom controle do motor
L corrente maxima do
e da velocidade.
(R e decorrente | g g A Vaia | 107 motordo conversor de
do motor A
frequéncia.
0=S a
Identificagéo 0 2 0 631 | e ade
= Mot i 2 2 = Com rotag@o
1.8 Tipo de motor 0 1 0 650 ? = M° Qceindiozo
= Motor de magneto Antes de fazer a
(BETERED rodada de identifica-
cao, vocé devera definir
Encontre este valor Un os parametros da
na plaqueta de identifi- plada de identificagao
cagao do motor. do motor.
Tens&o nominal do N . ~
19 motor Varia Varia " Varia 110 INDICAGAO!
Descubra se a cone- Fungéo de partida 0 ! 0 %0 (1:I i ;{ng: dindmica
x&o do motor é em -
delta ou estrela.
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SCHMERSAL

45



Tabela 12: M1 Configuragéo rapida

indice

117 Fungéo de parada 0 1 0 506

Reset automatico 0 1 0 731

Resposta a falha
externa

Resposta a falha
1.20 para valor de Al 0 5 0 700
baixo

Local de controle
remoto

amete “ﬂ i n eerese

0 = Desaceleragdo
natural
1 =Rampa

0 = Desativado

1 = Ativado
0 = Sem agao
1= Alarme

2 = Falha (parar de
acordo com o modo de
parada)

3 = Falha (parada por
inércia)

0 = Sem acao

1= Alarme

2 = Alarme + frequén-
cia de falha predefinida
(P3.9.1.13)

3 = Alarme + frequén-
cia anterior

4 = Falha (parar de
acordo com o modo de
parada)

5 = Falha (parada por
inércia)

A selegao do local de
controle remoto (ini-
ciar/parar).

0 = Controle de E/S
1 = Controle de field-
bus

SCHMERSAL

Tabela 12: M1 Configuracgéo rapida

indice ametro “ﬂ lade (Padrao n Descricao

Selegéo de referén-
1.22 cia de controle de 0
E/SA

Selegéo de referén-

1.23 cia de controle de 0
teclado
Selegéo de referén-
1.24 cia de controle de 0
fieldbus

1.25 Faixa de sinal de Al1 0

© SCHMERSAL

117

121

122

379

A selegdo de fonte de
referéncia de frequén-
cia quando o local de
controle é a E/S A.

0 = Frequéncia prede-
finida 0

1 = Referéncia de
teclado

2 = Fieldbus

3=AN1

4 =AI2

5= Al1+AI2

6 = Referéncia PID

7 = Potenciémetro
motorizado

8 = Referéncia de joys-
tick

9 = Referéncia de jog-
ging

10 = Saida dados.1

12 = Saida dados.3

13 = Saida dados.4

15 = Saida dados.6
16 = Saida dados.7
aida dados.8
18 = Saida dados.9
19 = Saida dados.10

O aplicativo que vocé

definiu com o parame-
tro 1.2 fornece o valor
padréo.

A selegéo de fonte de
referéncia de frequén-
cia quando o local de
controle € o teclado.
Consulte P1.22.

A selegdo de fonte de
referéncia de frequén-
cia quando o local de
controle é o fieldbus.
Consulte P1.22.

0=0..10V/0..20 mA
1=2.10V/4.20 mA




Tabela 12: M1 Configuracao rapida

i"dice mﬂn

1.26 Faixa de sinal de Al2

1.27 Fungéo RO1
Fungao RO2
Fungao RO3
Fungao AO1

48

51

51

51

31

390

1101

1104

1107

10050

0=0..10V/0.20 mA
1=2.10V/4.20 mA

Consulte P3.5.3.2.1

Consulte P3.5.3.2.1

Consulte P3.5.3.2.1

Consulte P3.5.4.1.1

SCHMERSAL

Tabela 13: M1.34 Controle de PID

indice perametre “m ridece “ pesereae

Ganho do PID 0.00 100.00

Tempo de integragdo

do PID 0.00 600.00
Tempo de derivagéo
do PID 0.00 100.00
Seleg‘éo de fcf\te da 0 30
realimentagéo 1
Selegao dg fonte de 0 32
setpoint 1
Setpoint do teclado 1 Varia Varia
Limite de freqxiéncia 0.0 320.0
de suspenséo 1
0 3000

1348 Atraso defuspensao

SCHMERSAL

%

s

s

Varia

Hz

s

100.00

0.0

119

1132

334

332

167

1016

1017

Se o valor do parame-
tro for definido como
100%, uma variagao de
10% no valor do erro
fara com que a saida
do controlador varie
em 10%.

Se este parametro
estiver definido como
1,00s, uma variagéo de
10% no valor do erro
fara com que a saida
do controlador varie
em 10,00%/s.

Se este parametro
estiver definido como
1,00s, uma variagao de
10% no valor do erro
durante 1,00 s fara
com que a saida do
controlador varie em
10,00%.

Consulte P3.13.3.3

Consulte P3.13.2.6

O conversor entrara

em Sleep Mode quando
a frequéncia de saida
permanecer abaixo
deste limite por um
tempo superior ao defi-
nido pelo parametro
Atraso de suspensao.

O intervalo de tempo
minimo no qual a fre-
quéncia precisa per-
manecer abaixo do
nivel de suspensao
antes que o conversor
seja interrompido.
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Tabela 13: M1.34 Controle de PID

indice “ﬂn

Define o nivel para a
supervisdo de desper-
tar do valor de reali-
mentacéo PID. Usa
unidades de processa-
mento selecionadas.

Nivel de despertar 1 Varia Varia Varia Varia 1018

Frequéncia predefinida
P1.3 P1.4 Hz 10.0 105  selecionada pela
entrada digital DI5.

Frequéncia predefi-
nida 1

1.34.10

1.4.5 Aplicativo Multifinalidade

Vocé pode usar o aplicativo Multifinalidade para processos diferentes (por exemplo,
transportadores) onde uma ampla gama de funcdes de controle do motor faz-se necessaria.
E possivel controlar o conversor a partir do teclado, fieldbus ou terminal de E/S. Quando
vocé usar o controle de terminal de E/S, os comandos de partida/parada serdo dados por DI1
e DI2, e a referéncia de frequéncia sera fornecida por Al1 ou Al2.

Ha 2 rampas de aceleracédo/desaceleracédo disponiveis. A selecdo entre Rampatl e Rampa2 é
feita por DI6.

E possivel configurar todas as saidas do conversor livremente em todos os aplicativos. Ha 1
saida analdgica (Frequéncia de saida) e 3 saidas de relé (Em funcionamento, Falha, Pronto)
disponiveis na placa de E/S basica.
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;L RIEY
Potenciome-| |- A
tro de \
referéncia | | - 2
L.10ke | e
3
Transdutor - a
de2fios ~ [T~ 777
--1 5
(0)4...20mA —

24

P

33

Placa de E/S padrao
| ___sinal |

+10 Vref Saida de referéncia
AlL+ Entrada analogica 1 +
Referéncia de frequéncia
(padréo 0...10 V)
AlL- Entrada analogica 1 -
AL+ Entrada analdgica 2 +| | Referéncia de frequéncia
(padréo 4...20 V)
ALR- Entrada analogica 2 -
24Vout » Tensio auxilarde2aV][ ]
GND @ | [E/Sterra
DIL Entrada digital 1 Partida sentido horario
DI2 Entrada digital 2 Partida sentido anti-horario
D3 Entrada digital 3 Reset de falha
cM [ Comum para DI1-DIf| | ] *)
24Vout ] 24V tens&o auxilar | | |
GND ® | [E/Sterra 1

D14

Entrada digital 4

Frequéncia predefinida 1

DIS

Entrada digital 5

Falha externa

DI6

Entrada digital 6

Selecio da Rampa 1/Rampa 2

CM L

\IComum para DI1-DI6|

| )

AO1+

Saida analdgica 1 +

Frequéncia de

AO1-/GND L Saida analégica 1 - saida (0...20 mA)
24V tensédo

+24vin de entrada auxilar
RS485 %gnaatwsnto serial, Modbus RTU,
RS485 gggg%ento serial, N2, BACnet
RO1/1 NC jsaida de relé 1
RO1/2 CM FUNCIONAMENTO
RO1/3 NO —
RO2/1 NC [ 7 saida de reté 2
RO2/2 CM FALHA
RO2/3 NO —
RO3/2 CM _~ Saida de relé 3| PRONTO
RO3/3 NO [

Fig. 12: As conexées de controle padrdo do aplicativo Multifinalidade

* = Vocé pode isolar as entradas digitais da terra com um interruptor DIP.
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Entradas digitais
Flutuante
Conectado a GND (padrao!)

Fig. 13: O interruptor DIP

Tabela 14: M1.1 Assistentes

I’ndice ““n

Assistente de inicia-
lizagao

Assistente de multi-
bomba

1.1.3

Assistente do Modo
de incéndio

52

0 = Néo ativar
1 = Ativar

1170 A selegdo Ativar inicia
o Assistente de iniciali-
zag&o (consulte o Capi-
tulo Tabela 1 O Assis-
tente de inicializacao

A selegao Ativar inicia
o Assistente de multi-

1671  bomba (consulte o
Capitulo 2.7 Assistente
de multibomba

A selecéo Ativar inicia
o Assistente de Modo
1672 de incéndio (consulte o
Capitulo 2.8 Assistente
do Modo de incéndio
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Tabela 15: M1 Configuracgéo rapida

remetre “m tinidede Pedrao n peserieze

1.2
@ Aplicativo 0
Re'greqcna de fre- 0.00
quéncia minima
Reﬁ?rer’cla tlje-fre- P1.3
quéncia maxima
Tempo de aceleragao
1 0.1
Tempo de desacele- 04
ragao 1 :
Limite de corrente "
somerr "
Tipo de motor 0
Tensao nominal do Varia
motor

SCHMERSAL

P1.4

320.0

300.0

300.0

Varia

Hz

\

0.0

5.0

5.0

Varia

Varia

212

101

102

103

104

107

650

110

0 = Padréo

1 = Local/Remoto

2 = Velocidade multi-
passo

3 = Controle de PID
4 = Multifinalidade

5 = Potenciémetro
motorizado

A referéncia de fre-
quéncia minima aceita-
vel.

A referéncia de fre-
quéncia maxima acei-
tavel.

Estabelece a quanti-
dade de tempo neces-
saria para a frequéncia
de saida aumentar
desde a frequéncia
zero até a frequéncia
maxima.

Estabelece a quanti-
dade de tempo neces-
saria para a frequéncia
de saida reduzir desde
a frequéncia maxima
até a frequéncia zero.

A corrente maxima do
motor do conversor de
frequéncia.

0 = Motor de inducao
1 = Motor de magneto
permanente

Encontre este valor Uy
na plaqueta de identifi-
cagéo do motor.

INDICAGAO!

Descubra se a cone-
x&0o do motor é em
delta ou estrela.
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Tabela 15: M1 Configuragao rapida

rametre n ﬂ

indice

Frequéncia nominal

il do motor

Velocidade nominal
do motor

Corrente nominal do
motor

Cos phi do motor

I OllleﬁQaO de ener-

Identificagdo

Funcao de partida

54

8.0

24

IH*0,1

0.30

320.0

19200

IH*2

1.00

Hz

Rpm

50 Hz

Varia

Varia

Varia

111

112

113

120

631

505

adréo n Descricao

Encontre este valor fn
na plaqueta de identifi-
cagéo do motor.

Encontre este valor nn
na plaqueta de identifi-
cagao do motor.

Encontre este valor In
na plaqueta de identifi-
cagao do motor.

Encontre este valor na
plaqueta de identifica-
¢ao do motor.

O conversor busca pela
corrente minima do
motor para economizar
energia e reduzir o
ruido do motor. Use
esta fungéo, por exem-
plo, com processos de
ventiladores e bombas.

0 = Desativado
1 = Ativado

A rodada de identifica-
cao calcula ou mede os
parametros do motor
necessarios para um
bom controle do motor
e da velocidade.

0 = Sem agao
1= Em inatividade
2 = Com rotagao

Antes de fazer a
rodada de identifica-
G&o, vocé devera definir
os parametros da

plada de identificagao
do motor.

0 = Rampa
1 = Partida dinamica

SCHMERSAL

Tabela 15: M1 Configuragao rapida

indiee Fereme mﬂ e n pesereR

Funcao de parada

Reset automatico

Resposta a falha
externa

Resposta a falha
1.20 para valor de Al
baixo

Local de controle
remoto

SCHMERSAL

0 1 0 506
0 1 0 731
0 3 2 701
0 5 0 700
0 1 0 172

0 = Desaceleragao
natural
1 =Rampa

0 = Desativado
1 = Ativado

0 = Sem acéo

1 = Alarme

2 = Falha (parar de
acordo com o modo de
parada)

3 = Falha (parada por
inércia)

0 = Sem agédo

1 = Alarme

2 = Alarme + frequén-
cia de falha predefinida
(P3.9.1.13)

3 = Alarme + frequén-
cia anterior

4 = Falha (parar de
acordo com o modo de
parada)

5 = Falha (parada por
inércia)

A selegdo do local de
controle remoto (ini-
ciar/parar).

0 = Controle de E/S
1 = Controle de field-
bus
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Tabela 15: M1 Configuragéo rapida Tabela 15: M1 Configuragéo rapida

indice ametro “m lade| Padrao “ Descricao indice ametro “ﬂ lade drao “ Descricao

A selecéo de fonte de

referéneia de frequén- Faixa de sinal de Al2 0 1 0 390 10V /0..20 mA
cia quando o local de .10V /4..20 mA
controle éa E/S A.

Fungao RO1 0 51 2 1101 Consulte P3.5.3.2.1
0 = Frequéncia prede-
finida O Fungao RO2 0 51 3 1104 Consulte P3.5.3.2.1
1 = Referéncia de
teclado Fungéo RO3 0 51 1 1107  Consulte P3.5.3.2.1
2 = Fieldbus
3=AN1 Fungéo AO1 0 31 2 10050 Consulte P3.5.4.1.1
4 =A12
5 = Al1+AI2

6 = Referéncia PID

7 = Potenciémetro
motorizado

8 = Referéncia de joys-
tick

Seleg@o de referén-
1.22 cia de controle de 0 9 5 117
E/SA

9 = Referéncia de jog-
ging
10 = Saida dados.1

12 = Saida dados.3
13 = Saida dados.4
Saida dados.5
15 = Saida dados.6
16 = Saida dados.7
17 = Saida dados.8
18 = Saida dados.9
19 = Saida dados.10

O aplicativo que vocé

definiu com o parame-
tro 1.2 fornece o valor
padrao.

A selegéo de fonte de
Seleg&o de referén- referéncia de frequén-
1.23 cia de controle de 0 9 1 121 cia quando o local de
teclado controle € o teclado.
Consulte P1.22.

A selegdo de fonte de
Seleg@o de referén- referéncia de frequén-
1.24 cia de controle de 0 9 2 122 cia quando o local de
fieldbus controle é o fieldbus.
Consulte P1.22.

1.25 Faixa de sinal de Al1 0 1 0 379 | 0=0.10V/0.20 mA
1=2.10V/4.20 mA
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Tabela 16: M1.35 Multifinalidade

indice

1.35.5

1.35.6
1.35.7

remete “m e

Modo de controle

Impulso automatico
de torque

Tempo de aceleragao

Tempo de desacele-
ragao 2

Frequéncia predefi-
nida 1

Seleg&o de razao U/f

Frequéncia do ponto
de enfraquecimento
do campo

Tensao no ponto de
enfraquecimento do
campo

P13

10.00

300.0

300.0

P14

200.00

s

s

%

adrao n Descricao

10.0

10.0

5.0

Varia

100.00

600

109

502

503

105

108

602

603

0 = Ciclo aberto de
controle de freq. U/f
1= Ciclo aberto de
controle de velocidade
2 = Ciclo aberto de
controle de torque

0 = Desativado
1 = Ativado

Define o tempo neces-
sério para a frequéncia
de saida aumentar
desde a frequéncia
zero até a frequéncia
maxima.

Define o tempo neces-
sario para a frequéncia
de saida reduzir desde
a frequéncia maxima
até a frequéncia zero.

Frequéncia predefinida
selecionada pela
entrada digital DI4.

Tipo de curva U/f entre
a frequéncia zero e o
ponto de enfraqueci-
mento do campo.

0 = Linear
1= Quadratica
2 = Programavel

O ponto de enfraqueci-
mento do campo é a
frequéncia de saida na
qual a tensdo de saida
atinge a tensdo do
ponto de enfraqueci-
mento do campo

Tens&o no ponto de
enfraquecimento do
campo em % da tens@o
nominal do motor

SCHMERSAL

Tabela 16: M1.35 Multifinalidade

i"dice rametre “ﬂ ridede n peserigze

Frequéncia do ponto
médio de U/f

Tenséo do ponto
LE médio de U/f 0

1.35.11 Tensao de frequéncia 0.00
zero
1.35.12 Corrente de partjda 0.00
de magnetizagao

FIEREYY 'cmPo departidade
magnetizacéo

1.35.14 Corrente de frena- Varia
gem CC

Tempo de frenagem

1.35.15 CC na parada 0.00
Frequéncia para ini-

QIR ciar a frenagem CC 0.10
em parada de rampa

o
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P1.35.7

100.00

40.00

Varia

600.00

Varia

600.00

50.00

Hz

%

%

Varia

100.0

Varia

Varia

Varia

0.00

0.00

604

605

606

517

516

507

508

515

Dado que a curva U/f
programavel tenha
sido selecionada (par.
P1.35.6), este parame-
tro definira a frequén-
cia do ponto médio da
curva.

Dado que a curva U/f
programavel tenha
sido selecionada (par.
P1.35.6), este parame-
tro definira a tenséo do
ponto médio da curva.

Este parametro define
a tensao da frequéncia
zero da curva U/f. O
valor padrao varia de
acordo com o tamanho
da unidade.

Define a corrente CC
fornecida ao motor na
partida. Desativado se
definido como 0.

Este parametro define
o tempo pelo qual a
corrente CC é forne-
cida ao motor antes
que se inicie a acelera-
gao.

Define a corrente inje-
tada no motor durante
a frenagem CC.

0 = Desativado

Determina se a frena-
gem esta ATIVA ou
INATIVA, e o tempo de
frenagem CC quando o
motor esta parando.

A frequéncia de saida
na qual a frenagem CC
é aplicada.
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Tabela 16: M1.35 Multifinalidade

indice “ﬂn

A funcéo de queda
ativa a queda de veloci-
dade como uma fungao
Queda de carga 0.00 50.00 % 0.00 620 dacarga. A queda sera
definida em percentual
da velocidade nominal
com carga nominal.

A queda de carga é
usada para se obter
uma queda dinamica
de velocidade devido a
mudanga na carga.

Tempo de queda de 0.00 2.00 s 0.00 656 Este parametro define

carga o tempo durante o qual

a velocidade sera res-
taurada para o nivel
em que se encontrava
antes do aumento da
carga.

1.35.18

0 = Normal; O fator de
queda de carga é cons-
tante por toda a faixa
Modo de queda de de frequéncia

carga © U g e 1 = Remogao linear; A
queda de carga é
removida linearmente
da frequéncia nominal
até a frequéncia zero

1.35.19

1.4.6 Aplicativo Potenciometro Motorizado

Use o aplicativo Potencidmetro motorizado para processos onde a referéncia de frequéncia
do motor é controlada (ou seja, aumentada e reduzida) por meio das entradas digitais.

Nesse aplicativo, o terminal de E/S é definido como o local de controle padrdo. Os comandos
de partida/parada sao dados por DI1 e DI2. A referéncia de frequéncia do motor é aumentada
por DI5 e reduzida por DI6.

E possivel configurar todas as saidas do conversor livremente em todos os aplicativos. Ha 1
saida analdgica (Frequéncia de saida) e 3 saidas de relé (Em funcionamento, Falha, Pronto)
disponiveis na placa de E/S bésica.

60 SCHMERSAL

| FUNCIONAMENTO, ____

Placa de E/S padréao

| Terminal N sinal ] Descrico |

| [saida de referéncia | |

[1 ] [+10 vref

2 || AL+ Entrada analégica 1 +
N&o usado
3 All- Entrada analdgica 1 -
4 AR+ Entrada analdgica 2 +
[ Néo usado
5 AR2- Entrada analogica 2 -
24Vout [, Tens&o auxilar de 24
GND E/S terra [ |
[2)8] Entrada digital 1 Partida sentido horario
pI2 Entrada digital 2 [_Partida sentido__|
b3 Entrada digital 3 [ Falhaexterna |
cM [Comum para DI1-DIf| *)
24Vout < 24V tens&o auxilar
GND L, E/S terra
DI4 Entrada digital 4 [Frequéncia predefinida 1
DIS Entrada digital 5 [RererEee & eaenea |
DI6 Entrada digital 6 O OARA BADG
cMm IComum para DI1-DI6| *)
18 AO1+ Saida analdgica 1 + .
Frequéncia de
] saida (0...20 mA)
19 | | AO1-/GND L Saida analdgica 1 -
30 | | +24Vin 24Vtenso
de entrada auxilar
RS485 Pohate ™ el RTU, Modbus,
1t 3
RS485 [Baramento seral, | BACnet, N2
RO1/1 NC 7 Saida de relé 1,
RO1/2 CM FUNCIONAMENTO
RO1/3 NO —
RO2/1 NC Saida de relé 2|
RO2/2 CM j FALHA
RO2/3 NO —
RO3/2 CM " Saida de relé 3|
/ PRONTO
RO3/3 NO

Fig. 14: As conexdes de controle padréo do aplicativo Potenciémetro motorizado

* = Voceé pode isolar as entradas digitais da terra com um interruptor DIP.

SCHMERSAL
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Tabela 18: M1 Configuracgéo rapida

indice “m

adrao n Descricao

0 = Padréo

1 = Local/Remoto

2 = Velocidade multi-
Aplicativo 0 5 5 212 passo

3 = Controle de PID

4 = Multifinalidade

5 = Potenciémetro

Entradas digitais

S

®

$ Flutuante
Conectado a GND (padréo!)

motorizado
Fig. 15: O interruptor DIP a _ A referéncia de fre-
ig. 15: O interrupto Referéncia de fre 000 | P14 Hz 0.0 101 | quéncia minima aceita-
quéncia minima ol

Tabela 17: M1.1 Assistentes

indice “mn

0 = Né&o ativar
1 = Ativar

A referéncia de fre-
P1.3 320.0 Hz 50.0 102  quéncia maxima acei-
tavel.

Referéncia de fre-
quéncia maxima

Estabelece a quanti-
dade de tempo neces-
séria para a frequéncia

0.1 300.0 s 5.0 103 de saida aumentar
desde a frequéncia
zero até a frequéncia
maxima.

o

Tempo de aceleragao
1

Assistente deinicia- o 1 0 1170 A selegéo Ativar inicia
izagao o Assistente de iniciali-
zagao (consulte o Capi-
tulo Tabela 1 O Assis-

g Estabelece a quanti-
tente de inicializagdo ;.

dade de tempo neces-
saria para a frequéncia

Tempo de desacele-

A seleg&o Ativar inicia ragdo 1 0.1 300.0 s 5.0 104 ot R A G
113 Assistente de multi- 0 1 0 1671 g:;?:tzrg:sii:;n" a frequéncia maxima
il 16 a frequénci _
bomba Capitulo 2.7 Assistente ale airequencia zero
oo mutbomba Limite de corrente A corrente maxima do
v 1H0,1 Is A Varia 107 motor do conversor de
A seleg@o Ativar inicia do motor frequéncia
Assistente do Modo ORI DD : i
114 L 0 1 0 1672  de incéndio (consulte o
de incéndio p 5
Capitulo 2.8 Assistente 0 = Motor de induca
i dreside 8 Tipo de motor 0 1 0 650 4 oo Coneuess

1 = Motor de magneto
permanente

Encontre este valor Un
na plaqueta de identifi-
cagao do motor.

Tens&o nominal do : =
motor Varia Varia v Varia 110 INDICAGAO!

Descubra se a cone-
x&o do motor &€ em
delta ou estrela.

©

-.-. i
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Tabela 18: M1 Configuragéo rapida

e mﬂ riede|Pacrao “ pescricee

indice

Frequéncia nominal

il do motor

Velocidade nominal
do motor

Corrente nominal do
motor

Cos phi do motor

I OllleﬁQaO de ener-

Identificagdo

Funcao de partida

64

8.0

24

IH*0,1

0.30

19200

IH*2

1.00

Hz

Rpm

50 Hz/ 60
Hz

Varia

Varia

Varia

111

112

113

120

631

505

Encontre este valor fn
na plaqueta de identifi-
cagéo do motor.

Encontre este valor nn
na plaqueta de identifi-
cagao do motor.

Encontre este valor In
na plaqueta de identifi-
cagao do motor.

Encontre este valor na
plaqueta de identifica-
¢ao do motor.

O conversor busca pela
corrente minima do
motor para economizar
energia e reduzir o
ruido do motor. Use
esta fungéo, por exem-
plo, com processos de
ventiladores e bombas.

0 = Desativado
1 = Ativado

A rodada de identifica-
cao calcula ou mede os
parametros do motor
necessarios para um
bom controle do motor
e da velocidade.

0 = Sem agao
1= Em inatividade
2 = Com rotagao

Antes de fazer a
rodada de identifica-
G&o, vocé devera definir
os parametros da

plada de identificagao
do motor.

0 = Rampa
1 = Partida dinamica

SCHMERSAL

Tabela 18: M1 Configuracgéo rapida

indice rametro “m Unidade| Padrao n Descricao

Fungéo de parada

Reset automatico

Resposta a falha
externa

Resposta a falha
1.20 para valor de Al
baixo

Local de controle
remoto

SCHMERSAL

0

0

0

506

731

701

700

172

0 = Desaceleragdo
natural
1=Rampa

0 = Desativado
1 = Ativado

0 = Sem agéo

1= Alarme

2 = Falha (parar de
acordo com o0 modo de
parada)

3 = Falha (parada por
inércia)

0 = Sem agéo

1= Alarme

2 = Alarme + frequén-
cia de falha predefinida
(P3.9.1.13)

3 = Alarme + frequén-
cia anterior

4 = Falha (parar de
acordo com o modo de
parada)

5 = Falha (parada por
inércia)

A selegdo do local de
controle remoto (ini-
ciar/parar).

0 = Controle de E/S
1 = Controle de field-
bus
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Tabela 18: M1 Configuracao rapida

i"dice mm“

Selegéo de referén-
1.22 cia de controle de 0
E/SA

Selegdo de referén-
cia de controle de 0
teclado

Selegéo de referén-
1.24 cia de controle de 0
fieldbus

Faixa de sinal de Al1 0

17

121

122

379

A selegdo de fonte de
referéncia de frequén-
cia quando o local de
controle é a E/S A.

0 = Frequéncia prede-
finida 0

1 = Referéncia de
teclado

2 = Fieldbus

3=ANl

4=A2

5 = Al1+AI2

6 = Referéncia PID

7 = Potenciémetro
motorizado

8 = Referéncia de joys-
tick

9 = Referéncia de jog-
ging

10 = Saida dados.1
Saida dados.2
12 = Saida dados.3
13 = Saida dados.4
Saida dados.5
15 = Saida dados.6
16 = Saida dados.7
aida dados.8
18 = Saida dados.9
19 = Saida dados.10

O aplicativo que vocé

definiu com o parame-
tro 1.2 fornece o valor
padrao.

A selecéo de fonte de
referéncia de frequén-
cia quando o local de
controle é o teclado.
Consulte P1.22.

A selecéo de fonte de
referéncia de frequén-
cia quando o local de
controle é o fieldbus.
Consulte P1.22.

.10V /0..20 mA
.10V /4.20 mA

0=0.
1=2

SCHMERSAL

Tabela 18: M1 Configuracgao rapida

indice

Tabela 19: M1.36 Potenciémetro motorizado

indice

1.31.2

1.31.2

Faixa de sinal de Al2

Fungao RO1
Fungao RO2
Fungdo RO3

Fungéo AO1

0

51

51

51

31

390

1101

1104

1107

10050

.10V /0..20 mA
.10V /4.20 mA

Consulte P3.5.3.2.1

Consulte P3.5.3.2.1

Consulte P3.5.3.2.1

Consulte P3.5.4.1.1

o “M {ridede|Pedrae n o °

Tempo de rampa do
potenciémetro moto-
rizado

reset do potenciéme-
tro motorizado

Frequéncia predefi-
nida 1

© SCHMERSAL

0.1

P13

500.0

P1.4

Hz/s

Hz

10.0

331

367

1056

A taxa de variagdo na
referéncia do potencio-
metro motorizado
quando ele for aumen-
tado ou reduzido por
DI5 ou DI6.

A condig&o na qual a
referéncia de frequén-
cia do potencidometro
motorizado é redefi-
nida para zero.

0 = Sem reset

1 = Resetar se parado
2 = Resetar se desli-
gado

Faga a selegdo de uma
frequéncia predefinida
com a entrada digital
Dl4.
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2. Assistentes

2.1 Assistente de Aplicativo Padrao

O assistente de aplicativo ajuda a definir os parametros basicos relacionados ao aplicativo.
Para iniciar o Assistente de aplicativo padrdo, defina o valor Padréo para o parametro P1.2
Aplicativo (ID 212) no teclado.

INDICAGAO!
Se vocé iniciar o assistente de aplicativo a partir do Assistente de inicializacédo, o

assistente pulara diretamente para a pergunta 11.

Defina um valor para P3.1.2.2 Tipo
de motor (de forma que ele corres-
ponda a placa de nome do motor)

Defina um valor para P3.1.1.1 Ten-
sdo nominal do motor (de forma que
ele corresponda a placa de nome
do motor)

Defina um valor para P3.1.1.2 Fre-
quéncia nominal do motor (de forma
que ele corresponda a placa de
nome do motor)

Defina um valor para P3.1.1.3 Velo-
cidade nominal do motor (de forma
que ele corresponda a placa de
nome do motor)

Defina um valor para P3.1.1.4
Corrente nominal do
motor (de forma que ele correspon-
da a placa de nome do motor)

Motor PM
Motor de indugdo

Faixa: Varia

Faixa: 8,00...320,00 Hz

Faixa: 24...19200 rpm

Faixa: Varia

Se vocé definir o Tipo de motor como Motor de indugéo, vocé vera a préxima pergunta. Se a
sua selegao for Motor PM, o valor do parametro P3.1.1.5 Cos Phi do motor sera definido como

1,00, e o assistente pulara diretamente para a pergunta 7.

(=}
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Defina um valor para P3.3.1.5 Cos
phi do motor (de forma que ele
corresponda a placa de nome

do motor)

Defina um valor para P3.3.1.1 Refe-
réncia de frequéncia minima

Defina um valor para P3.3.1.1 Refe-
réncia de frequéncia maxima

Defina um valor para P3.4.1.2 Tempo
de aceleracéo 1

Defina um valor para P3.4.1.2 Tempo

i de desaceleragao 1

Faca uma selegdo de um local de
controle (onde vocé executa os
comandos de partida/parada e a
referéncia de frequéncia do
conversor)

O Assistente de aplicativo padrao é concluido.

Faixa: 0.3...1.00

Faixa: 0,00...P3.3.1.2 Hz

Faixa: P3.3.1.1...320,00 Hz

Faixa: 0,1...300,0 s

Faixa: 0,1...300,0 s

Terminal de E/S
Fieldbus
Teclado

2.2 Assistente de Aplicativo Local/Remoto

iar o Assistente de aplicativo local/remoto, defina o valor Local/Remoto para o

ﬂente de aplicativo ajuda a definir os parametros basicos relacionados ao aplicativo.

ro P1.2 Aplicativo (ID 212) no teclado.

INDICAGAO!

Se vocé iniciar o assistente de aplicativo a partir do Assistente de inicializacéo, o

assistente pulara diretamente para a pergunta 11.

SCHMERSAL
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Defina um valor para P3.1.2.2 Tipo
de motor (de forma que ele corres-
ponda a placa de nome do motor)

Defina um valor para P3.1.1.1 Ten-
sdo nominal do motor (de forma que
ele corresponda a placa de
nome do motor)

Defina um valor para P3.1.1.2 Fre-
quéncia nominal do motor (de forma
que ele corresponda a placa de
nome do motor)

Defina um valor para P3.1.1.3 Velo-
cidade nominal o motor (de forma
que ele corresponda a placa de
nome do motor)

Defina um valor para P3.1.1.4 Cor-
rente nominal do motor (de forma
que ele corresponda a placa de
nome do motor)

Motor PM
Motor de indugéo

Faixa: Varia

Faixa: 8,00...320,00 Hz

Faixa: 24...19200 rpm

Faixa: Varia

Se vocé definir o Tipo de motor como Motor de indugéo, vocé vera a préxima pergunta. Se a

sua selegao for Motor PM, o valor do parametro P3.1.1.5 Cos Phi do motor sera definido como

1,00, e o assistente pulara diretamente para a pergunta 7

o

SCHMERSAL

Defina um valor para P3.1.1.5 Cos phi
do motor (de forma que ele correspon-
da a placa de nome do motor)

Faixa: 0.30...1.00

Defina um valor para P3.3.1.1 Refe- Faixa: 0,00...P3.3.1.2 Hz
réncia de frequéncia minima

DISilnE LI W P (I 12 Rt Faixa: P3.3.1.1...320,00 Hz
réncia de frequéncia maxima

Defina um valor para P3.4.1.2 Tempo

~ Faixa: 0,1...300,0 s
de aceleracéo 1

Defina um valor para P3.4.1.3 Tempo
de desaceleragao 1

(=]

Faixa: 0,1...300,0 s

Faca uma selegéo do local de controle
Remoto (onde vocé executa os co-
mandos de partida/parada e a referén-
cia de frequéncia do conversor quando
o controle Remoto estiver ativo)

Terminal de E/S
Fieldbus

Se vocé definir Terminal de E/S como o valor do Local de controle remoto, vera a proxima
pergunta. Se vocé definir Fieldbus, o assistente pulara diretamente para a pergunta 14.

0=0...10V/0...20 mA
1=2...10V/4...20 mA

P1.26 Faixa de sinal da entrada
analégica 2

Defina o local de controle Local
(onde os comandos
de partida/parada e a referéncia de
frequéncia
serdo dados quando o controle
Local estiver ativo)

Fieldbus
Teclado
Terminal de E/S (B)

-I

Se vocé definir Terminal de E/S (B) como o valor do Local de controle local, vera a proxima
pergunta. Para outras selegées, o assistente pulara diretamente para a pergunta 16.

..10V/0...20 mA
.10V/4..20 mA

P1.25 Faixa de sinal da entrada
analogica 1

I

O Assistente de aplicativo local/remoto sera concluido.pergunta. Para outras selegdes, o
assistente pulara diretamente para a pergunta 16.

SCHMERSAL
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2.3 Assistente de Aplicativo Velocidade Multipasso

O assistente de aplicativo ajuda a definir os parametros basicos relacionados ao aplicativo.
Para iniciar o assistente de aplicativo Velocidade multipasso, defina o valor Velocidade
multipasso para o parametro P1.2 Aplicativo (ID 212) no teclado.

2.4 Assistente de Aplicativo Controle de PID

O assistente de aplicativo ajuda a definir os parametros basicos relacionados ao aplicativo.
Para iniciar o assistente de aplicativo Controle de PID, defina o valor Controle de PID para o
parametro P1.2 Aplicativo (ID 212) no teclado.

INDICAGAO!

Se vocé iniciar o assistente de aplicativo a partir do Assistente de inicializacdo, o
assistente pulara diretamente para a pergunta 11.

INDICAGAO!
Se vocé iniciar o assistente de aplicativo a partir do Assistente de inicializagéo, o
assistente exibira somente a configuragdo de E/S.

Defina um valor para P3.1.2.2 Tipo
de motor (de forma que ele corres-
ponda a placa de nome do motor)

Defina um valor para P3.1.1.1 Tenséo
nominal do motor (de forma que ele
corresponda a placa de nome do motor)

Defina um valor para P3.1.1.2 Frequén-
cia nominal do motor (de forma que ele
corresponda a placa de nome do motor)

Defina um valor para P3.1.1.3 Velocidade
nominal do motor (de forma que ele
corresponda & placa de nome do motor)

Defina um valor para P3.1.1.4 Conente
nominal do motor (de forma que ele
corresponda a placa de nome do motor)

Motor PM
Motor de indugéo

Faixa: Varia

Faixa: 8,00...320,00 Hz

Faixa: 24...19200 rpm

Faixa: Varia

Defina um valor para P3.1.2.2 Tipo
de motor (de forma que ele corres-
ponda a placa de nome do motor)

Defina um valor para P3.1.1.1 Tensao
nominal do motor (de forma que ele
comresponda a placa de nome do motor)

Defina um valor para P3.1.1.2 Frequén-
cia nominal do motor (de forma que ele
corresponda a placa de nome do motor)

Defina um valor para P3.1.1.3 Velocidade
nominal do motor (de forma que ele
corresponda a placa de nome do motor)

Defina um valor para P3.1.1.4 Corrente
nominal do motor (de forma que ele
comresponda a placa de nome do motor)

Motor PM
Motor de indugdo

Faixa: Varia

Faixa: 8,00...320,00 Hz

Faixa: 24...19200 rpm

Faixa: Varia

Se vocé definir o Tipo de motor como Motor de indugéo, vocé vera a préxima pergunta. Se a
sua selecéo for Motor PM, o valor do parametro P3.1.1.5 Cos Phi do motor sera definido como
1,00, e o assistente pularé diretamente para a pergunta 7.

Se vocé definir o Tipo de motor como Motor de indugéo, vocé vera a proxima pergunta. Se a
sua selecéo for Motor PM, o valor do parametro P3.1.1.5 Cos Phi do motor sera definido como
1,00, e o assistente pulara diretamente para a pergunta 7.

Defina um valor para P3.1.1.5 Cos phi
do motor (de forma que ele correspon-
da a placa de nome do motor)

Defina um valor para P3.3.1.1 Refe-
réncia de frequéncia minima

Defina um valor para P3.3.1.2 Refe-
réncia de frequéncia maxima

Defina um valor para P3.4.1.2 Tempo
de aceleracéo 1

Defina um valor para P3.4.1.3 Tempo
de desaceleragao 1

O Assistente de aplicativo Velocidade multipasso é concluido.

72

Faixa: 0.30...1.00

Faixa: 0,00...P3.3.1.2 Hz

Faixa: P3.3.1.1...320,00 Hz

Faixa: 0,1...300,0 s

Faixa: 0,1...300,0 s

SCHMERSAL

Defina um valor para P3.1.1.5 Cos phi
do motor (de forma que ele correspon-
da a placa de nome do motor)

Defina um valor para P3.3.1.1 Refe-
réncia de frequéncia minima

Defina um valor para P3.3.1.2 Refe-
réncia de frequéncia maxima

Defina um valor para P3.4.1.2 Tempo
de aceleragéo 1

Defina um valor para P3.4.1.3 Tempo
de desaceleragdo 1

(=]
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Faixa: 0.30...1.00

Faixa: 0,00...P3.3.1.2 Hz

Faixa: P3.3.1.1...320,00 Hz

Faixa: 0,1...300,0 s

Faixa: 0,1...300,0 s
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Faga uma selegao de um local de con-
trole (onde vocé executa os comandos
de partida/parada)

Defina um valor para P3.13.1.4 Sele-
¢ao de unidade de processamento

Terminal de E/S
Fieldbus
Teclado

Mais de 1 selegao

Se a sua selecdo for outra que ndo %, vocé vera as proximas perguntas. Se a sua selegdo for

%, o assistente pulara diretamente para a pergunta 17.

Defina um valor para P3.13.1.5 Min.
da unidade de processamento

Defina um valor para P3.13.1.6 Max.
da unidade de processamento

>

Defina um valor para P3.13.1.7
Casas decimais da
unidade de processamento

Defina um valor para P3.13.3.3 Sele-
céo de fonte de realimentagéo 1

A faixa depende da selecdo
na pergunta 12.

A faixa depende da selegao na
pergunta 12.

Faixa: 0...4

Consulte a tabela Configuragdes de
realimentagdo no Capitulo 5.13 Grupo
3.13: Controlador PID

Se vocé fizer uma selegéo de um sinal de entrada analégico, vera a pergunta 18. Com outras

selecdes, o assistente pulara para a pergunta 19.

Defina a faixa de sinal da entrada
analégica

Defina um valor para P3.13.1.8
Inversao de erro

Defina um valor para P3.13.2.6
Selegéo de fonte de
ponto de definigao

] II

0=0...10V/0...20 mA
1=2..10V/4..20 mA

0 = Normal
1 = Invertido

Consulte a tabela Pontos de definicdo
no

Capitulo 5.13 Grupo 3.13: Controlador
PID

Se vocé fizer uma selegéo de um sinal de entrada analdgico, vera a pergunta 21. Com outras

selecdes, o assistente pulara para a pergunta 23.

Se vocé definiu Ponto de definigao do teclado 1 ou Ponto de definicdo do teclado 2 para o
valor, o assistente pulara diretamente para a pergunta 22.

74

SCHMERSAL

Defina a faixa de sinal da entrada 0=0...10V/0...20 mA
analégica 1=2..10V/4..20 mA
Defina um valor para P3.13.2.1

(Ponto de defini¢do do teclado 1) e Isso depende da faixa definida na

1

n N n
N (=]

P3.13.2.2 (Ponto de defini¢gao do pergunta 20.
teclado 2)
= < 0 =Nao
Uso da fungao de suspensao 1 = Sim

Se vocé atribuir o valor Sim a pergunta 22, vera as proximas 3 perguntas. Se vocé atribuir o
valor Nao, o assistente sera concluido.

Defina um valor para P3.34.7 Limite de

23 P =
frequéncia de suspensdo

Faixa: 0,00...320,00 Hz

Defina um valor para P3.34.8 Atraso

& de suspenséo 1

IFaixa: 0...3000 s

Defina um valor para P3.34.9 Nivel A faixa depende da unidade de proces-

® de despertar samento definida.

O Assistente de aplicativo Controle de PID sera concluido.

2.5 Assistente de Aplicativo Multifinalidade
O assistente de aplicativo ajuda a definir os parametros basicos relacionados ao aplicativo.

Para iniciar o assistente de aplicativo Multifinalidade, defina o valor Multifinalidade para o
parametro P1.2 Aplicativo (ID 212) no teclado.

INDICAGAO!
Se vocé iniciar o assistente de aplicativo a partir do Assistente de inicializacédo, o
assistente pulara diretamente para a pergunta 11.
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Defina um valor para P3.1.2.2 Tipo de
motor (de forma que ele corresponda a
placa de nome do motor)

Motor PM
Motor de indugéo

Defina um valor para P3.1.1.1 Tensdo
nominal do motor (de forma que ele
comesponda a placa de nome do motor)

Faixa: Varia

Defina um valor para P3.1.1.2 Frequén-
cia nominal do motor (de forma que ele
corresponda a placa de nome do motor)

Faixa: 8,00...320,00 Hz

Defina um valor para P3.1.1.3 Velocidade
nominal do motor (de forma que ele
comresponda a placa de nome do motor)

Faixa: 24...19200 rpm

Defina um valor para P3.1.1.4 Conente
nominal do motor (de forma que ele
corresponda a placa de nome do motor)

Faixa: Varia

Se vocé definir o Tipo de motor como Motor de indugéo, vocé vera a préxima pergunta. Se a
sua selecéo for Motor PM, o valor do parametro P3.1.1.5 Cos Phi do motor sera definido como
1,00, e o assistente pulara diretamente para a pergunta 7.

Defina um valor para P3.1.1.5 Cos phi
do motor (de forma que ele correspon-
da a placa de nome do motor)

Faixa: 0.30...1.00

Defina um valor para P3.3.1.1 Refe-

A PO Faixa: 0,00...P3.3.1.2 Hz
réncia de frequéncia minima

Defina um valor para P3.3.1.2 Refe-

A N Faixa: P3.3.1.1...320,00 Hz
réncia de frequéncia maxima

Defina um valor para P3.4.1.2 Tempo

- Faixa: 0,1...300,0 s
de aceleracéo 1

Defina um valor para P3.4.1.3 Tempo
de desaceleragao 1

Faixa: 0,1...300,0 s

Selecione o local de controle (onde
vocé executa os comandos de
partida/parada e a referéncia de
frequéncia do conversor)

Terminal de E/S
Fieldbus
Teclado

11

O Assistente de aplicativo Multifinalidade sera concluido.
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2.6 Assistente de Aplicativo Poténciometro doMotor

O assistente de aplicativo ajuda a definir os parametros basicos relacionados ao aplicativo.
Para iniciar o assistente de aplicativo Potenciometro do motor, defina o valor Potenciometro
do motor para o parametro P1.2 Aplicativo (ID 212) no teclado.

INDICAGAO!
Se vocé iniciar o assistente de aplicativo a partir do Assistente de inicializacédo, o
assistente pulara diretamente para a pergunta 11.

Defina um valor para P3.1.2.2 Tipo de
motor (de forma que ele corresponda a
placa de nome do motor)

Motor PM
Motor de indugéo

Defina um valor para P3.1.1.1 Tensdo
nominal do motor (de forma que ele
corresponda a placa de nome do
motor)

Defina um valor para P3.1.1.2 Fre-
3 quéncia nominal do motor (de forma
que ele corresponda a placa de nome
do motor)

Faixa: Varia

Faixa: 8,00...320,00 Hz

Defina um valor para P3.1.1.3 Velo-
cidade nominal do motor (de forma
que ele corresponda a placa de nome
do motor)

Faixa: 24...19200 rpm

Defina um valor para P3.1.1.4 Corrente
nominal do motor (de forma que ele
corresponda a placa de nome do
motor)

Faixa: Varia

Se vocé definir o Tipo de motor como Motor de indugao, vocé vera a proxima pergunta. Se a
sua selecéo for Motor PM, o valor do parametro P3.1.1.5 Cos Phi do motor sera definido como
1,00, e o assistente pulara diretamente para a pergunta 7.
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Defina um valor para P3.1.1.5 Cos phi
do motor (de forma que ele correspon-
da a placa de nome do motor)

Faixa: 0.30...1.00

Defina um valor para P3.3.1.1 Refe-

- A Faixa: 0,00...P3.3.1.2 Hz
réncia de frequéncia minima

Defina um valor para P3.3.1.2 Refe-

P P i Faixa: P3.3.1.1...320,00 Hz
réncia de frequéncia maxima

Defina um valor para P3.4.1.2 Tempo

- Faixa: 0,1...300,0 s
de aceleracéo 1

Defina um valor para P3.4.1.3 Tempo

de desaceleracdo 1 Faixa: 0,1...300,0 s

Defina um valor para P1.36.1 Tempo
de rampa do potenciémetro do
motor

Faixa: 0,1...500,0 Hz/s

0 = Sem redefinigao
1 = Estado de parada
2 = Desligamento

Defina um valor para P1.36.2 Redefi-
nigao do potenciémetro do motor

O Assistente de aplicativo Potenciémetro do motor foi concluido.

7 Assistente de Multibomba

Para iniciar o Assistente de multibomba, faca a selegdo Ativar para o parametro B1.1.3 no menu
Configuracéo rapida. As configuragdes padrdo dizem para vocé usar o controlador PID no modo
uma realimentagéo / um ponto de definicdo O local de controle padrdo é a E/S A, e a unidade de
processamento padrao ¢ %.

Defina um valor para P3.13.1.4 Selecao
1 )
de unidade de processamento

Se a sua selecdo for outra que ndo %, vocé vera as proximas perguntas. Se a sua selegdo for
%, o assistente pulara diretamente para a pergunta 5.

Mais de 1 selegao.
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Defina um valor para P3.13.1.5 Min. da

unidade de processamento Varia
Defina um valor para P3.13.1.6 Max. da Vari
) aria
unidade de processamento
Defina um valor para P3.13.1.7 Casas 0.4

decimais da unidade de processamento

Consulte a tabela Configuragdes de
realimentagao no Capitulo 5.13 Grupo
3.13: Controlador PID.

Defina um valor para P3.13.3.3 Selecao
de fonte de realimentagéo 1

Se vocé fizer uma selegéo de um sinal de entrada analégico, vera a pergunta 6. Com outras
selegdes, o assistente pulara para a pergunta 7.

0=0...10V/0...20 mA
1=2...10V/4..20 mA
Consulte a tabela Entradas analégicas
no Capitulo 5.5 Grupo 3.5:
Configuragéo de E/S.

Defina a faixa de sinal da entrada
analégica

0 = Normal
1 = Invertido

Defina um valor para P3.13.1.8
Inversao de erro

Consulte a tabela Pontos de definicdo
no Capitulo 5.13 Grupo 3.13:
Controlador PID.

Defina um valor para P3.13.2.6
Selecdo de fonte de

Se vocé fizer uma selegao de um sinal de entrada analégico, vera a pergunta 9. Com outras
selegbes, o assistente pulara para a pergunta 11.

Se vocé definiu Ponto de definicdo do teclado 1 ou Ponto de definigdo do teclado 2 para o
valor, o assistente pulara diretamente para a pergunta 10.

0=0...10V/0...20 mA
1=2...10V/4...20 mA
Consulte a tabela Entradas analégicas
no Capitulo 5.5 Grupo 3.5: Configura-
cao de E/S.

Defina a faixa de sinal da entrada
analdgica

Defina um valor para P3.13.2.1 (Ponto
de definicdo do teclado 1) e P3.13.2.2 Varia
(Ponto de definicao do teclado 2)

Nao

Uso da funcéo de suspensao Sim

Se vocé atribuir o valor Sim a pergunta 11, vera as préximas 3 perguntas.
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Defina um valor para P3.13.5.1 Limite

de frequéncia de suspenséo 1 QORI 2

Defina um valor para P3.13.5.2

Atraso de suspens&o 1 0...3000 s

Defina um valor para P3.13.5.6 Nivel
de despertar 1

A faixa depende da unidade de
processamento definida.

Defina um valor para P3.15.1

Numero de motores 1.6

Defina um valor para P3.15.2 0 = Nao usado
Funcéo de travamento 1 = Ativado

Defina um valor para P3.15.4 0 = Desativado
Troca automatica 1 = Ativado

Se vocé ativar a fungdo Troca automatica, vera as proximas 3 perguntas. Se vocé ndo usar a
funcéo Troca automatica, o assistente pulara diretamente para a pergunta 21.

Defina um valor para P3.13.5.1 Limite

o - 0,00...320,00 Hz
de frequéncia de suspenséo 1

Defina um valor para P3.13.5.2

Atraso de suspensao 1 0..3000 s

Defina um valor para P3.13.5.6 Nivel
de despertar 1

A faixa depende da unidade de
processamento definida.

Defina um valor para P3.15.1

Numero de motores 1.6

Defina um valor para P3.15.2 0 = N&o usado
Funcao de travamento 1 = Ativado

Defina um valor para P3.15.4 0 = Desativado
Troca automatica 1 = Ativado

Se vocé ativar a fungéo Troca automatica, vera as proximas 3 perguntas Se vocé ndo usar a
fungao Troca automatica, o assistente pufara diretamente para a pergunta 2
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18 Defina um valor para P3.15.3 Incluir FC o= Desgtlvado
1 = Ativado

19 Defina um valor para P3.j§.5 0,0...3000,0 h

Intervalo de troca automatica
20 Defina um ve?lor para P3.1 5.6ATro_ca 0,00...50,00 Hz
automatica: Limite de frequéncia
21 Defina um valor para P3.15.8 0..100%
Largura de banda
20 Defina um valor para P3.15.9 Atraso 0..3600's
da largura de banda

Depois disso, o visor exibira a configuragao de entrada digital e saida de relé que o aplicativo

usara automaticamente. Tome nota desses valores. Essa fungdo nao esta disponivel na

exibicdo de texto.cé ndo usar a fungdo Troca automatica, o assistente pularé diretamente para

a pergunta 21.

2.8 Assistente de Modo de Incéndio

Para iniciar o Assistente do Modo de incéndio, faca a selecdo Ativar para o parametro B1.1.4
no menu Configuragéo rapida.

CUIDADO!
Antes de prosseguir, leia sobre a senha e a garantia no Capitulo 9.15

Modo de incéndio.

Defina um valor para o parametro
1 P3.17.2 Fonte de frequéncia do Modo
de incéndio

Mais de 1 selecédo

Se vocé definir um valor diferente de Frequéncia do Modo de incéndio, o assistente pulara
diretamente para a pergunta 3.
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Defina um valor para o parametro
P3.17.3 Frequéncia
do Modo de incéndio

Ativar o sinal quando o contato abrir
ou fechar

Defina um valor para os parametros
P3.17.4 Ativacdo do Modo de incéndio
quando ABERTO /P3.17.5
Ativacao do Modo de incéndio quando
FECHADO

Defina um valor para o parametro
P3.17.6 Reversdo
do Modo de incéndio

Defina um valor para o parametro
P3.17.1 Senha do Modo de incéndio

8,00 Hz...P3.3.1.2 (RefFreqMax)

0 = Contato aberto
1 = Contato fechado

Faga uma selec@o de uma entrada
digital para ativar o Modo de incéndio.
Consulte também o Capitulo 9.7.1
Programagao de saidas
digitais e analdgicas.

Faca uma selec@o de uma entrada
digital para ativar a direcéo reversa no
Modo de incéndio.

Digln Slot0.1 = PARA A FRENTE
Digin Slot0.2 = REVERSAO

Defina uma senha para ativar a fungéao
do
Modo de incéndio.
1234 = Ativar modo de teste
1002 = Ativar Modo de incéndio

SCHMERSAL

3. Interfaces do Usuario

3.1 Navegacao pelo Teclado

Os dados do conversor de frequéncia estéo dispostos em menus e submenus. Para se mover
entre os menus, use os botbes de seta Para cima e Para baixo no teclado. Para entrar em um
grupo ou item, pressione o botdo OK. Para retornar ao nivel onde vocé estava anteriormente,

pressione o botdo de voltar/reset.

No visor, vocé vera sua localizagdo atual no menu, por exemplo, M3.2.1. Vocé vera também o
nome do grupo ou item da sua localizagdo atual.
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R 7@)

3

do parametro e a localizagao atual no

menu
G. Um grupo ou item ativado: pressione OK

para entrar
H. O ndmero de itens no grupo em questao

F. O campo de localizagdo: o nimero de ID

Na exibi¢do grafica, ha 2 procedimentos diferentes para a edigao dos valores de um item.

tro. Faga a selegdo dentre
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Fig. 16: Estrutura basica do menu do conversor de frequéncia

© SCHMERSAL

SCHMERSAL



2 Para entrar no modo Edigéo, pressione o botdo OK

2 vezes, ou pressione o botdo de seta Para a
direita.

3 Para definir um novo valor, pressione os botdes de

seta Para cima e Para baixo.

4 Para aceitar a alteragéo, pressione o botao OK.

Para ignorar a alteragdo, use o botéo de voltar/
reset.

Edicao de Valores Numéricos

1 Localize o parametro.

2 Entre no modo Edigao.

stoP| ] Reroy | [ wo

Rem Control Place
.21

® Help

@ Add to favourites

s1or[ (] READY | [ o

Rem Control Place
» w21

FieldbusCTRL

I/0 Control ¢

stop[ (] ReADY | [ o
lil Frequency Ref
1D:101 23.3.1.1
MaxFreqReference
0.00 Hz
MinFreqReference
50.00 Hz
PosFreqRefLimit
320.00 Hz
sTor[ (] READY | [ wo
MinFreqReference
ID:101 P3.3.1.1
A N
v — 0.00 Hz —
7N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
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3 Se o valor for numérico, mova-se digito a digito
com os botdes de seta Para a esquerda e Para a
direita. Altere os digitos com os botdes de seta
Para cima e Para baixo.

4 Para aceitar a alteragdo, pressione o botédo OK.
Para ignorar a alterac&o, retorne ao nivel onde
vocé estava anteriormente com o botéo de voltar/
reset.

A Selegao de Mais de 1 Valor

stor|G] ReroY | [ wo
MinFreqReference
1D:101 P3.3.1.1
A Ny
v — 00.00 Hz-
7N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz
s1or[C] RerDY | [ wo
5 MinFreqReference
@ ID:101 P3.3.1.1
A N
v —11.00 Hz—
N
Min: 0.00Hz
Max: 50.00Hz

Alguns parametros permite que vocé faga uma selecdo de mais de 1 valor. Faca a
marcagao da caixa de selegdo em cada valor que vocé desejar ativar.

1 Localize o parametro. Havera um simbolo no visor
quando a marcagéo de uma caixa de selegao for
possivel.
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stor[C] RerDY | [ o
m Interval 1
ID:1466 P3.12.1.3
ON Time
00:00:00
OFF Time
00:00:00 I

A. O simbolo
da
marcacédo
da caixa de
selecédo



2 Para se mover entre os valores da lista, use os

stop[C] Reapy | [ o

botdes de seta Para cima e Para baixo.
Days
1: ¥3.12.1.3.1

[ ] Monday

Tuesday

Wednesday

Thursday

[] Friday

3 Para adicionar um valor a sua selegéo,

stop[C] ReaDY | [ o

marque a caixa préxima a ele com o bo

D
tao de seta Para a direita. Rt

1! M 3.12.1.3.1

Sunday
[ ] Monday

Tuesday

] Wednesday

Thursday

[] Friday

3.2.2 Reset de Falhas

Pare resetar uma falha, vocé pode usar o botdo de reset ou o parametro Resetar falhas.
Consulte as instrugdes em 10.1 Uma falha surge no visor.

3.2.3 O Botao Funct

Vocé pode usar o botdo FUNCT para 4 fungdes.
* Para acessar a pagina de controle.
 Para alternar rapidamente entre os locais de controle Local e Remoto.
 Para alterar a direcé@o de rotagao.
 Para editar rapidamente um valor de parametro.

A selegao do local de controle determina de onde o conversor de frequéncia recebera os
comandos de partida/parada. Todos os locais de controle possuem um parametro para a
selecdo de fonte de referéncia de frequéncia. O local de controle Local sempre é o teclado. O
local de controle Remoto pode ser a E/S ou o fieldbus. Vocé pode ver o local de controle
atual na barra de status do visor.

E possivel usar a E/S A, E/S B e o Fieldbus como locais de controle Remoto. AE/S A e o
Fieldbus tém a prioridade mais baixa. Vocé pode fazer essa selegdo com P3.2.1 (Local de
controle Remoto). A E/S B pode contornar os locais de controle Remoto E/S a e Fieldbus com
uma entrada digital. Vocé pode fazer uma selegdo da entrada digital com o parametro
P3.5.1.7 (Forga de controle para E/S B).

O teclado é sempre usado como um local de controle quando o local de controle for Local. O
controle Local tem prioridade maior que o controle Remoto. Por exemplo, quando vocé
estiver em controle Remoto, se o parametro P3.5.1.7 contornar o local de controle com uma
entrada digital, e vocé fizer uma selecé@o de Local, o teclado se tornara o local de controle.
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Use o botdo FUNCT ou P3.2.2 Local/Remoto para alternar entre os controles Local e
Remoto.

Alteragao de Local de Controle

1 Em qualquer lugar na estrutura de menus, STOP‘C‘ READY ‘ ‘ Keypad

pressione o botdo FUNCT.
G Main Menu
1: M
Monitor
(12 )

Parameters
(21)

Diagnostics
(6)

2P ara fazer uma selegdo de Local/Remoto, STOP‘C‘ READY ‘ ‘ Keypad

use os botdes de seta .
Choose action

1D:1805

Change direction

Control page

Local/Remote A
A\
3 Para fazer uma selegéo de Local ou smp‘ C‘ — ‘ ‘Ke -
Remoto, use os botbes de seta Para < s
cima e Para baixo novamente. ? re R
Para aceitar a sele¢éo, pressione o botdo OK.
Local
A
Remote
= Vv
4 Se vocé alterou o local de controle Rema srop\c\ READY ‘ ‘ )
to para Local, ou Main Menu
C - =
Monitor
(12)
Parameters
(21)

iagnostics
(6)

Apbs a selegao, o visor retornara para o mesmo local onde estava quando vocé pressionou o
botdo FUNCT.
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Entrando na Pagina de Controle

E facil monitorar os valores mais importantes na pagina de controle.

1 Em qualquer lugar na estrutura de menus,
pressione o botdo FUNCT.

2 Para fazer uma selecéo da pagina de controle,
pressione os botdes de seta Para cima e Para
baixo. Entre com o botdo OK. A pagina de
controle sera exibida.

3 Se vocé usar o local de controle Local e a
referéncia de teclado, vocé podera definir
P3.3.1.8
Referéncia de teclado com o botédo OK.

4 Para alterar os digitos no valor, pressione os
botdes de seta Para cima e Para baixo. Aceite
a alteracdo com o botdo OK.

stor[C] ReapY 110

G Main Menu
m: m

Monitor
@ (12)

Parameters
(21)

Diagnostics

STOP ‘ (j READY ‘ Keypad

Choose action
1D:1805

Change direction

Control page

Local/Remote ¢

sToP ‘ G READY ‘ Keypad

Keypad Reference
1D: 184
A
A\
Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%

0Hz

Motor Current Motor Power

0.00A 0.00%

sTOP ‘ C‘ READY ‘ Keypad

Keypad Reference
B maw
A
\4
Output Frequemcy | Motor Torque

0.00Hz 0.00%

|
OH.

Motor Current Motor Power

0.00A 0.00%

Veja mais informagdes sobre a Referéncia de teclado em 5.3 Grupo 3.3: Referéncias. Se vocé
usar outros locais de controle ou valores de referéncia, o visor exibira a Referéncia de
frequéncia, que nao é editavel. Os outros valores da pagina sdo valores de

SCHMERSAL

Alteragao da Direcao de Rotacdo

INDICAGAO!
O comando Alterar diregdo estara disponivel no menu somente se o local de
controle atual for o Local.

Em qualquer lugar na estrutura de menus,
pressione o botdo FUNCT.

Para fazer uma selecéo de Alterar direcéo,
pressione os botdes de seta Para cima e Para
baixo. Pressione o botdo OK.

Faga uma selec@o de uma nova diregéo de

ro tagéo.

A direcdo de rotagado atual piscara. Pressione o
botdo OK.

© SCHMERSAL

Multimonitoramento. Vocé pode fazer uma selegao dos valores aqui exibidos (vejas as
instrugdes em 4.1.1 Multimonitor).

Vocé pode alterar rapidamente a direcéo de rotagdo do motor com o botdo FUNCT.

sToP| (] ReADY [0
Main Menu
ID: M1
Monitor
(7)

Parameters
(15 )

Diagnostics
(6)

RUN [C] Remov | [ Keypad

Choose action
1D:1805

Change direction A
Control page Y

Local/Remote

RUN ‘C‘ READY ‘ ‘Keypad

Choose action
1D:1805

Reverse A
Forward Y




4 A direcd@o de rotagao sera imediatamente alterada.
Vocé podera ver que a indicacdo da seta no campo
de status do visor seré alterada. G

READY 1o

Main Menu
1: M

@ Monitor
(7)

= Parameters

(15)

Diagnostics
(6)

A funcdo Edicao Rapida

Com a fungao Edigéo rapida vocé pode acessar rapidamente o parametro desejado inserindo
o nimero de ID do parametro.

1 Em qualquer lugar na estrutura de menus,
pressione o botdo FUNCT.

2 Pressione o botdo de Seta para cima ou Seta para
baixo para selecionar Edigao rapida e confirme

com o botéo OK.

3 Insira o nimero de ID de um parametro ou valor de
monitoramento. Pressione OK. O visor exibira o

valor do parametro no modo de edigéo e o valor de
monitoramento no modo de monitoramento.

3.2.4 Copia de Parametros

INDICAGAO!
Esta fungéo esta disponivel somente na exibigao grafica

Antes que vocé possa copiar parametros do painel de controle para o conversor, vocé
precisara parar o conversor.

Copia de Parametros de um Conversor de Frequéncia

Use esta fungéo para copiar parametros de um conversor para outro.

1 Salve os parametros para o painel de controle.
2 Retire o painel de controle e conecte-o a um outro conversor.
3 Faca o download dos pardmetros no novo conversor com o

comando Restaurar do teclado.

SCHMERSAL

Salvagdo de Paramentos no Painle de Controle

1 Va para o menu Configuragdes do usuario.
STOP‘G‘ READY Keypad

Main Menu
ID: M6

= I/0 and Hardware
AP

User settings
(4)

@ Favourites
(o

2 Véapara o submenu Backup de parametros.
STOP‘G READY Keypad

User settings
1: 6.5

Language selection
English

Parameter backup
(7)

Drive name

Drive

3  Use os botdes de seta Para cima e Para baixo para

fazer uma selegdo de uma fungao. Aceite a selegéo STOP‘G READY Keypad
com o botao OK. [j Parameter backup
ID: M6.5.1

Restore factory defaults|

Save to keypad

Restore from keypad

O comando Restaurar padrdes de fabrica traz de volta as configuragdes de parametros feitas
na fabrica. Com o comando Salvar para o teclado, vocé pode copiar todos os parametros
para o painel de controle. O comando Restaurar do teclado copia todos os parametros do
painel de controle para o conversor.

Os parametros que vocé nio pode copiar se os conversores tiverem tamanhos diferentes

Se vocé substituir o painel de controle de um conversor por um painel de controle de um
conversor que seja de tamanho diferente, os valores desses parametros ndo serdo
alterados.
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«  Corrente nominal do motor (P3.1.1.4)

« Tensdo nominal do motor (P3.1.1.1)

«  Velocidade nominal do motor (P3.1.1.3)

«  Poténcia nominal do motor (P3.1.1.6)

«  Frequéncia nominal do motor (P3.1.1.2)

»  Cos phi do motor (P3.1.1.5)

+ Frequéncia de comutagéo (P3.1.2.3)

«  Limite de corrente do motor (P3.1.3.1)

« Limite de corrente de estolagem (P3.9.3.2)

«  Frequéncia maxima (P3.3.1.2)

«  Frequéncia do ponto de enfraquecimento do campo (P3.1.4.2)
«  Frequéncia do ponto médio de U/f (P3.1.4.4)

« Tens&o de frequéncia zero (P3.1.4.6)

« Corrente de partida de magnetizagao (P3.4.3.1)
«  Corrente de freio CC (P3.4.4.1)

«  Corrente de frenagem de fluxo (P3.4.5.2)

» Constante de tempo térmica do motor (P3.9.2.4)

3.2.5 Comparacao de Parametros

Com esta fungao, vocé pode comparar o conjunto atual de parametros com um destes 4
conjuntos.

« Conjunto 1 (B6.5.4 Salvar para Conjunto 1)

« Conjunto 2 (B6.5.6 Salvar para Conjunto 2)

«  Os padrdes (P6.5.1 Restaurar padroes de fabrica)

« O conjunto do teclado (P6.5.2 Salvar para o teclado)

Veja mais sobre esses parametros em Tabela 114 Os pardmetros de backup de pardmetros no
Menu Configuragées do usudrio

INDICACAO!
Se voceé nao tiver salvo o conjunto de pardmetros com o qual vocé deseja comparar
o conjunto atual, o visor exibira o textoFalha ao comparar

Uso da fungdo Comparacao de Parametros

1 V& para Comparagdo de parametros no menu
Configuragbes do usuario.

stor[(] ReADY 110
] User Settings
ID: M6.6

Language Selection
English

Parameter Backup
E] (7)

Parameter Compare
(4)
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2  Faga uma selegdo do par de conjuntos. Para

aceitar a selegdo, pressione o botdo OK. s1op[C] Ready [ o
Parameter Compare
I T 56.6.1

HE| Active set-Set 1

@ Active set-Set 2

BE| Active set-Defaults

3  Facauma selecao de Ativar e pressione OK.

stor[C] RerDY [ o

E Active set-Set 1

D: M6.6.1

W] Active
® Help

@ Add to Favourites

4  Examine a comparagao entre os valores atuais e os

stop[C] ReaDY [ o

valores do outro conjunto.
. Active set-Set 1

10:113

Motor Nom Currnt

0.56A
/1,.90A

Motor Cos Phij

74

T

A. O valor C. Ovalor
atual atual

B. O valordo D. O valor do
outro outro
conjunto conjunto

3.2.6 Textos de Ajuda

A exibicao gréfica pode exibir textos de ajuda sobre diversos tépicos. Todos os parametros
tém um texto de ajuda.

Os textos de ajuda também estao disponiveis para falhas, alarmes e para o Assistente de
inicializagéo.

SCHMERSAL
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Leitura de textos de Ajuda
1 Localize o item sobre o qual vocé deseja ler.

2 Use os botdes de seta Para cima e Para baixo para
fazer uma selegdo de Ajuda.

3 Para abrir o texto de ajuda, pressione o botédo OK.

INDICAGAO!
Os textos de ajuda sdo sempre em inglés.

3.2.7 Uso do Menu Favoritos

Se vocé usar os mesmos itens com frequéncia, podera adiciona-los aos Favoritos. Vocé pode

stor[C] ReaoY )
m Digital Inputs
1ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

Ctrl signal 2 A

Ctrl signal 1 B

&t
stop[C] ReapY o
Ctrl signal 1 A
10:403 w3511
Edit

() add to favourites

stor[C] ReaDY 110
Ctrl signal 1 A
@ 1D:403 M3.5.1.1

Start Signal 1 for control Place
I/0 A. Start Signal 1

functionality chosen with I/O A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

reunir um conjunto de parametros ou sinais de monitoramento de todos os menus do

teclado.

Veja mais sobre como usar o menu Favoritos no Capitulo 8.2 Favoritos

3.3 Uso da Exibicao de Texto

Vocé também pode ter um painel de controle com exibi¢ao de texto como sua interface de
usudrio. A exibicao de texto e a exibigao grafica apresentam praticamente as mesmas
fungdes. Algumas fungdes estdo disponiveis somente na exibicdo gréfica.
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O visor exibe o status do motor e do conversor de frequéncia. Ele também exibe as falhas na
operagdo do motor e do conversor. No visor, vocé vera sua localizagao atual no menu. Vocé
vera também o nome do grupo ou item da sua localizagdo atual. Se o texto for muito longo

para o visor, ele rolara para exibir todo o texto.

READY RUN STOP ALARM FAULT

OUICK SETY
[ O

| ©

FWD REV o KEYPAD BUS

Fig. 18: O menu principal da exibi¢do de texto

A. Os indicadores de status D. Alocalizagao atual no menu
B. Os indicadores de alarme e falha E. Os indicadores do local de controle
C. O nome do grupo ou item do local atual  F. Os indicadores da diregéo de rotagéo

3.3.1 Edicao de Valores

Alteracao do Valor de Texto de um Parametro

Defina o valor de um parametro com este procedimento.

1 Localize o parametro. READY RUN  STOP  ALARM  FAULT

v
FWD  REV /0 KEYPAD  BUS

SCHMERSAL
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2 Para entrar no modo Edig&o, pressione o botéo OK. A selecao do local de controle determina de onde o conversor de frequéncia recebera os
READY  RUN STOP ALARM FAULT " . N
'S 2 comandos de partida/parada. Todos os locais de controle possuem um parametro para a
M TOA selecdo de fonte de referéncia de frequéncia. O local de controle Local sempre é o teclado. O
JIZM ] local de controle Remoto pode ser a E/S ou o fieldbus. Vocé pode ver o local de controle
RE“I Lo RU atual na barra de status do visor.
U E possivel usar a E/S A, E/S B e o Fieldbus como locais de controle Remoto. AE/S Ae o
Fieldbus tém a prioridade mais baixa. Vocé pode fazer essa selecdo com P3.2.1 (Local de
controle Remoto). A E/S B pode contornar os locais de controle Remoto E/S a e Fieldbus com
v v D uma entrada digital. Vocé pode fazer uma sele¢do da entrada digital com o parametro
WD REV VO KEYPAD BUS P3.5.1.7 (Forga de controle para E/S B).
3 Para definir. um novo valgr, pressione os botGes de READY RUN  STOP  ALARM  FAULT O teclado é sempre usado como um local de controle quando o local de controle for Local. O
seta Para cima e Para baixo. A A | 7/ controle Local tem prioridade maior que o controle Remoto. Por exemplo, quando vocé
1/ ' 7 estiver em controle Remoto, se o parametro P3.5.1.7 contornar o local de controle com uma
— s I }' entrada digital, e vocé fizer uma selegdo de Local, o teclado se tornara o local de controle.
/ 7 | \ Use o botdo FUNCT ou P3.2.2 Local/Remoto para alternar entre os controles Local e
’ Remoto.
Alteracao de Local de Controle
v v
WD REV 1/o—REVPAD EUS 1 Em ql_Januer Iugflr na estrutura de menus, READY RUN  STor  ALARM  FAULT
pressione o botdo FUNCT. A
4 Aceite a alteragdo com o botdo OK. Para ignorar a -
alteragao, retorne ao nivel onde vocé estava F’ HP HM’ E ’L\J 5
anteriormente com o bot&o de voltar/reset.
M 7
Edicao de Valores Numéricos ’“
1 Localize o parametro. -
2 Entre no modo Edigéo. FWD  REV /0 KEYPAD BUS
3  Mova-se digito a digito com os botdes de seta Para
a esquerda e Para a direita. Altere os digitos com 2  Parafazer uma selegao de Local/Remoto, use os
- . . x N . . READY  RUN STOP ALARM FAULT
os botdes de seta Para cima e Para baixo. botbes de seta Para cima e Para baixo. Pressione o 2 A
4 Aceite a alteragdo com o botdo OK. Para ignorar a botédo OK.

alteragao, retorne ao nivel onde vocé estava
anteriormente com o bot&o de voltar/reset.

3.3.2 Reset de Falhas

Pare resetar uma falha, vocé pode usar o botéo de reset ou o parametro Resetar falhas.
Consulte as instrugdes em 70.7 Uma falha surge no visor

3.3.3 O Botdao FUNCT

Vocé pode usar o botdo FUNCT para 4 fungées.
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Para acessar a pagina de controle.

Para alternar rapidamente entre os locais de controle Local e Remoto.
Para alterar a diregao de rotagéo.

Para editar rapidamente um valor de parametro.
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FWD  REV /0 KEYPAD

BUS

99



3  Parafazer uma selegéo de Localou Remoto, use READY RUN  STOP  ALARM  FAULT]

os botdes de seta Para cima e Para baixo

novamente. Para aceitar a selegdo, pressione o K_ ‘ /_‘

boto OK. -REMOTE —
| AN

v
FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS

4  Sevoceé alterou o local de controle Remato para
Local, ou seja, o teclado, fornega uma referéncia de
teclado.

Apos a selegao, o visor retornard para o mesmo local onde estava quando vocé pressionou o
botdao FUNCT.

Entrando na Pagina de Controle

E facil monitorar os valores mais importantes na pagina de controle.

1 Em qualquer lugar na estrutura de menus,

pressione o botdo FUNCT. READY RUN  STOP  ALARM  FAULT

Hi_
v
FWD  REV /0 KEYPAD _ BUS

2  Parafazer uma selecdo da pagina de controle,

: = : READY RUN STOP ALARM FAULT
pressione os botdes de seta Para cima e Para

baixo. Entre com o botdo OK. A pagina de controle \IA_ AT 7;: 7 ,
sera exibida. o IL\LIL Fh/(

FWD  REV 1/0  KEYPAD  BUS
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3  Sevocé usar o local de controle Local e a
referéncia de teclado, vocé podera definir P3.3.1.8
Referéncia de teclado com o botdo OK.

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT

A _ _A _

KEYPHT REF

LI mn
12,00

A 4

v
FWD  REV /0 KEYPAD BUS

Veja mais informagoes sobre a Referéncia de teclado em 5.3 Grupo 3.3: Referéncias). Se vocé
usar outros locais de controle ou valores de referéncia, o visor exibira a Referéncia de
frequéncia, que nao é editavel. Os outros valores da pagina s&o valores de
Multimonitoramento. Vocé pode fazer uma selegéo dos valores aqui exibidos (vejas as
instrugbes em 4.7.1 Multimonitor).

Alteracédo da Diregao de Rotagao
Vocé pode alterar rapidamente a diregéo de rotagdo do motor com o botdo FUNCT.

INDICACAO!
ﬂ O comando Alterar diregao estara disponivel no menu somente se o local de
controle atual for o Local.

1 Em qualquer lugar na estrutura de menus,
pressione o botdao FUNCT.

2  Parafazer uma selecéo de Alterar diregéo,
pressione os botdes de seta Para cima e Para
baixo. Pressione o botéo OK.

3  Fagauma selecé@o de uma nova diregdo de rotagéo.
A diregéo de rotagéo atual piscara. Pressione o
botdo OK. A direcdo da rotagao sera imediatamente
alterada, e a indicagao por seta no campo de status
se modificara.

A Funcao Edicdo Rapida

Com a fungéo Edigao rapida vocé pode acessar rapidamente o parametro desejado inserindo
o numero de ID do parametro.

1 Em qualquer lugar na estrutura de menus,
pressione o botdo FUNCT.

2  Pressione o botédo de Seta para cima ou Seta para
baixo para selecionar Edigao rapida e confirme
com o botdo OK.

3 Insira o niumero de ID de um parametro ou valor de
monitoramento. Pressione OK. O visor exibira o
valor do parametro no modo de edigéo e o valor de
monitoramento no modo de monitoramento.
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Configuragao rapida

Diagnéstico

102

Funcéo
Consulte o Capitulo 7.4 Descri¢do dos aplicativos
Multimonitor
Curva de tendéncia
Basico
E/S
Extras/Avangado
Fungdes de temporizador
Controlador PID
Controlador PID externo
Muitibomba
Contadores de manutengao

Dados do fieldbus

Falhas ativas

Resetar falhas

Histérico de falhas
Contadores totais
Contadores de desligamento

Informagdes de software

SCHMERSAL

Funcgao
E/S e hardware E/S basica

Slot C

Slot D

Slot E
Reldgio em tempo real
Configuragoes da unidade de poténcia

Teclado

RS-485

Ethernet
Configuragdes do usuario Selegdes de idioma
Backup de parametros *
Nome do conversor

Comparagao de parametros

= A fung&o nao esté disponivel no painel de controle com exibi¢do de texto.
3.4.1 Configuracao Rapida

O grupo de Configurag&o rapida inclui os diferentes assistentes e parametros de
configuragéo rapida do aplicativo Praxi 100. Informagdes mais detalhadas sobre os
parametros desse grupo podem ser encontradas nos Capitulos 7.3 Primeira inicializagcéo e 2
Assistentes.

3.4.2 Monitor

Multimonitor

Com a fungdo Multimonitor, vocé pode reunir de 4 a 9 itens para monitorar. Consulte 4.7.7
Multimonitor.

SCHMERSAL
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INDICAGAO!
O menu Multimonitor ndo esta disponivel na exibigéo de texto.

Curva de Tendéncia

A fungédo Curva de tendéncia é uma apresentagéo grafica de dois valores de monitor ao
mesmo tempo. Consulte4.7.2 Curva de tendéncia.

Basico

Os valores de monitoramento basicos podem incluir status, medigées e valores reais de
parametros e sinais. Consulte 4.7.3 Bdsico.

E/S

E possivel monitorar os status e niveis dos valores dos sinais de entrada e saida. Consulte
4.1.4 E/S.

Extras/Avancado

Vocé pode monitorar diferentes valores avangados, como, por exemplo, valores do fieldbus.
Consulte 4.1.6 Extras e avangado.

Funcoes de Temporizador

Com esta fungéo, vocé pode monitorar os valores das fungdes de temporizador e o Relégio
em tempo real. Consulte 4.7.7 Monitoramento de fun¢ées de temporizador.

Controlador PID

Com esta fungao, vocé pode monitorar os valores do controlador PID. Consulte 4.1.8
Monitoramento do controlador PID.

Controlador PID Externo

Monitore os valores relacionados ao controlador PID externo. Consulte 4.7.9 Monitoramento
do controlador PID externo.

Multibomba

Use esta funcéo para monitorar os valores relacionados a operagéo de mais de 1 conversor.
Consulte 4.1.10 Monitoramento da multibomba.

Contadores de Manutengao

Monitore os valores relacionados ao contadores de manutengéo. Consulte 4.1.77 Contadores
de manutencao.

Dados do Fieldbus
Com esta fungao, vocé pode ver os dados do fieldbus como valores de monitoramento. Use

esta fungao, por exemplo, para monitoramento durante o comissionamento do fieldbus.
Consulte 4.7.12 Monitoramento de dados do fieldbus.
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3.5P

O Praxi Live é uma ferramenta para PC para comissionamento e manutencéo dos
conversores de frequéncia Praxi® 10, Praxi® 20 e Praxi 100).
Voceé pode baixar o Praxi®Live em www.schmersal.com.br

A ferramenta para PC Praxi Live inclui estas fungdes.

«  Parametrizagédo, monitoramento, informagées do conversor, coletor de dados, etc.

« Aferramenta de download de software Schmersal Loader

«  Suporte a RS-422 e Ethernet

«  Suporte a Windows XP, Vista 7 e 8

« 17 idiomas: inglés, alemao, espanhol, finlandés, francés, italiano, russo, sueco, chinés,
checo, dinamarqués, holandés, polonés, portugués, romeno, eslovaco e turco

Vocé pode fazer a conexéo entre o conversor de frequéncia e a ferramenta para PC com o

cabo negro USB/RS-422 da Schmersal ou o cabo Ethernet Schmersal 100. Os drivers de RS-422 serdo
instalados automaticamente durante a instalagdo do Schmersal Live. Apés a instalagéo do cabo, o
Schmersal Live encontrara o conversor conectado automaticamente.

Veja mais sobre como usar o Schmersal Live no menu de ajuda do programa.

[ om [T
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Fig. 19: A ferramenta para PC Praxi Live
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4. Menu de Monitoramento

4.1 Grupo de Monitores

Vocé pode monitorar os valores reais de parametros e sinais. Vocé também podem
monitorar os status e medi¢des. Vocé pode personalizar alguns dos valores que pode

monitorar.

4.1.1 Multimonitor

Na pagina Multimonitor, vocé pode reunir de 4 a 9 itens para monitorar. Fagca uma selegdo
do nuimero de itens com o parametro 3.11.4 Exibicdo do multimonitor. Veja mais no Capitulo

5.11 Grupo 3.11: Configuragées do aplicativo.

Alterando os Itens a Monitorar
1 V& para o menu Monitor com o botéo OK.

2 Vapara o Multimonitor.

3  Para substituir um item antigo, ative-o. Use os
botdes de seta.
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stor[C] ReapY 110

Main Menu
: M

Quick Setup
@

m Parameters
(21)

stop[C] ReapY [ wo

Basic

(7

Timer Functions

(13)
stor[(G] Reapy 110
Multimonitor
@ 1D:25 FreqReference

] output Freq | Motor Speed
20.0 Hz 0.00 Hz 0.0 rpm

Motor Curre | Motor Torque |Motor Voltage|

0.008 0.00 % 0.0v

DC-link volt | Unit Tempera |Motor Temperal

0.0v 81.9°c 0.0%
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4 Para fazer uma selegéo de um novo item na lista,
pressione OK.

4.1.2 Curva de Tendéncia

stor[ ] ReADY 110
FreqReference
ID:1 M2.1.1.1
[/] output requency 0.00 Hz
/] Freqreference 10.00 Hz
/] Motor speed 0.00 rpm
/] Motor current 0.00 &
Motor Torque 0.00 %
[] 0.00

A Curva de tendéncia é uma apresentagao gréfica de 2 valores de monitor.

Quando vocé faz a sele¢do de um valor, o conversor comega a registrar os valores. No
submenu Curva de tendéncia, vocé pode examinar a curva de tendéncia e fazer as selegdes
de sinal. Vocé também pode definir as configuragbes de minimo e méaximo e o intervalo de

amostragem, e usar a Escala automatica.

Alteracdes de Valores
Altere os valores de monitoragdo com este procedimento.

1 No menu Monitor, localize o submenu Curva de
tendéncia e pressione OK.

2 Vapara o submenu Exibir curva de tendéncia com o
botédo OK.

SCHMERSAL

sToP ‘ [« ‘ READY ‘ 110

Monitor
: m2.2

Multimonitor I

Trend Curve

Basic
(13)
stop[ ] ReDY [ o
Trend Curve
B = o

View Trend Curve
(2)

Sampling interval
100 ms

Channel 1 min
-1000
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3  Vocé pode monitorar somente 2 valores como
curvas de tendéncia ao mesmo tempo. As selegbes
atuais, Referéncia de frequéncia e Velocidade do
motor, encontram-se na parte inferior do visor.
Para fazer uma selegéo do valor atual que vocé
deseja alterar, use os botdes de seta para cima e
para baixo. Pressione OK.

4  Passe pela lista de valores de monitoramento com
os botdes de seta.

5  Faga uma selegdo e pressione OK.

Parada da Progressao da Curva

A funcdo Curva de tendéncia também permite que vocé interrompa a curva e leia os valores

stor[C] READY 110

—

| IFreqReference 00Hz

Freqraterance \
[/ Motor speed

Motor Torque

e e e \

M Motor Speed Orpm
sToP| (] ReADY [ o
FreqReference
ID:3 v2.2.1.1.4
[ ] output erequency I

stor[(] ReADY [ o

—

| IMotor Current 0.00A

B Motor Speed Oorpm

atuais. Depois disso, vocé podera reiniciar a progressdo da curva.

108

SCHMERSAL

2

3

Na exibigao Curva de tendéncia, ative uma curva
com o bot&o de seta Para cima. A borda do visor
ficard em negrito.

Pressione OK no ponto desejado da curva.

Uma linha vertical surgira na exibi¢do do visor. Os
valores na parte inferior do visor corresponderédo
ao local da linha.

SCHMERSAL

RUN || READY 110

[T Motor Cur 0.02A

Motor Speed -317rpm
RUN || READY 110
D e Ve e
B Motor Current 0.02A
Motor Speed -327rpm
RUN || READY 110
i
|
1
e
1
1
ﬁ "o e R
[l Motor Current 0.01A

Motor Speed




4  Use os botdes de seta Para a esquerda e Para a

direita para mover a linha fina e ver os valores de RUN [D)| READY [}
alguma outra posigao.
i
|
]
M
)
1
| ol el
1
I ——
!
W Motor Current 0.01A

Motor Speed @

Tabela 20: Os pardmetros da curva de tendéncia

i"dice “ﬂn

Va para este menu
para monitorar valores
na forma de curva.

Exibir Curva de ten-
déncia

Intervalo de amos- 100 432000 ms 100 2368 Defina o intervalo de
tragem amostragem.

Usado por padrao para
a definicéo de escala.
Podem ser necessarios
ajustes.

P2.2.3 Min. canal 1 -214748 1000 -1000 2369

Usado por padréo para
a definigdo de escala.
Podem ser necessarios
ajustes.

P22.4 Max. canal 1 -1000 214748 1000 2370

Usado por padrao para
a defini¢ao de escala.
Podem ser necessarios
ajustes.

P2.25 Min. canal 2 -214748 1000 -1000 2371

Usado por padréo para
a definigao de escala.
Podem ser necessarios
ajustes.

P2.2.6 Max. canal 2 -1000 214748 1000 2372

Se o valor deste para-
metro for 1, o sinal
tera a escala automati-
camente definida entre
os valores minimo e
maximo.

P2.2.7 Escala automatica 0 1 0 2373
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4.1.3 Basico

Vocé pode ver os valores de monitoramento basicos e seus dados relacionados na tabela a
seguir.

INDICACAO!

Somente os status de placas de E/S padréao estdo disponiveis no menu Monitor. Os
status dos sinais de todas as placas de E/S podem ser encontrados como dados
brutos no menu de E/S e hardware.

Faca uma verificagdo dos status da placa de E/S de expansdo no menu E/S e hardware
quando o sistema o solicitar a fazé-lo.

Tabela 21: Itens no menu de monitoramento

Valor de
nidade Descricao
monitoramento
0.01 1

Frequéncia de A frequéncia de saida para o motor

Hz

saida
Referen(}\a de fre- Hez 0.01 25 A referéncia de frequéncia para o controle do
quéncia motor
Velocidade do A velocidade real do motor, em rpm
rpm 1 2
motor
Corrente do motor A Varia 3
Torque do motor % 0.1 4 O torque calculado do eixo
Poténcia do eixo A poténcia calculada do eixo do motor, em
% 0.1 5
do motor percentual

A poténcia calculada do eixo do motor em kW

FEEIERCD o kW/hp Varia 73 ou hp. A unidade é definida no parametro de

Ccliod selecdo de unidade.
Tensao do motor \ 0.1 6 A tensdo de saida para o motor
Tens&o do circuito A tensdo medida no circuito intermediario CC
B Hra v 1 7
intermediario CC do conversor
Temperatura da o A temperatura da saida de ar, em Celsius ou
C 0.1 8
unidade Fahrenheit
Temperatura do A temperatura calculada do motor em per-
% 0.1 9 , 3
motor centual de temperatura de operag@o nominal
O status da fungao Preaquecimento do motor
Preaquecimento 1 1208
do motor 0 = DESLIGADO
1 = Aquecendo (alimentando corrente CC)
Referéncia de tor- A referéncia de torque final para o controle
% 0.1 18
que do motor
SCHMERSAL 111



4.1.4E/S

Tabela 22: Monitoramento de sinal de E/S

— Valor de
Indice Desci
monitoramento

Exibe o status das entradas digitais 1-3 no

SlotADIN1,2,3 slot A (E/S padréo)

Exibe o status das entradas digitais 4-6 no
Slot ADIN 4, 5,6 1 16 G0t (E/S padrdo)

SItBRO1,2,3 1 17 Exibe o status das entradas de relé 1-3 no
slot B

O sinal de entrada como percentual da faixa
usada. Slot A.1 como padréao.

Entrada analoglca % 0.01 59

O sinal de entrada como percentual da faixa
usada. Slot A.2 como padréo.

Entrada analcglca % 0.01 61 O sinal de entrada como percentual da faixa
° . usada. Slot D.1 como padréo.

Entrada analoglca % 0.01 50

Entrada analoglca O sinal de entrada como percentual da faixa

9
23 o 2 usada. Slot D.2 como padréo.
O sinal de entrada como percentual da faixa
usada. Slot E.1 como padrao.

Entrada analoglca

O sinal de entrada como percentual da faixa
usada. Slot E.2 como padréo.

Entrada analoglca % 0.01 76

O sinal da saida analégica como percentual

B
Slot AAOT % o.01 81 gafaixa usada. Slot A (E/S padréo)

4.1.5 Entrada de Temperatura

ﬂ INDICACAO!
Este grupo de parametros é visivel quando vocé tiver uma placa opcional para
medicao de temperatura (OPT-BH).

SCHMERSAL

Tabela 23: Moni las de temperatura

. Valor de
Indice nidade | Escala Desci
monitoramento

O valor medido da entrada de temperatura 1.
A lista de entradas de temperatura é com-
posta pelas primeiras 6 entradas de tempe-
ratura disponiveis. A lista comega no slot A e
Entrada de tem- termina no slot E. Se uma entrada estiver
peratura 1 disponivel, mas nenhum sensor estiver
conectado, a lista exibira o valor maximo,
pois a resisténcia medida sera infinita. Para
fazer o valor ir para seu minimo, conecte a

entrada.
V2.5.2 Entrada de tem- °c 0.4 59 o Ya\or medido da entrada de temperatura 2.
peratura 2 Veja mais acima.
Entrada de tem- o O valor medido da entrada de temperatura 3.
C 0.1 52 8 F——
peratura 3 Veja mais acima.
Entrada de tem- o O valor medido da entrada de temperatura 4.
C 0.1 69 .
peratura 4 Veja mais acima.
Entrada de tem- o O valor medido da entrada de temperatura 5.
C 0.1 70 N P
peratura 5 Veja mais acima.
Entrada de tem- o O valor medido da entrada de temperatura 6.
C 0.1 71 :
peratura 6 Veja mais acima.

SCHMERSAL



4.1.6 Extras e Avancados

Tabela 24: Monitoramento dos valores avancados

Valor de
Unidade | Escala Descrigao
monitoramento

indice

V2.6.2

114

Palavra de status
do conversor

Status Pronto

43

78

A palavra codificada em bits

B1 = Pronto
B2 = Em funcionamento
B3 = Falha

B6 = Ativar funcionamento

B7 = Alarme ativo

B10 = Corrente CC na parada

B1 Frenagem CC ativa

B12 = Solicitagdo de funcionamento
B13 = Regulador do motor ativo

Dados codificados em bits sobre critérios de
prontid&o. Esses dados sao Uteis para moni-
toramento quando o conversor n&o estiver no
estado Pronto. Os valores s&o visiveis como
caixas de selegdo na exibicdo grafica. Se uma
caixa estiver marcada, o valor estara ativo.

BO = Ativar funcionamento alto

B1 = Sem falha ativa

B2 = Chave de carregamento fechada

B3 = Tensdo CC dentro dos limites

B4 = Gerenciador de energia inicializado
B5 = A unidade de poténcia nao esta blo-
queando a partida

B6 = O software do sistema n&o esta blo-
queando a partida

SCHMERSAL

Tabela 24:

indice

V2.6.4

V2.6.5

V2.6.6

dos valores

E“
moni ento

Palavra de status
1 do aplicativo

Palavra de status
2 do aplicativo

Palavra de status
1de DIN

Palavra de status
2 deDIN

SCHMERSAL

89

90

56

57

Status do aplicativo codificado em bits. Os
valores sdo visiveis como caixas de selecédo
na exibicdo grafica. Se uma caixa estiver
marcada, o valor estara ativo.

BO = Trava 1

B1 =Trava 2

B2 = Reservado

B3 = Rampa 2 ativa

B4 = Controle de freio mecanico

B5 = Controle A de E/S ativo

B6 = Controle B de E/S ativo

B7 = Controle de fieldbus ativo

B8 = Controle local ativo

B9 = Controle de PC ativo

B1 requéncias predefinidas ativas
B11 = Jogging ativo

B12 = Modo de incéndio ativo
Preaquecimento do motor ativo
B14 = Parada rapida ativa

B15 = Conversor parado pelo teclado

Status do aplicativo codificado em bits. Os
valores s&o visiveis como caixas de sele¢do
na exibicao grafica. Se uma caixa estiver
marcada, o valor estara ativo.

BO = Ac./Desac. proibida

B1 = Chave do motor aberta

B5 = Bomba jockey ativa

B6 = Bomba priming ativa

B7 = Supervisao de presséo de entrada
(alarme/falha)

B8 = Protegao contra congelamento (alarme/
falha)

B9 = Limpeza automatica ativa

Uma palavra de 16 bits, onde cada bit indica o
status de uma entrada digital. 6 entradas
digitais de cada slot s&o lidas. A palavra 1
comega da entrada 1 do slot A (bit0) e vai até
aentrada 4 do slot C (bit15).

Uma palavra de 16 bits, onde cada bit indica o
status de uma entrada digital. 6 entradas
digitais de cada slot sdo lidas. A palavra 2
comega da entrada 5 do slot C (bit0) e vai até
a entrada 6 do slot E (bit13).



Tabela 25: it das de temporizador

Tabela 24: Monitoramento dos valores avancados

4.1.7 Monitoramento de Funcoes de Temporizador

Monitore os valores das fun¢des de Temporizador e o Relégio em tempo real.

SCHMERSAL
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Valor de
nidade Descricao
onitoramento
O valor do monitor da corrente do motor com TC1,TC2,TC3 1441 Y CCClRodeiMentor e SR EEoR S Earal
a 3 i = de horas (TC)
namero fixo de casas decimais e menos fil-
tragem.‘lsso [FEED CEFUEEELR) [FSr GLENEE, Intervalo 1 1442 O status do intervalo do temporizador
Corrente 1 do 04 45 para o fieldbus obter o valor correto de modo
motor decimal : que o tamanho do chassi néo tenha efeito, ou )
y P Intervalo 2 1443 O status do intervalo do temporizador
para monitoramento, quando for necessario
mi?oors e Gl iR PR B EiEiD - Intervalo 3 1444 O status do intervalo do temporizador
Exibem a fonte momentanea da referéncia de - Intervalo 4 1445 O status do intervalo do temporizador
frequéncia. - Intervalo 5 1446 O status do intervalo do temporizador
0=PC . Temporizador 1 1447 [e] tgmpo rest?nte an temporizador, se o tem-
1 = Fregs. predefinidas porizador estiver ativo
2 = Referéncia de teclado X
3 = Fieldbus Temporizador 2 1448 [e] tgmzo restf’inte rtm temporizador, se o tem-
Fonte de referén- q 1495 4=AN1 porizador estiver ativo
cia de frequéncia 12 ot . .
6 = Al1+AI2 T 1449 empo restante no temporizador, se o tem:
7 = Controlador PID porizador estiver ativo
Potenciémetro motorizado
9= Joysngk Relogwo em tempo 1450 hh:mm:ss
10 = Jogging
100 = Nao definido
101 = Alarme, Freq. predefinida
102 = Limpeza automatica
Ultimo codigo de O cédigo de falha da tltima falha que nao foi
1 37 -
falha ativo redefinida.
ID da ultima falha O ID de falha da ultima falha que nao foi
" 1 95 o
ativa redefinida.
Cadigo do ultimo 1 74 O cddigo de alarme do Ultimo alarme que ndo
alarme ativo foi resetado ainda.
ID do ultimo 1 9 O ID de alarme do ltimo alarme que n&o foi
alarme ativo resetado ainda.



4.1.8 Monitoramento do Controlador PID

Tabela 26: Monitoramento dos valores do controlador PID.

indice

Vv2.8.2

v2.8.3
V2.8.4

V2.8.5

Valor de

Setpoint PID1

Realimentagao
PID1

Valor de erro PID1

Saida PID1

Status PID1

E“

Varia

Varia

Varia

%

Con-
forme
definido

Controla-
dor PID

Con-
forme
definido
em
P3.13.1.7

Con-
forme
definido
em
P3.13.1.7

0.01

21

22

23

24

0 valor do setpoint do controlador PID, em
unidades de processamento. Vocé pode usar
um parametro para fazer a selegao da uni-
dade de processamento.

O valor da realimentag@o do controlador PID,
em unidades de processamento. Vocé pode
usar um parametro para fazer a selegao da
unidade de processamento.

O valor do erro do controlador PID. Ele é o
desvio da realimentagao do setpoint, em uni-
dades de processamento. Vocé pode usar um
parametro para fazer a sele¢do da unidade

de processamento.

A saida do PID, como percentual (0..100%). E
possivel enviar esse valor ao controle do
motor (referéncia de frequéncia), ou a uma
saida analogica.

0 = Parado

1 = Em funcionamento

3 = Modo de suspensao

4 = Na banda morta (consulte 5.13 Grupo
3.13: Controlador PID)
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4.1.9 Monitoramento do Controlador PID Externo

Tabela 27: Monitoramento dos valores do controlador PID externo

Valor de
lade Descricao
monitoramento

Ponto de defini¢do

K2 ExtPID

Realimentagao

L2252 EXtPID

Valor de erro Ext-

V2.9.3 PID

V2.9.4 Saida ExtPID

V2.9.5 Status ExtPID

Varia

Varia

Varia

%

Con-
forme
definido
em
P3.14.1.1
0 (Con-
sulte
5.14
Grupo
3.14:
Controla-
dor PID
externo)

Con-
forme
definido

em
P3.14.1.1
0

Con-
forme
definido
em
P3.14.1.1
0

0.01

83

84

85

86

87

O valor do ponto de defini¢édo do controlador
PID externo, em unidades de processamento.
Vocé pode usar um parametro para fazer a
sele¢do da unidade de processamento.

O valor da realimentagéo do controlador PID
externo, em unidades de processamento.
Vocé pode usar um parametro para fazer a
selegdo da unidade de processamento.

O valor do erro do controlador PID externo.
Ele é o desvio da realimentagdo do ponto de
definigdo, em unidades de processamento.
Vocé pode usar um parametro para fazer a
selegdo da unidade de processamento.

A saida do controlador PID externo, como
percentual (0..100%). E possivel enviar esse
valor para, por exemplo, a saida analdgica.

0=Parado

1=Em funcionamento

2=Na banda morta (consulte5. 14 Grupo 3.14:
Controlador PID externp

4.1.10 Monitoramento da Multibomba

Tabela 28: Monitoramento da multibomba

Valor de
lad
monitoramento

Motores em fun-
cionamento

Troca automatica

SCHMERSAL

“
1 30

1113

Descrigao

O nuimero de motores em operagao quando a
fung@o multibomba for usada.

O sistema o informara se uma troca automa-
tica for necessaria.



4.1.11 Contadores de Manutengéo

Tabela 29: M

Contador de

- h/ kRev
manutengéo 1

120

Valor de
Escala Desci
monitoramento

O status do contador de manuteng@o em
revolugdes multiplicadas por 1000, ou em
horas. Para a configuragéo e ativagao deste
contador, consulte o capitulo5.76 Grupo 3.16:
Contadores de manutengédo

SCHMERSAL

4.1.12 Monitoramento de Dados Fieldbus

Tabela 30: Monitoramento de dados do fieldbus

Valor de
Unidade Descrigao
monitoramento

Palavra de con-
trole de FB

Referéncia de
L2222 velocidade de FB

Dados de FB em 1
Dados de FB em 2
Dados de FB em 3
Dados de FB em 4
Dados de FB em 5
Dados de FB em 6
- Dados de FB em 7
Dados de FB em 8

Palavra de status
v2.12.11 de FB

Velocidade real do

V2.12.12 B

V21213 Saida de dados de

SCHMERSAL

Varia

874

875

876

877

878

879

880

881

882

883

864

865

866

A palavra de controle do fieldbus que o apli-

cativo usa no modo/formato bypass. Depen-
dendo do tipo ou perfil de fieldbus, os dados
podem ser modificados antes de serem envi-
ados & aplicagdo.

A referéncia de velocidade escalada entre as
frequéncias minima e méaxima no momento
em que o aplicativo a recebe. Vocé pode alte-
rar as frequéncias minima e maxima apos a
referéncia ter sido recebida pelo aplicativo,
sem nenhum efeito na referéncia.

Os valores brutos dos dados de processo em
um formato assinado de 32 bits

Os valores brutos dos dados de processo em
um formato assinado de 32 bits

Os valores brutos dos dados de processo em
um formato assinado de 32 bits.

Os valores brutos dos dados de processo em
um formato assinado de 32 bits

Os valores brutos dos dados de processo em
um formato assinado de 32 bits

Os valores brutos dos dados de processo em
um formato assinado de 32 bits

Os valores brutos dos dados de processo em
um formato assinado de 32 bits

Os valores brutos dos dados de processo em
um formato assinado de 32 bits

A palavra de status do fieldbus que o aplica-
tivo envia no modo/formato bypass. Dependo
do tipo ou perfil de fieldbus, os dados podem
ser modificados antes de serem enviados ao
fieldbus.

A velocidade real, como um percentual. O
valor de 0% corresponde a frequéncia
minima, e o valor de 100% corresponde a fre-
quéncia maxima. Isso é continuamente atua-
lizado, dependendo das frequéncias min. e
max. momentaneas e da frequéncia de saida.

Os valores brutos dos dados de processo em
um formato assinado de 32 bits



5. Menu de Parametros

Tabela 30: Monitoramento de dados do fieldbus

[ Valor de
Indice
oramento

uracoes do Motor

E“ -

V2.12.14

B2 um formato assinado de 32 bits Tabela 31: Parametros da plada de identificacdo do motor
V2.12.15 Saida de dados de 1 868 Os valores brutos dos dados de processo em
e um formato assinado de 32 bits Parametro Unidade| rdo Descrigéo
V2.12.16 Saida de dados de 1 869 Os valores brut(_:s dos dados ‘de processo em Localize o valor Un na
um formato assinado de 32 bits plaqueta de identifica-
Saida de dados dt Os val brutos dos dados d 4o do mater.
aida de dados de s valores brutos dos dados de processo em Tensao nominal do . ) .
L2120 ! 870 | m formato assinado de 32 bits motor REL s Yy Vet 10
Descubra se a cone-
V2.12.18 Saida de dados de 1 871 Os valores brutos dos dados de processo em x&0o do motor é em
I um formato assinado de 32 bits delta ou estrela.
Saida de dados de Os valores brutos dos dados de processo em Localize o valor fn na
V21219 1 872 um formato assinado de 32 bits Fi é inal ! ta de identifi
requéncia nominal 8.00 320.00 Hz 50 Hz 411  Plaqueta de identifica-
do motor Gao do motor.
V2.12.20 Saida de dados de 1 873 Os valores brut(_:s dos dados Qe processo em
um formato assinado de 32 bits
VEksREED rEE] Localize o valor nn na
24 19200 pm Varia 112 plaqueta de identifica-
do motor =
cao do motor.
Corrente nominal do Localize o valor In na
IH*0.1 H*2 A Varia 113 plaqueta de identifica-
motor =
¢ao do motor.
Localize o valor na pla-
P3:.1:5 Cos phi do motor 0.30 1.00 Varia 120  queta de identificagao
do motor
Poténcia nominal do Localize o valor In na
Varia Varia kW Varia 116  plaqueta de identifica-

122

Saida de dados de

Os valores brutos dos dados de processo em

SCHMERSAL

motor

SCHMERSAL

ao do motor.



Tabela 32: Configuracées de controle do motor

Modo de controle

Tipo de motor 0 1

Frequéncia de cha-

1.5 Varia kHz
veamento

P3.1.2.3

Identificagéo 0 2

124

0 600
0 650
Varia 601
0 631

0 = Controle de fre-
quéncia (ciclo aberto)
1 = Controle de veloci-
dade (ciclo aberto)

2 = Controle de torque
(ciclo aberto)

0 = Motor de indugao
1 = Motor PM

Se vocé aumentar a
frequéncia de chavea-
mento, a capacidade do
conversor de frequén-
cia sera reduzida. Para
reduzir correntes
capacitivas no cabo do
motor, quando o cabo
for longo, nés reco-
mendamos que vocé
use uma frequéncia de
chaveamento baixa.
Para reduzir o ruido do
motor, use uma fre-
quéncia de chavea-
mento alta.

A identificagao calcula
ou mede os parame-
tros do motor necessa-
rios para um bom con-
trole do motor e da
velocidade.

0 = Sem agao
1= Em inatividade
2 = Com rotag@o

Antes de fazer a
rodada de identifica-
cao, vocé devera definir
os parametros da
plada de identificagao
do motor no menu
M3.1.1.
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Tempo de queda de 0.00 2.00

Tabela 32: Configuracées de controle do motor

mﬂ

Corrente demagne- g5 oy A 00 62
tizagdo

Chave do motor 0 1 0 653

Queda de carga 0.00 20.00 % 0.00 620

carga

SCHMERSAL

n

A corrente de magneti-
zagao (corrente sem
carga) do motor. A cor-
rente de magnetizagao
identificara os valores
dos parametros de U/f,
caso eles sejam forne-
cidos antes da rodada
de identificagdo. Se o
valor for definido como
0, a corrente de mag-
netizag&o sera calcu-
lada internamente.

Quando vocé ativar
esta fungéo, o conver-
sor ndo sera acionado
quando a chave do
motor for fechada e
aberta, por exemplo,
em uma partida dina-
mica.

0 = Desativado
1= Ativado

A fungo ativa uma
queda de velocidade
como uma fungdo da
carga. A queda de
carga ¢ forecida como
um percentual da velo-
cidade nominal, com
carga nominal.

Use a queda de carga
para obter uma queda
de velocidade dinamica
quando a carga for
alterada. Este parame-
tro fornece o tempo
durante o qual a veloci-
dade sera restaurada
em 63% da alterag&o.
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Tabela 32: Configuracgées de controle do motor

i"dice “mn

Modo de queda de
carga

Controle de
sobretenséo

[ESSIEAN]

@ subtens&@o

Controle de

Otimizagao de

P3.1.2.12
energia
P3.1.213
Ajuste de tensao do
@ estator

Sobremodulagao

126

50.0

0

150.0

%

0

100.0

1534

608

659

1515

0 = Normal. O fator de
queda de carga é cons-
tante por toda a faixa
de frequéncia.

1 = Remogao linear. A
queda de carga é
removida linearmente
da frequéncia nominal
até a frequéncia zero.

Desativado

0 = Desativado
1= Ativado

Para economizar ener-
gia e reduzir o ruido do
motor, o conversor
busca pela corrente
minima do motor. Vocé
pode usar esta fungéo,
por exemplo, em pro-
cessos de ventiladores
e bombas. N&o use a
fungdo com processos
rapidos controlados
por PID.

0 = Desativado
1= Ativado

Use isto para ajustar a
tens&o do estator em
motores de magneto
permanente.

0 = Desativado
1= Ativado

SCHMERSAL

Tabela 33: Configuracées de limite do motor

indice mﬂn

Limite de corrente
do motor

Limite de torque do

P3.1.3.2
motor

Limite de torque do
gerador

Limite de poténcia do
motor

Limite de poténcia do
gerador

P3.1.35

SCHMERSAL

IH0.1

0.0

0.0

0.0

0.0

Is

300.0

300.0

300.0

300.0

%

Varia

300.0

300.0

300.0

300.0

107

1287

1288

1290

1289

A corrente maxima do
motor do conversor de
frequéncia

O limite maximo de
torque do lado do
motor

O limite maximo de
torque do lado do gera-
dor

O limite maximo de
poténcia do lado do
motor

O limite maximo de
poténcia do lado do
gerador
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Tabela 34: Configuragées de ciclo aberto Tabela 34: Configuragées de ciclo aberto

i"dice “mn indice “mn

O tipo da curva U/f
entre a frequéncia zero
€ o ponto de enfraque-
cimento do campo.

Marcagao de cai-
xas de selecdao

BO = Pesquisar pela

Razao U/f 0 2 0 108
frequéncia do eixo
O=Linear somente a partir da
1=Quadratica mesma diregdo que a
2=Programavel Opgdes de partida 0 63 0 1590  referéncia de frequén-
dinamica cia

0O ponto de enfraqueci- B1 = Desativar a varre-
mento do campo é a dura CA

Frequéncia do ponto frequéncia de saida na B4 = Usar a referéncia

de enfraquecimento 8.00 P3.3.1.2 Hz Varia 602 | qual atensdo de saida de frequéncia para

do campo atinge a tenséo do estimativa inicial

ponto de enfraqueci- B5 = Desativar pulsos
mento do campo. cc
Atensao no ponto de Corrente de varre- Como um percentual

Tens&o no ponto de enfraquecimento do ZXRRX: M dura de partida dina- 0.0 100.0 % 45.0 1610  da corrente nominal do

enfraquecimento do 10.00 200.00 % 100.00 603  campo, como um per- mica motor

campo centual da tensao
nominal do motor.
Impulso automatico 0 1 0 109  O=Desativado

Se o valor de P3.1.4.1 de torque 1=Ativado

Frequéncia do ponto for ;Aamgrama'velt este

P3.1.4.4 P 0.00 P3.1.4.2. Hz Varia 604  parametro dara a fre-
médio de U/f A
quéncia do ponto Fator de escala para a
médio da curva. compensagéo IR do
Ganho de motor de | 100.0 % 100.0 665  lado do motor quando
Se o valor de P3.1.4.1 impulso de torque o impulso de torque for
- for programavel, este usado.
Tensdodoponto g5 4000 9 1000 = 605 parametro darda ten-
médio de U/f I P

s&o do ponto médio da Fator de escala para a
curva. compensagéo IR do

Ganho de gerador de 0.0

100.0 % 0.0 667  lado do gerador
impulso de torque

quando o impulso de
torque for usado.

Este parametro for-
nece a tenséo da fre-
quéncia zero da curva

0.00 40.00 % Varia 606  U/f. O valor padrao é
diferente para tama-
nhos de unidade dife-
rentes.

Tensao de frequéncia
zero

Partida I/f Este menu inclui 3 pardmetros. Consulte a tabela abaixo.
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Tabela 35: Parametros de partida I/f

indice “ﬂﬂ

Partida l/f 0 1

Frequéncia de par- 50 05"
tida I/f } P3.1.1.2

Correnlellc:e partida 0.0 100.0 %

Tabela 36: Parametros do estabilizador de torque

Ganho do estabiliza-

dor de torque 0w RCCONLE

Ganho do estabiliza-
dor de torque no
ponto de enfraqueci-
mento do campo

0.0 500.0 %

Constante de tempo
de amortecimento do
estabilizador de tor-
que

0.0005  1.0000 s

Constante de tempo
de amortecimento do
estabilizador de tor- = 0.0005 | 1.0000 s
que (para motores
PM)

130

02*
P3.1.1.2

80.0

50.0

0.0050

0.0050

534

535

536

1412

1414

1413

1735

0 = Desativado
1 = Ativado

O limite de frequéncia
de saida abaixo do qual
a corrente de partida

I/f definida & fornecida
ao motor.

A corrente que sera
fornecida ao motor
quando a fungéo de
partida I/f for ativada.

0O ganho do estabiliza-
dor de torque em uma
operagao de controle
de ciclo aberto.

0O ganho do estabiliza-
dor de torque no ponto
de enfraquecimento do
campo em uma opera-
G&o de controle de ciclo
aberto.

A constante de tempo
de amortecimento do
estabilizador de tor-
que.

A constante de tempo
de amortecimento do
estabilizador de torque
para um motor PM.

SCHMERSAL

Tabela 37: Menu de configuracao de Iniciar/Parar

i“dice “ﬂn

Local de controle
remoto

P3.2.2 Local/Remoto

P3.23 Botao de parada do
teclado
P3.2.4 Funcao de partida

P3.2.5
@ Fungéo de parada

SCHMERSAL

172

211

114

505

506

A seleg@o do local de
controle remoto (ini-
ciar/parar). Use isto
para trocar de volta
para o controle remoto
a partir do Praxi Live,
por exemplo, se o pai-
nel de controle estiver
quebrado.

0 = Controle de E/S
1 = Controle de field-
bus

Alterne rapidamente
entre os locais de con-
trole Local e Remoto.

0 = Remoto
1 = Local

0 = O botéo Parar esta
sempre ativo (Sim)
1 = Fungao limitada do
botéo Parar (Nao)

0 = Rampa
1 = Partida dinamica

0 = Desaceleragao
natural
1 =Rampa



Tabela 37: Menu de configuracao de Iniciar/Parar Tabela 37: Menu de configuracao de Iniciar/Parar

A selegao de configu-

Légica =0 ragdes de copia quando
Sinal Ctrl 1 = Sentido vocé vai do controle
horario Remoto para o Local
Sinal Ctrl 2 = Sentido S Lecas
anti-horario el 0 2 2 181

0 = Manter funciona-
Légica =1 mento

1 = Manter funciona-
Sinal Ctrl 1 = Sentido mento e referéncia
horario (borda) 2 = Parar
Sinal Ctrl 2 = Parada
invertida . — . - .
Sinal Ctrl 3 = Sentido * = A selegéo do aplicativo com o paré@metro P1.2 Aplicativo fornece o valor padréo. Consulte
anti-horério (borda) os valores padréo no Capitulo?7 Apéndice .1

Légica de iniciar/ N
parar da E/S A ® 2 2 BC0 Légica =2

Sinal Ctrl 1 = Sentido
horério (borda)

Sinal Ctrl 2 = Sentido
anti-horario (borda)

Légica =3

Sinal Ctrl 1 = Iniciar
Sinal Ctrl 2 = Reversao
Légica =4

Sinal Ctrl 1 = Iniciar
(borda)
Sinal Ctrl 2 = Reverséo

Logica de iniciar/ N Veja acima.
parar da E/S B 0 4 2 363

Logica de partida do 0 = E necessaria uma
) fieldbus O U O & borda ascendente
1 = Estado
O atraso entre o
XPXMN  Atasodeinicio | 0.000 | 60.000 @ s 0000 | 524 |COMandodepartidaea

partida real do conver-
sor
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3G rupo 3 Referéncias Tabela 38: Parametros de referéncia de frequéncia
Tabela 36: Parametros de referéncia de frequéncia iniee mﬂn

Referéncia de fre-
quéncia minima

P3 Referéncia de fre-
quéncia maxima

Limite de referéncia
de frequéncia posi-
tiva

Limite de referéncia
de frequéncia nega-
tiva

134

mﬂ

n

A referéncia de fre-
quéncia minima

A referéncia de fre-
quéncia maxima

O limite final de refe-
réncia de frequéncia

para a diregdo positiva.

O limite final de refe-
réncia de frequéncia
para a diregdo nega-
tiva. Use este parame-
tro, por exemplo, para
evitar que o motor gire
na diregdo reversa.

SCHMERSAL

Selegéo de referén-
cia de controle de
E/SA

Selegéo de referén-
cia de controle de
E/SB

SCHMERSAL

Selegéo da fonte de
referéncia quando o
local de controle é a
E/SA.

0 = Frequéncia prede-
finida 0
1 = Referéncia de

teclado
2 = Fieldbus
3=Al1
4=A12
5= Al1+AI2

6 = Referéncia PID

7 = Potenciémetro
motorizado

8 = Referéncia de joys-
tick

9 = Referéncia de jog-
ging

10 = Saida dados.1

11 = Saida dados.2
12 = Saida dados.3
13 = Saida dados.4
14 = Saida dados.5
15 = Saida dados.6
16 = Saida dados.7
17 = Saida dados.8
18 = Saida dados.9
19 = Saida dados.10

O aplicativo que vocé

definiu com o parame-
tro 1.2 fornece o valor
padréo.

Selecéo da fonte de
referéncia quando o
local de controle é a
E/S A. Veja acima. Vocé
pode forcar o local de
controle da E/S B para
se ativar somente com
uma entrada digital
(P3.5.1.7).



Tabela 38: Parametros de referéncia de frequéncia

nﬂ

P3.3.1.8

P3.3.1.9

Selegéo de referén-
cia de controle de
teclado

Referéncia de
teclado

Diregao do teclado

0

P3.3.1.1

0

P3.3.1.2.

Hz

- n oee

0.00

121

184

123

Selegéo da fonte de
referéncia quando o
local de controle € o
teclado.

0 = Frequéncia prede-

finida 0

1 = Teclado

2 = Fieldbus

3=AN1

4 =A12

5 =Al1+AI2

6 = Referéncia PID

7 = Potenciémetro

motorizado

8 = Joystick

9 = Referéncia de jog-

ging

10 = Saida dados.1

11 = Saida dados.2

12 = Saida dados.3

Saida dados.4

14 = Saida dados.5

15 = Saida dados.6

Saida dados.7

= Saida dados.8
Saida dados.9

19 = Saida dados.10

Vocé pode ajustar a
referéncia de frequén-
cia no teclado com este
parametro.

A diregdo de rotagédo do

motor quando o local
de controle é o teclado.

0 = Para a frente
1 = Reversao

SCHMERSAL

Tabela 38: Parametros de referéncia de frequéncia

P3.3.1.10

Selegéo de referén-
cia de controle de
fieldbus

0

122

Selecéo da fonte de
referéncia quando o
local de controle € o
Fieldbus.

0 = Frequéncia prede-
finida 0

1 = Teclado

2 = Fieldbus
3=ANn

4 =A12

5 =Al1+AI2

6 = Referéncia PID
7 = Potenciémetro
motorizado

8 = Joystick

9 = Referéncia de
jogging

10 = Saida dados.1
11 = Saida dados.2
12 = Saida dados.3
13 = Saida dados.4
14 = Saida dados.5
15 = Saida dados.6
16 = Saida dados.7
17 = Saida dados.8
18 = Saida dados.9
19 = Saida dados.10

* = A selegdo do aplicativo com o parametro P1.2 Aplicativo fornece o valor padrao. Consulte

os valores padrédo no Capitulo 77 Apéndice 1.
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Tabela 39: Pardmetros de referéncia de torque

“n

Selegéo de referén-
cia de torque

26

n

641

A selegdo da referéncia
de torque. A referéncia
de torque tem escala
entre os valores de
P3.3.2.2. e P3.3.2.3.

0 = N&o usado

1 = Teclado
2 = Joystick
3=AN1
4 =A12
5=AI3
6=Al4
7=Al5
8=Al6

9 = Entrada dos dados
do processo 1

10 = Entrada dos dados
do processo 2

11 = Entrada dos dados
do processo 3

12 = Entrada dos dados
do processo 4

13 = Entrada dos dados
do processo 5

14 = Entrada dos dados
do processo 6

15 = Entrada dos dados
do processo 7

16 = Entrada dos dados
do processo 8

17 = Saida dados.1

18 = Saida dados.2
Saida dados.3
Saida dados.4
Saida dados.5
Saida dados.6
Saida dados.7
Saida dados.8

25 = Saida dados.9

26 = Saida dados.10

Se vocé usar um proto-
colo fieldbus onde a
referéncia de torque
possa ser fornecida em
unidades de Nm, vocé
devera definir a

Entrada 1 dos dados do
processo como o valor
deste parametro.
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Tabela 39: Parametros de referéncia de torque

indice “m“

Referéncia minima
de torque

Referéncia maxima
de torque

Tempo de filtro de
referéncia de torque

Zona morta da refe-
réncia de torque

P3.3.2.5

Referéncia de torque
do teclado

P3.3.26

Limite de frequéncia
de controle de tor-
que

Ciclo aberto de con-
M3
trole de torque

© SCHMERSAL

-300.0

-300.0

0.00

0.0

0.0

300.0

300.0

300.00

300.0

P3.3.23

%

%

%

%

0.0

100.0

0.00

0.0

0.0

643

642

1244

1246

1439

1278

A referéncia de torque
que corresponde ao
valor minimo do sinal
de referéncia.

A referéncia de torque
que corresponde ao
valor maximo do sinal
de referéncia. Este
valor é usado como a
referéncia maxima de
torque para valores
positivos e negativos.

Fornece o tempo de fil-
tragem para a referén-
cia de torque final.

Para ignorar o valores
pequenos ao redor de 0
da referéncia de tor-
que, defina este valor
como maior do que 0.
Quando o sinal de refe-
réncia estiver entre 0 e
0 + o valor deste para-
metro, a referéncia de
torque sera definida
como 0.

Usado quando P3.3.2.1.
estiver definido como

1. O valor deste para-
metro é limitado entre
P3.3.2.3.e P3.32.2.

A seleg@o do modo de
limite de frequéncia de
saida para o controle
de torque.

0 = Limites de frequén-
cia pos./neg.

1 = Referéncia de fre-
quéncia

Este menu inclui 3 parametros. Consulte a tabela abaixo.



Tabela 40: Pardmetros do ciclo aberto de controle de torque Tabela 41: Pardmetros de frequéncias predefinidas

indice ““n indice m“n

140

Frequéncia minima

O limite de frequéncia
de saida abaixo do qual

SCHMERSAL

nida 7

C)

SCHMERSAL

0 = Codificado em

de controle de tor- 0.0 P3.3.1.2 Hz 3.0 636 o conversor operara no binario
que de ciclo aberto modo de controle de 1 = Namero de entra-
frequéncia. &nci das
i Nososetmairea o o w
Fornece o ganho P O nimero de entradas
para o controlador de dlgltal§ de ve\oc\dac}e
torque no modo de prgdefln\qa que estéo
controle de ciclo ativas definem a fre-
Ganho P de controle aberto. O valor 1,0 de quéncia predefinida.
de torque de ciclo 0.0 32000.0 0.01 639  ganho P causara uma L
aberto alteragdo de 1 Hz na Frequs defi A_;regtfe‘nclzpredeg—
frequéncia de saida e D T P33t PR3A2 | Hz 5.00 180 | e finkla mor
quando o erro de tor- nida tiver sido definida por
que for de 1% do tor- P3.3.1.5.
que nominal do motor. ~
Faca a selegdo com a
Fornece o ganho | do Frequéncia predefi- P3311 P3.312 (452 10.00* 105 enl;ada ?lgl?al Sele(;?o
controlador de torque nida 1 de frequéncia predefi-
no modo de controle de nida 0 (P3.3.3.10).
ciclo aberto. O valor 1,0
Ganho | de controle e ey P3.3.3.4 Faga a selegdo com a
de torque de ciclo 0.0 32000.0 20 640 5 o ot & i igi a
K que a integraggo atinja F'eq“'e"‘;‘a g'euef' P33.11 P3312 Hz | 1500° 106 :”';ada digital Se‘;‘*’f"
1,0 Hz em 1 segundo nida e frequéncia predefi-
quando o erro de tor- nida 1 (P3.3.3.11).
que for de 1% do tor- N
que nominal do motor. P3.3.3.5 . ) ” Fagada se(lje‘eg_ao‘ cosmI as
requénciapredefi- 3514 p3si2 Mz | 20000 1o  oniradas digais Sele-
nida 3 cao de frequéncia pre-
definidaOe 1.
P3.3.3.6 Faga a selegdo com a
Frequéncia predefi- P3.31.1 P3.3.1.2 Hz 25,00 * 127 entrada c}lgltal Se\egao
nida 4 de frequéncia predefi-
nida 2 (P3.3.3.12).
P3.3.3.7 Faca a seleg@o com as
Frequenqa predefi- P3314 P3.31.2 Hz 30.00* 128 er}tradas dlgl}als_ Sele-
nida 5 cao de frequéncia pre-
definida 0 e 2.
P3.3.3.8 Fagca a seleg@o com as
Frequéncia predefi- P3.31.1 P3.312 Hz 40.00 * 129 erjtradas dlgl}a\s‘ Sele-
nida 6 Gao de frequéncia pre-
definida 1 e 2.
P3.3.3.9 Faga a seleg@o com as
Frequéncia predefi- P3311 P3.312 (452 50.00 * 130 entradas digitais Sele-

¢ao de frequéncia pre-
definida0e1e2.
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0s do i6 0 motorizado

énci: inic Tabela 42: F

Tabela 41: Para os de fi pr

indice Parametro in. ax. i Padréao Descrigao

indice Parametro ax. i a Descricao

Um seletor binario

P3.3.3.10 para velocidades pre- FALSO = Nao atit
A . 5 = = Nao ativo
Seloeolioeause DigIN 419 definidas (0-7). Con- VERDADEIRO = Ativo. A
cia predefinida 0 SlotA.4 3 Potenciometro moto- DigIN Ao
sulte os parametros de 9 -
P izado PARA CIMA Sloto.1 418  referéncia de poten.
P3.3.3.2aP3.3.3.9. (EED o ciémetro motorizado

AUMENTA até que o

Um seletor binario contato seja aberto.

GCERAE para velocidades pre-
Selegdo de frequén- DigN 1 420 definidas (0-7). Con-
cia predefinida 1 SlotA.5 N
sulte os parametros de . .
P3.3.3.2aP3.3.3.9. 4 FALSO = Nao 3"\/0_
L Potenciémetro moto- DigIN M7 :gzg:g?sfng:\fo' A
P3.3.3.12 Um seletor binario rizado PARA BAIXO Slot0.1 Smetro motorizad
N 5 A . para velocidades pre- ciometro motorizado
Selecao de frequén- DigIN A DIMINUI até que o con-
@ cia predefinida 2 Slot0.1 421  definidas (0-7). Con- ‘
P . sulte os parametros de tato seja aberto.

P3.3.3.2aP3.33.9.
A taxa de variagdo na

Tempo de rampa do referéncia do potencio-
potenciometro moto- 0.1 5000  Hz/s 100 | 331 |metomotorizado
rizado quando ele for aumen-
tado ou reduzido por
P3.3.4.1 0uP3.3.4.2.

Alégica de reset da
referéncia de frequén-
cia do potenciémetro
motorizado.

reset do potenciéme- 0 > 1 367

tro motorizado
0 = Sem reset

1 = Resetar se parado
2 = Resetar se desli-
gado

SCHMERSAL SCHMERSAL
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Tabela 43: Parametros de controle do joystick

Selegéo de sinal do
joystick

Zona morta do joys-
tick

Zona de suspensao
do joystick

Atraso de suspensdo
do joystick

144

0.0

0.0

0.00

20.0

20.0

300.00

%

s

2.0

0.0

451

384

385

386

0 = N&o usado
1=AN1 (0 100%,

)
)
3 = Al3 (0-100%)
4 = Al4 (0-100%)
5 = Al5 (0-100%)
6 = Al6 (0-100%)
Quando a referéncia
estiverentre 0 e 0 =
este parametro, sera
definida como 0.

O conversor de fre-
quéncia sera interrom-
pido se a referéncia do
joystick permanecer na
zona de suspens&o por
mais tempo do que o
definido pelo atraso de
suspens&o.

0 = N&o usado

A fungdo de suspen-
s&o estara disponivel
somente se vocé usar
o joystick para con-
trolar a referéncia de
frequéncia.

O conversor de fre-
quéncia sera interrom-
pido se a referéncia do
joystick permanecer na
zona de suspens&o por
mais tempo do que o
definido pelo atraso de
suspensao.

A funcao de suspen-
sao estara disponivel
somente se vocé usar
o joystick para con-
trolar a referéncia de
frequéncia.

SCHMERSAL

Tabela 44: Parametros de jogging

I’ndice n“n

Ativar jogging de DI

Ativag@o de referén-
cia de jogging 1

Ativag@o de referén-
cia de jogging 2

Referéncia de jog-
ging 1

.3.
Referéncia de jog-
ging 2
Rampa de jogging

= A sele¢do do aplicativo com o parametro P1.2 Aplicativo fornece o valor padrdo. Consulte

Varia

Varia

Varia

-RefMax

-RefMax

0.1

Varia
Varia
Varia
RefMax Hz
RefMax Hz
300.0 s

os valores padrédo no Capitulo 77 Apéndice 1.

SCHMERSAL

DigIN
Slot0.1

DigIN
Slot0.1

DigIN
Slot0.1

0.00

0.00

1239

1240

1257

Ativa a fungéo de jog-
ging das entradas digi-
tais. N&o tem efeito
sobre o jogging do
fieldbus. E possivel
ativa o Jogging
somente quando o con-
versor estiver no
estado de parada.

Conecte a uma entrada
digital para ativar
P3.3.6.4. Se a entrada
for ativada, o conversor
sera iniciado.

Conecte a uma entrada
digital para ativar
P3.3.6.5. Se a entrada
for ativada, o conversor
serd iniciado.

Fornece a referéncia
de frequéncia quando a
Referéncia de jogging 1
for ativada.

Fornece a referéncia
de frequéncia quando a
Referéncia de jogging 2
for ativada.

Fornece os tempos de
acelerag@o e desacele-
ragédo quando a fungao
de jogging esta ativa.



5.4 Grupo 3.4: Configuraciao de Rampas e Freios Tabela 46: Configuragao da rampa 2
e | o [ |
Tabela 45: Configuracao da rampa 1

O inicio e o final das

rampas de aceleragao

Forma da rampa 2 0.0 100.0 % 0.0 501 =
e desaceleracao
7 podem ser suavizados.
O inicio e o final das
Formadarampal 00 1000 % 0.0 s00  rbes d‘e SCe SRcE0 Fomece o tempo
e desace S 4 necessario para a fre-
podem ser suavizados. 4 &nci i
CRRRY Tompo deaceleragio o1 go00 s 100 | sop |Quenciadesaida
Fornece o tempo quéncia zero até a fre-
necessario para a fre- quéncia maxima.
Tempo de aceleragao 0.4 300.0 s 5.0 103 | Quéncia de saida
1 aumentar desde a fre- Fornece o tempo
quéncia zero até a fre- necessario para a fre-
quéncia maxima. = i i -
Tempo deﬁdesacele 04 300.0 3 10.0 503 q_uém:la de saida redu
ragao 2 zir desde a frequéncia
Fornece o tempo méxima até a frequén-
necessario para a fre- cia zero.
Tempo deﬂdesacele- 01 300.0 s 50 104 q‘uenc\a de saldaArequ-
ragéo 1 zir desde a frequéncia A selegao da rampa 1
maxima até a frequén- ou2.
cia zero.

FALSO = Forma da
~ X DigIN rampa 1, tempo de

Selegao da rampa 2 Varia Varia Slot0.1 408 | aceleragdo 1 e tempo
de desaceleragédo 1.
VERDADEIRO = Forma
da rampa 2, tempo de
aceleragéo 2 e tempo
de desaceleragao 2.

Tabela 47: Parametros de inicio de magnetizacao

indice n“n

Fornece a corrente CC
que alimenta o motor

Corrente de inicio de 0.00 L A H 517 N2 inicializagdo.

magnetizacdo

0 = Desativado

Fornece o tempo
durante o qual a cor-
0.00 600.00 s 0.00 516 rente CC alimenta o
motor antes da acele-
ragéo ser iniciada.

Tempo de inicio de
magnetizagdo

P3.4.3.2
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Tabela 48: Parametros de frenagem CC

indice ““n

Fornece a corrente que
alimenta o motor
durante a frenagem
CC.

Corrente de frena-
gem CC

0 = Desativado

Informa se a frenagem
esta ATIVA ou INATIVA,
0.00 600.00 s 0.00 508 e fornece o tempo de
frenagem quando o
motor esta parando.

Tempo de frenagem
CC na parada

Frequéncia para ini- A frequéncia de saida
ciar a frenagem CC 0.10 10.00 Hz 1.50 515  na qual a frenagem CC
em parada de rampa € iniciada.

Tabela 49: Parametros de frenagem de fluxo

indice “ﬂn

Frenagem de fluxo 0 1 0 520 |0 = Desativado
1 = Ativado

Fornece o nivel de cor-
0 L A H 519 rente para a frenagem
de fluxo.

Corrente de frena-
gem de fluxo

148
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Tabela 50: Configuracées das entradas digitais

Sinal de controle 1 A DigIN SlotA.1 *

Sinal de controle 2 A DigIN SlotA.2 *
Sinal de controle 3 A DigIN Slot0.1
Sinal de controle 1 B DigIN Slot0.1 *
Sinal de controle 2 B DigIN Slot0.1 *
Sinal de controle 3 B DigIN Slot0.1
Forga de controle para E/S B DigIN Slot0.1*

[EXER RN Forca de referéncia de E/S B DigIN Slot0.1 *

- Forga de controle para field- DigIN Slot0.1 *
bus
P 10 Forga de controle para DigIN Slot0.1 *
teclado
[ZXERMRN Fechar falha externa DigIN SlotA.3 *
[ZXERMPA Abrir falha externa DigIN Slot0.2

Fechar reset de falha DigIN SlotA.6 *
Reset de falha aberto DigIN Slot0.1

[RXRMEY Ativar funcionamento DigIN Slot0.2

SCHMERSAL

403

404

434

423

424

435

425

343

41

410

405

406

414

213

407

Sinal de controle 1 quando o local de
controle é a E/S A (FWD).

Sinal de controle 2 quando o local de
controle é a E/S A (REV).

Sinal de controle 3 quando o local de
controle é a E/S A (REV).

Sinal de partida 1 quando o local de
controle ¢ a E/S B.

Sinal de partida 2 quando o local de
controle é a E/S B.

Sinal de partida 3 quando o local de
controle é a E/S B.

VERDADEIRO = Forga o local de con-
trole para E/S B.

VERDADEIRO = A referéncia de E/S B
(P3.3.1.6) fornece a referéncia de fre-
quéncia.

Forga o controle para o fieldbus.

Forca o controle para o teclado.

FALSO = OK
VERDADEIRO = Falha externa

FALSO = Falha externa
VERDADEIRO = OK

VERDADEIRO = Redefine todas as
falhas ativas.

FALSO = Redefine todas as falhas ati-
vas.

Vocé pode definir o conversor no
estado Pronto, quando isso estiver
ATIVO.



Tabela 50: Configuragées das entradas digitais

Parametro Padrao “ escricdo

P3.5.1.21
P3.5.1.22

P3.5.1.24

150

Trava de funcionamento 1

Trava de funcionamento 2

Preaquecimento do motor
ATIVO

Selegéo da rampa 2

Ac./Desac. proibida

Selegéo de frequéncia prede-
finida 0

Selegéo de frequéncia prede-
finida 1

Selegéo de frequéncia prede-
finida 2

Potenciémetro motorizado
PARA CIMA

DigIN Slot0.2

DigIN Slot0.2

DigIN Slot0.1

DigIN Slot0.1*

DigIN Slot0.1

DigIN SlotA.4

DiglIN SlotA.5 *

DigIN Slot0.1 *

DigIN Slot0.1*

1041

1042

1044

408

415

419

420

421

418

O conversor pode estar pronto, mas
nao é possivel iniciar quando a trava
estiver ativa (trava de amorteci-
mento)

Como acima.

FALSO = Sem agéo.

VERDADEIRO = Usa a corrente CC do
preaquecimento do motor no estado
de parada. Usado quando o valor de
P3.18.1é2.

Alterna entre as rampas 1 e 2.

FALSO = Forma da rampa 1, tempo
de aceleragao 1 e tempo de desace-
leragao 1.

VERDADEIRO = Forma da rampa 2,
tempo de aceleragéo 2 e tempo de
desaceleragéo 2.

Nenhuma aceleragéo ou desacelera-
Gao sera possivel até que o contato
seja aberto.

Um seletor binario para velocidades
predefinidas (0-7). Consulte Tabela

41 Parametros de frequéncias predefi-
nidas.

Um seletor binario para velocidades
predefinidas (0-7). Consulte Tabela

41 Pardmetros de frequéncias predefi-
nidas.

Um seletor binario para velocidades
predefinidas (0-7). Consulte Tabela

41 Pardametros de frequéncias predefi-
nidas.

FALSO = Néo ativo

VERDADEIRO = Ativo. A referéncia de
potenciémetro motorizado AUMENTA
até que o contato seja aberto.

SCHMERSAL

Tabela 50: Configuracées das

Potenciémetro motorizado
PARA BAIXO

Ativagao de parada rapida

Temporizador 1

&3l Temporizador 2

vl Temporizador 3

[a<E-RRN Impulso do setpoint de PID1

XA Selecédo do setpoint do PID1

Sinal de partida do PID

P3.5.1.32
externo

Selegéo do setpoint do PID

P3.5.1.33
externo

[ XRRZA Trava do motor 1

EERRI Trava do motor 2

SCHMERSAL

DigIN Slot0.1 *

DigIN Slot0.2

DigIN Slot0.1

DigIN Slot0.1

DigIN Slot0.1

DigIN Slot0.1

DigIN Slot0.1

DigIN Slot0.2

DigIN Slot0.1

DigIN Slot0.1

DigIN Slot0.1

417

1213

447

448

449

1046

1047

1049

1048

426

427

T N N

FALSO = Nao ativo

VERDADEIRO = Ativo. A referéncia de
potenciémetro motorizado DIMINUI
até que o contato seja aberto.

FALSO = Ativado

Pra configurar estas fungdes, con-
sulte Tabela 67 Configuragées de
parada rdpida

A borda ascendente inicia 0 Tempori-
zador 1, que foi programado no
Grupo 3.12.

Veja acima.

Veja acima.

FALSO = Sem impulso
VERDADEIRO = Impulso

FALSO = Setpoint 1
VERDADEIRO = Setpoint 2

FALSO = PID2 em modo de parada
VERDADEIRO = PID2 regulando

Este parametro nao tera efeito se o
controlador PID externo n&o for ati-
vado no Grupo 3.14.

FALSO = Setpoint 1
VERDADEIRO = Setpoint 2

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo

Consulte Tabela 96 Parametros de
multibomba

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo

Consulte Tabela 96 Parametros de
multibomba



Tabela 50: Config das

Trava do motor 3

FRER TN Trava do motor 4

Trava do motor 5

GEERRCN Trava do motor 6

reset do contador de manu-
tengao

RERIAIN Ativar jogging de DI

ging 1

152

Ativagdo de referéncia de jog-

P3.5.1.43 Ativacao de referéncia de jog-
ging 2

DigIN Slot0.1

DigIN Slot0.1

DigIN Slot0.1

DigIN Slot0.1

DigIN Slot0.1

DigIN Slot0.1

DigIN Slot0.1

DigIN Slot0.1

428

429

430

486

490

532

530

531

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo

Consulte Tabela 96 Parametros de
multibomba

FALSO = Né&o ativo
VERDADEIRO = Ativo

Consulte Tabela 96 Parametros de
multibomba

FALSO = Néo ativo
VERDADEIRO = Ativo

Consulte Tabela 96 Parémetros de
multibomba

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo

Consulte Tabela 96 Pardmetros de
multibomba

VERDADEIRO = Resetar

Ativa a fungéo de jogging das entra-
das digitais. Ndo tem efeito sobre o
jogging do fieldbus.

Conecte a uma entrada digital para
ativar P3.3.6.4.

INDICACAO!

Se a entrada for ativada, o conver-
sor seré iniciado.

Conecte a uma entrada digital para
ativar P3.3.6.5.

INDICAGAO!

Se a entrada for ativada, o conver-
sor sera iniciado.

SCHMERSAL

Tabela 50: Configuragées das entradas digitais

I T T I N

Realimentagao do freio

o DigIN Slot0.1
mecanico

Ativag@o do Modo de incéndio

ABERTO DigIN Slot0.2

Ativagao do Modo de incéndio
FECHADO

P3.5.1.47 Zieo"ersa" do Modo deincén- | pyo sjoto.1

Ativagdo da limpeza automa-

DigIN Slot0.1

pelo usuario 2

P3.5.1.48 DigIN Slot0.1
tica

P3.5.1.49
Seleg&o do conjunto de para- DigIN Slot0.1
metros 1/2
Ativagdo vd_a falha definida DigIN Slot0.1
pelo usuario 1

P3.5.1.51

@ Ativagdo da falha definida DigIN Slot0.1
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1210

1596

1619

1618

1715

496

15523

15624

Conecte este sinal de entrada ao con-
tato auxiliar do freio mecanico. Se o
contato nao for fechado dentro do
tempo estabelecido, o conversor
apresentara uma falha.

Ativa o Modo de incéndio se permitido
pela senha correta.

FALSO = Modo de incéndio ativo
VERDADEIRO = Sem agao

Ativa o Modo de incéndio se permitido
pela senha correta.

FALSO = Sem agao
VERDADEIRO = Modo de incéndio
ativo

Emite um comando de revers@o de
dire¢do de rotagéo durante o Modo de
incéndio. Esta fungéo nao tem efeito
em operagéo normal.

FALSO = PARA A FRENTE
VERDADEIRO = Reversao

Inicia a Limpeza automatica. O pro-
cesso sera interrompido se o sinal de
ativacao for removido antes do pro-
cesso ser concluido.

INDICACAO!

Se a entrada for ativada, o conver-
sor ser iniciado.

ABERTO = Conjunto de parametros 1
FECHADO = Conjunto de parametros
2

ABERTO = Sem agao
FECHADO = Falha ativada

ABERTO = Sem agao
FECHADO = Falha ativada

153



INDICAGAO!
Sua placa opcional e a configuragdo da placa fornece o niumero de entradas
analégicas disponiveis. A placa de E/S padrdo tem 2 saidas analégicas.

* = A selegéo do aplicativo com o parametro P1.2 Aplicativo fornece o valor padréo. Consulte

os valores padrao no Capitulo 77 Apéndice 1.

Tabela 51: Confi

indice

Selegao de sinal de
Al

Tempo do filtro do
sinal de Al

Faixa de sinal de Al1

Al personalizada.
Min.

Al1 personalizada.
Max.

Inversdo do sinal de
Al

154

da entrada

-160.00

-160.00

300.00

160.00

160.00

%

%

AnIN
SlotA.1

0.1~

0.00 "

100.00 *

378

379

380

381

Conecte o sinal Al1 a
entrada analdgica de
sua escolha com este
parametro. Programa-
vel. Consulte9.7.7 Pro-
gramacao de saidas
digitais e analégicas

O tempo de filtro para
a entrada analdgica.

10V /4...20 mA

A definicao minima da
faixa personalizada,
20% = 4-20 mA/2-10 V

A definicao maxima da
faixa personalizada,
20% = 4-20 mA/2-10 V.

0 = Normal
1 = Sinal invertido
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Tabela 52: Confit 6es da

indice

Selet;ao de sinal de

Tempo do filtro do
- sinal de AI2 0.00
Faixa de sinal de AI2 0
P3.5.2 Al2 persqnalizada.
Min.
Al2 persqnahzada.
Max.
Invers@o de sinal de
P3.5.2.2.6 Al 0

-160.00

-160.00

Tabela 53: Configuracées da entrada analdgica 3

indice

Sele(;ao do sinal de

Tempo de filtro do

sinal de AI3 0.00

Faixa de sinal de AI3 0

AI3 personal\zada

- AI3 personahzada

-160.00

-160.00

\nversao do sinal de

SCHMERSAL

300.00

160.00

160.00

300.00

160.00

160.00

%

%

%

AnIN
SlotA.2

0.1*

1+

0.00*

100.00 *

AnIN
SlotD.1

0.1

389

390

391

392

398

14

142

143

144

145

151

Consulte P3.5.2.1.1.

Consulte P3.5.2.1.2.

Consulte P3.5.2.1.3.

Consulte P3.5.2.1.4.

Consulte P3.5.2.1.5.

Consulte P3.5.2.1.6.

Consulte P3.5.2.1.1.

Consulte P3.5.2.1.2.

Consulte P3.5.2.1.3.

Consulte P3.5.2.1.4.

Consulte P3.5.2.1.5.

Consulte P3.5.2.1.6.



Tabela 54: Configuragées da entrada analdgica 4 Tabela 56: Config oes da Iégica 6

Descricao indice Parametro in. ax. i Padrao Descrigao
P Selegdo de sinal de AnIN 152 Consulte P3.5.2.1.1. Selecao de sinal de AnIN 199 Consulte P3.5.2.1.1.
Al4 SlotD.2 SlotE.2
2 TemFJo de filtro do 0.00 300.00 s 0.1 153 Consulte P3.5.2.1.2. Tempo de filtro do 0.00 300.00 s 01 200 Consulte P3.5.2.1.2.
sinal de Al4 sinal de Al6
P KW Faixa de sinal de Al4 0 1 0 154  Consulte P3.5.2.1.3. Faixa de sinal de Al 0 1 0 201  Consulte P3.5.2.1.3.
P3.5.2 Al4 per’?ﬂ(?l:allzada. 160.00 | 160.00 % 0.00 155 Consulte P3.5.2.1.4. - Al per:/l?rr:ahzada 160.00 | 160.00 % 0.00 202 Consulte P3.5.2.1.4.
P3.52.4.5 Al4 per;loéiahzada. 160.00  160.00 % 100.00 156 Consulte P3.5.2.1.5. - Ale per;(;r;ahzada 160.00  160.00 % 100.00 203 Consulte P3.5.2.1.5.
P3.52.4.6 InverséoAdlz sinal de 0 1 0 162 Consulte P3.5.2.1.6. - Inverséo de sinal de 0 1 0 209 Consulte P3.5.2.1.6.
Descricao
Selegéo de sinal de AnIN 188 Consulte P3.5.2.1.1.
Al5 SlotE.1
Tempo de filtro do 0.00 300.00 s 0.1 189 Consulte P3.5.2.1.2.
sinal de Al5
Faixa de sinal de Al5 0 1 0 190  Consulte P3.5.2.1.3.
Al5 per:ﬂz?l:ahzada. 160.00 = 160.00 % 0.00 191 Consulte P3.5.2.1.4.
P3.5255 Al5 per’\slloar;allzada. 160.00  160.00 % 100.00 192 Consulte P3.5.2.1.5.

P3.5.2.5.6 '""e'sa":g sinalde | o f o 1gg | Consulte P3.52.1.6.

156
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Tabela 57: Configuracgées de saida digital da placa de E/S padrdo Tabela 57: Configuragées de saida digital da placa de E/S padrao

) == = e = == | e 8 0 R R

A selecao de fun-
c¢do para a RO1

* 24 =Alarme/falha
de protegdo con-

basica tra congelamento
+  25=Controle do

0 = Nenhum motor 1
1 = Pronto + 26 = Controle do
2 = Executar motor 2
3 = Falha geral + 27 = Controle do
4 = Falha geral inver- motor 3
tida + 28 =Controle do
5 = Alarme geral motor 4
6 = Revertido * 29 = Controle do
7 = Na velocidade motor 5
8 = Falha de termistor + 30 =Controle do
9 = Regulador do motor 6
motor ativado + 31=Canalde
10 = Sinal de partida tempo 1
ativo + 32=Canalde
11 = Controle do tempo 2
teclado ativo + 33=Canalde
12 = Controle B de E/S tempo 3

Fungéo RO1 basica 0 59 2 11001  ativado +  34=Palavrade
13 = Superviséo de controle de FB
limite 1 B13
14 = Supervisdo de Fungao RO1 basica 0 59 o 11001 +  35=Palavrade
limite 2 controle de FB
15 = Modo de incéndio B14
ativo

+ 36 =Palavrade
controle de FB
B15

16 = Jogging ativado
17 = Velocidade prede-

finida ativa + 87 =Dados de
18 = Parada répida ati- processo do FB
vada 1.B0

19 = PID em Sleep + 88 =Dados de
Mode

processo do FB
1.B1

+ 39 =Dados de
processo do FB

20 = Preenchimento
suave de PID ativo
21 = Supervisdo de

realimentagéo PID 1.B2

(limites) * 40 =Alarme de
22 = Supervisao de PID manutengao
ext. (limites) . 41 = Falha de
28 = Alarme/falha de manutencao

pressao de entrada . 42 = Freio meca-

nico (comando
Abrir freio)

* 43 =Freio meca-
nico invertido

* 44 =Saida dados.1

+ 45 =Saida dados.2
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Tabela 57: Configuragées de saida digital da placa de E/S padrao

46 = Saida dados.3
47 = Saida dados.4
48 = Saida dados.5
49 = Saida dados.6
50 = Saida dados.7
51 = Saida dados.8
52 = Saida dados.9
53 = Saida dados.10
54 = Controle da

Tabela 58: Configuracgées de saida analdgica da placa de E/S padrao

0 = TESTE 0% (ndo
usado)

1=TESTE 100%

2 = Freq. de saida (0 -
fmax)

3 = Referéncia de freq.
(0 - fmax)

4 = Velocidade do
motor (0 - Velocidade

P3.5.3.2.1 Fungao RO1 basica 0 59 2" 11001 bomba jockey nominal do motor)
55 = Controle da 5 = Corrente de saida
bomba priming (0 - InMotor)
56 = Limpeza automé- 6 = Torque do motor (0
tica ativa - TnMotor)
57 = Chave do motor 7 = Poténcia do motor
aberta (0 - PnMotor)
58 = TESTE (sempre 8 = Tensdo do motor (0
Fechado) - UnMotor)
59 = Preaquecimento Fungéo AO1 0 31 2 10050 9 = Tensao do circuito
do motor ativo intermediario CC (0 -
1000 V)
Atraso da RO1 basica O atraso ATIVO para o 10 = Setpoint de PID
- v 000 | 320.00 000 | 11002 25" (0-100%)
11 = Realimentagao
Atraso da RO1 basica O atraso INATIVO para PID (0-100%)
- o) 0.00  320.00 000 11003 208 P 12 = Saida do PID1
(0-100%)
Fungéo R02 basica 0 56 3* 11004 Consulte P3.5.3.2.1. 13 = Saida do PID ext.
(0-100%)
Atraso da R02 basica Consulte M3.5.3.2.2. 14 = Entrada 1 dos
- ATIVO 0.00 320.00 0.00 11005 dados do processo
(0-100%)
Atraso da RO2 basica Consulte M3.5.3.2.3. 15 = Entrada 2 dos
- INATIVO 000 | 320.00 000 | 11006 ot e
(0-100%)
Consulte P3.5.3.2.1. ;6: E"d"ada 3dos
Eouich lados do processo
EXXPRB Funcio Rosbasica 0 56 1+ 11007 hao visiel se somente

2 relés de saida estive-
rem instalados.

(0-100%)

* = A selegdo do aplicativo com o parametro P1.2 Aplicativo fornece o valor padrao. Consulte
os valores padréo no Capitulo 77 Apéndice 1.

As saidas Digitais dos Slots de Expansao C,D e E

Exibe somente os parametros para as saidas das placas opcionais nos slots C, D e E. Faga as
selegdes como na fungdo RO1 basica padrao (P3.5.3.2.1).

Este grupo ou estes parametros ndo serdo visiveis se ndo houver nenhuma saida digital nos
slots C,Dou E.
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Tabela 58: Confi

162

Fungéo AO1

Tempo de filtro de

de saida

0

0.0

31

300.0

da placa de E/S padrao

s

o

10"

10050

10051

17 = Entrada 4 dos
dados do processo
(0-100%)

18 = Entrada 5 dos
dados do processo
(0-100%)

19 = Entrada 6 dos
dados do processo
(0-100%)

20 = Entrada 7 dos
dados do processo
(0-100%)

21 = Entrada 8 dos
dados do processo
(0-100%)

22 = Saida dados.1
(0-100%)

23 = Saida dados.2
(0-100%)

24 = Saida dados.3
(0-100%)

25 = Saida dados.4
(0-100%)

26 = Saida dados.5
(0-100%)

27 = Saida dados.6
(0-100%)

28 = Saida dados.7
(0-100%)

29 = Saida dados.8
(0-100%)

30 = Saida dados.9
(0-100%)

31 = Saida dados.10
(0-100%)

O tempo de filtro do
sinal de saida analé-
gico. Consulte
P3.5.2.1.2.

0 = Sem filtragem
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Tabela 58: Configuragées de saida analégica da placa de E/S padrao

0=0mA/0V
1=4mA/2V

Faca a seleg@o do tipo
de sinal (corrente/
tensado) com os inter-
ruptores dip. A escala
de saida analogica é
diferente em
P3.5.4.1.4. Veja tam-
bém P3.5.2.1.3.

Minimo de AO1 0 1 0" 10052

A escala minima na
Escala minima de Varia Varia Varia 0.0* 10053 unidade de processa-
mento. Depende da

seleg@o da fungao AO1.

A escala maxima na
Escala maxima de ) . ) . unidade de processa-
201 Varia Varia Varia 0.0 10054 mento. Depende da

selegdo da fungao AO1.

* = A selegdo do aplicativo com o parametro P1.2 Aplicativo fornece o valor padrao. Consulte
os valores padrao no Capitulo 77 Apéndice 1.

As Saidas analdgicas dos Slots de Expans@o C,D e E

Exibe somente os parametros para as saidas das placas opcionais nos slots C, D e E. Faga as
selegdes como na fungdo AO1 basica padrdo (P3.5.4.1.1).

Este grupo ou estes parametros ndo serao visiveis se ndo houver nenhuma saida digital nos
slots C, Dou E.

SCHMERSAL
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56 rupo Mapeamento de dOS dO Fieldbus Tabela 60: Os valores padrdo para Saida de dados do processo no
fieldbus

Saida de dados de pro-

indice Parametro in. ax. i a Descricao cesso 1 Frequéncia de saida 0,01 Hz
Faz a selegdo dos Saida di;i?; de pro- Velocidade do motor 1rpm
dados que sdo envia-
dos para o fieldbus o .
com o ID do parametro SHEE dzed::;o; Celbl Corrente do motor 0,1A
ou monitor. Os dados
Selegao de saida de s@o escalados em um B
P3.6.1 dados 1 do fieldbus 0 35000 1 852 formato de 16 bits sem Salda di;szioj de pro- Torque do motor 0.1%
sinal, de acordo com o
formato no painel de N
controle. Por exemplo, St diec;as(:oss el Poténcia do motor 0.1%
25,5, no visor, corres-
ponde a 255. " .
Saida di::::og de pro Tens&o do motor 01V
Selegao de saida de Faz a selegao da Saida
2 dados 2 do fieldbus 0 35000 2 853 |de dados do processo Saida de dados de pro-  Tens&o do circuito intermediario
com o ID do parametro. 1V
cesso 7
. o Faz a selegéo da Saida .
P3.6.3 2:';5:% iz?i:%abﬁz 0 35000 3 854  de dados do processo Saida dieizgog de pro- Ultimo cédigo de falha ativo 1
com o ID do parametro.
~ } Faz a selecdo da Saida Por exemplo, o valor2500para Frequéncia de saida corresponde a 25,00 Hz, pois a escala é
z::gzi‘:jﬁzﬁ;g: 0 35000 4 855 | de dados do processo 0,01. Todos os valores de monitoramento que vocé encontrar no Capitulo 4.7 Grupo de
com o ID do parametro. monitores tém o valor da escala fornecido.
. a Faz a selecdo da Saida
(LY Sclecdodesaidade ;| 5500, 5 856 de dados do processo
dados 5 do fieldbus A
com o ID do pardmetro.
- . Faz a selecao da Saida
XYY Scleciodesaidade |, 35000 6 857 | de dados do processo
dados 6 do fieldbus A
com o ID do parametro.
- a Faz a sele¢ao da Saida
[ELRQ Scleciodesaidade ;| 55000 7 858 de dados do processo
dados 7 do fieldbus
com o ID do parametro.
. - Faz a selegao da Saida
YRl Seleciodesaidade | 35000 a7 859 | de dados do processo
dados 8 do fieldbus N
com o ID do parametro.
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5.7 Grupo 3.7: Frequéncias Proibidas 5.8 Grupo 3.8: Supervisoes

Tabela 61: Frequéncias proibidas Tabela 62: Configuragées de supervisdo

e ““n i"dice mﬂn

Limite inferior da 0 = Néo usado

faixa de frequéncia -1.00 320.00 Hz 0.00 509
proibida 1

0 = Frequéncia de saida
1 = Referéncia de fre-
quéncia

2 = Corrente do motor

=Na
0 40 usado 3 = Torque do motor

Limite superior da

faixa de frequéncia 0.00 320.00 Hz 0.00 510 4 = Poténcia do motor
proibida 1 5 = Tensao do circuito
intermediario CC
o NS 6 = Entrada analdgica 1
FES Limite inferior da O=REDU=ED 7 = Entrada analégica 2
@ faixa de frequéncia 0.00 320.00 Hz 0.00 511 8 = Entrada analégica 3
proibida 2 . ) 9 = Entrada analégica 4
Se;i?:ﬁ:aléez e 0 17 0 1431 10 = Entrada analégica 5
p N 11 = Entrada analégica 6
P3.7.4 Limite superior da 0= Néo usado 12 = Entrada de tempe-
@ faixa de frequéncia 0.00 320.00 Hz 0.00 512 ratura 1
proibida 2 13 = Entrada de tempe-
ratura 2
= 14 = Entrada de tempe-
Limite inferior da 0=Nao usado ratura 3
faixa de frequéncia 0.00 320.00 Hz 0.00 513 15 = Entrada de tempe-
proibida 3 ratura 4
16 = Entrada de tempe-
. 0 = N&o usado IR
Limite superior da 17 = Entrada de tempe-
faixa de frequéncia 0.00 320.00 Hz 0.00 514 ratura 6
proibida 3

Um multiplicador do 0 = Nao usado
Fator de tempo da Tem- tempo de rampa defi- 1 = Superviséo do limite
0.1 10.0 1.0 518 A - . . o
rampa pos nido entre os limites de P3.8.2 Modo de supervisao 0 5 0 1432 inferior (saida ativa

frequéncia proibida. e #1 abaixo do limite)
2 = Supervisdo do limite
superior (saida ativa
acima do limite)

O limite de supervisao
(SRR [mite de supervisdo g 00 5000 varia | 2500 1433 Par@o item definido. A
#1 unidade sera exibida
automaticamente.

A histerese do limite de

Histerese do limite supervisdo para o ftem
P3.8.4 = 0.00 50.00 Varia 5.00 1434 definido. A unidade sera
#1 de supervisdao N N
definida automatica-
mente.

P Selegao deuitem de 0 17 1 1435 Consulte P3.8.1
supervisdo #2
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Tabela 62: Configuragées de supervisdo 59 Grupo 3 Protegoes

e “ﬂn Tabela 63: Configuragdes de protegbes gerais
’ e indice n“n

Modo de supervisao Consulte P3.8.2
#2

Limite de#szuper\/lsao _50.00 50.00 Varia 4000 | 1437 Consulte P3.8.3
Histerese do |Im~Ile 0.00 50.00 Varia 5.00 1438 Consulte P3.8.4
#2 de supervisao

Resposta a falha
externa

Falha de fase de
entrada

Falha de subtens@o

Resposta a falha de
fase de saida

Resposta a falha de
comunicagéo do
Fieldbus

Falha de comunica-
¢do do slot

Falha de termistor

Falha de preenchi-
mento suave do PID

Resposta a falha de
supervisao do PID

168 SCHMERSAL SCHMERSAL

730

727

702

733

0 = Sem agao

1= Alarme

2 = Falha (Parar de
acordo com a fungao
de parada)

3 = Falha (parada por
desaceleragao natural)

0 = suporte a 3 fases
1 =suporte a 1 fase

Se vocé usar a alimen-
tagdo de 1 fase, o valor
deve ser suporte a 1
fase.

0 = Falha armazenada
no histérico

1 = Falha ndo armaze-
nada no histérico

Consulte P3.9.1.2.

0 = Sem agao

cia de falha predefinida
(P3.9.1.12)

3 = Falha (parar de
acordo com a fungao
de parada)

4 = Falha (parada por
desaceleragdo natural)

Consulte P3.9.1.2.

Consulte P3.9.1.2.

Consulte P3.9.1.2.

Consulte P3.9.1.2.
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Tabela 63: Configuragées de protegées gerais

indice “ﬂ-n

Resposta a falha de

supervisao do PID 0 3
externo
P3.9.1.12 Falha de terra 0 3

Frequéncia de

alarme predefinida P3.3.1.1 P3.3.1.2 Hz

P3.9.1.13

Resposta a falha de
Safe Torque Off (STO)

170

25.00

757

703

183

775

Consulte P3.9.1.2.

Consulte P3.9.1.2. Vocé
podera configurar esta
falha somente nos
chassis MR7, MR8 e
MRo.

Usada quando a res-
posta a falha (no Grupo
3.9 Protegdes) for
Alarme + frequéncia
predefinida.

Consulte P3.9.1.2.

SCHMERSAL

Tabela 64: Configuracées da prote¢do térmica do motor

Protegdo térmica do
motor

Temperatura ambi-
ente

Fator de arrefeci-
mento de velocidade
zero

Constante de tempo
térmica do motor

Capacidade de carga
térmica do motor

SCHMERSAL

-20.0

5.0

100.0

150.0

200

150

°C

%

min.

%

40.0

Varia

Varia

100

704

705

706

707

708

0 = Sem agao

1= Alarme

2 = Falha (parar de
acordo com o modo de
parada)

3 = Falha (parada por
desaceleragao natural)

Se vocé tiver um ter-

mistor de motor, use-o
para proteger o motor.
Defina o valor como 0.

A temperatura ambi-
ente em °C.

Fornece o fator de
arrefecimento em
velocidade zero em
relagdo ao ponto onde
o motor opera em velo-
cidade nominal, sem
refrigeracdo externa.

A constante de tempo é
o intervalo tempo den-
tro do qual o estagio
térmico calculado
atinge 63% de seu
valor final.



Tabela 65: Configuracées da protecao contra estolagem do motor Tabela 66: Configuracées da protecdo contra subcarga do motor

i"dice ﬂﬂn i"dice nﬂn

0 = Sem agdo

0 = Sem agao

1= Alarme 1 = Alarme
Falha de estolagem 2 = Falha (parar de 2 = Falha (parar de
do motor 0 2 v 709 2cordo com o modo de B gD g ¥ © 713 acordo com o modo de
parada) parada)

3 = Falha (parada por

3 = Falha (parada por
desaceleracao natural)

desaceleragéo natural)

Para que ocorra um Fornece o valor para o

Corrente de estola- estado de estolagem, a Protegéo contra sub- torque minimo possivel
0.00 5.2 A 3.7 710 4 .
gem corrente deve estar carga: Carga da area quando a frequéncia de
: " : 10.0 150.0 % 50.0 714 P :
acima deste limite. de enfraquecimento saida for superior ao
de campo ponto de enfraqueci-
Esse é o tempo mento do campo.
Limite de tempo de 1.00 120.00 s 15.00 711 maximo permitido para
estolagem um estado de estola- Fornece o valor do tor-
gem. que minimo possivel
com frequéncia zero.
Para que ocorra um Protecg&o contra sub- Se vocé alterar o valor
estado de estolagem, a carga: Carga de fre- 5.0 150.0 % 10.0 715 do parametro P3.1.1.4,
Limite de frequéncia 1.00 P3.3.1.2 Hz 25.00 712 frequéncia de saida quéncia zero este pargmetro sera
de estolagem deve permanecer automaticamente res-
abaixo deste limite por taurado para seu valor
um certo tempo. padréo.
Proteg&o contra sub- i‘sjjme; l:‘;:?iﬁdo ara
carga: Limite de 200 | 60000 s 2000 | 716 P P
um estado de sub-

tempo carga.
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Tabela 67: Configuragées de parada répida Tabela 68: Configuracées da falha de entrada de temperatura 1

Como o conversor ira

parar quando a fungéo Selecao de sinais
Parada réapida for ati- para uso para
vada por DI ou fieldbus. alarme e aciona-
mento de falhas.
0 = Desaceleragéo
NedbEbEEn 0 2 1 1276 natural i BO = Sinal de tempera-
e 1 = Tempo de desace- tura 1
leragdo de parada zlazzsinal de tempera-
rapida .
2 = Parar de acordo Eﬁa:SSmal de tempera-
com a fungéo Parada .
(P3.2.5) tBu£:a=48|nal de tempera-
FALSO = Ativado Sl d B4 = Sinal de tempera-
= Ativ: o inal de temperatura tura 5
Ativagdo de parada ) ) DigIN P3.9.6.1 1 o 63 0 739 O ~
P Varia Varia 1213 B5 = Sinal de tempera:
rapida Slot0.2 A
O valor maximo &
Tempo de desacele- obtido dos sinais do
ragdo de parada 0.1 300.0 s 3.0 1256 :E;l;"z‘: :;s:grong:t’:
e de falhas.
INDICAGAO!
0 = Sem agédo
Resposta a falha de 0 2 1 744 1 = Alarme Ha suporte som_ente
parada rapida 2 = Falha (parar de para Zs 6 dpmmeuras
acordo com o modo de entradas de tempera-
parada rapida) tura (as placas no slot

Aaté o slot E).

O limite de tempera-
tura para um alarme.

INDICACAO!

Somente as entradas
que s&o definidas pelo
parametro P3.9.6.1
serdo comparadas.

GECKRI  Limite de alarme 1 -30.0 200.0 °C 120.0 741

O limite de tempera-
tura para um alarme.

INDICAGCAO!

Somente as entradas
que sao definidas pelo
parametro P3.9.6.1
serdo comparadas.

P3.9.6.3 Limite de falha 1 -30.0 200.0 °C 120.0 742
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Tabela 68: Configuragées da falha de entrada de temperatura 1 Tabela 69: Configuragées da falha de entrada de temperatura 2

e “ﬂn i"dice nm“

A selecao de
sinais para uso
para alarme e
acionamento de
falhas.

0 = Sem resposta
1= Alarme
Resposta ao limite 2 = Falha (parar de
de falha 1 acordo com o modo de
parada)
3 = Falha (parada por

desaceleragao natural)
BO = Sinal de tempera-

tura 1

B1 = Sinal de tempera-
tura 2

B2 = Sinal de tempera-
tura 3

B3 = Sinal de tempera-
tura 4

Sinal de temperatura B4 = Sinal de tempera-
2 tura 5

BS5 = Sinal de tempera-
tura 6

O valor méaximo &
obtido dos sinais do
conjunto e usado para
alarme e acionamento
de falhas.

INDICAGAO!

Ha suporte somente
para as 6 primeiras
entradas de tempera-
tura (as placas no slot
A até o slot E).

O limite de tempera-
tura para um alarme.

INDICAGAO!

Somente as entradas
que sdo definidas pelo
parametro P3.9.6.5
serdo comparadas.

Limite de alarme 2 -30.0 200.0 °C 120.0 764

O limite de tempera-
tura para um alarme.

INDICAGAO!

Somente as entradas
que s&o definidas pelo
parametro P3.9.6.5
serdo comparadas.

Limite de falha 2 -30.0 200.0 °C 120.0 765
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Tabela 69: Configuragées da falha de entrada de temperatura 2

indice

P3.9.6.8

Tabela 70: Configuragées de protecao inferior de Al

indice

P3.9.8.1

P3.9.8.2

178

Parametro

Resposta ao limite
de falha 2

Parametro

Protegdo inferior de
entrada analégica

Falha inferior de
entrada analégica

766

700

Descrigao

0 = Sem resposta

2 = Falha (parar de
acordo com o modo de
parada)

3 = Falha (parada por
desaceleracao natural)

Descrigao

0 = Sem protegao

1 = Protegao ativada no
estado Em funciona-
mento

2 = Protegéo ativada
nos estados de execu-
¢&o e parada

0 = Sem agao

1= Alarme

2 = Alarme + frequén-
cia de falha predefinida
(P3.9.1.13)

3 = Alarme + referén-
cia de frequéncia ante-
rior

4 = Falha (parar de
acordo com o modo de
parada)

5 = Falha (parada por
desaceleragao natural)

SCHMERSAL

Tabela 71: F

indice

P3.9.9.1

P3.9.10.1

P3.9.10.2

©)

os de falha

Parametro

Ativacdo da falha
definida pelo usuario
1

Resposta a Falha

definida pelo usuario 0

Ativacao da falha
definida pelo usuario

Resposta a Falha

definida pelo usuario 0

SCHMERSAL

pelo usudrio

DigIN
Slot0.1

DigIN
Slot0.1

15523

16525

16524

15526

Descricao

ABERTO = Sem agao
FECHADO = Falha ati-
vada

0 = Sem agdo

1 = Alarme

2 = Falha (parar de
acordo com o modo de
parada)

3 = Falha (parada por
desaceleracao natural)

ABERTO = Sem acéo
FECHADO = Falha ati-
vada

Consulte P3.9.9.2
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0 Grupo 3.10: Reset Aut tico Tabela 72: Configuracées de reset automatico
Tabela 72 Config o3 de reset i indiee mmn

e Reset automatico per-
Indice rametro Unidade drao Descricao

mitido?
Reset automatico: 0 1 1 700
Sobrecorrente _
) 0= Nao
Reset automtico 0 1 0 731 0= Desativado 1=8im
1 = Ativado
Reset automatico per-
A selegéo do modo de . mitido?
partida para o Reset Reset gljftomatlco: Al 0 1 1 703
o inferior
automatico. 0 = N&o
Fungo de reset 0 1 1 719 1=8im
0 = Partida dinamica
1 = De acordo com Reset automatico per-
oo
P3.2.4. Reset automatico: ticey
RXROROE Superaguecimento 0 1 1 724
O tempo de es_per_a da unidade 0=Néao
Tempo de espera 0.10 1T e s 0.50 77 antes que a primeira 1=Sim
0 reset seja feita.

conversor sera acio-

Reset automatico per-
ido?
Quando o tempo de Reset automatico: mitido?
P3.10.4 avaliagao estiver XRORRN Superaquecimento 0 1 1 725
Tempo de avaliagao | 0.00 | 00000 ¢ 6000 | 71g Cnerado seafaha do motor 0=Néo
0 ainda estiver ativa, o 1=Sim

nado. Reset automatico per-
A quantidade total de Frssienamies TS
tentativas. O tipo de P3.10.12 . 0 1 0 726
P n Falha externa
falha ndo tem efeito 0 = Nao
P3.10.5 sobre isso. Se o con- 1=Sim

versor nao for capaz de

Numero de tentati- 1 10 4 759
vas ser resetado com a -
. Reset automatico per-
quantidade de tentati- mitido?
vas e o tempo de avali- Al :
= = Reset automatico:
acgao definido, uma P3.10.13 Falha de subcarga 0 1 0 738

falha sera emitida. 0=Nao
1=S8im
Reset automatico per-

Reset automatico: mitido? Reset automatico per-
: itido?
Subtensao 0 ! ! 720 ~ Reset automatico: mitido?
0=Nao ZRIRPR Faha de supervisao 0 1 0 776
1=8im de PID 0=Néo
1=Sim
Reset automatico per-
Reset automatico: mitido? Reset automatico per-
: seta
Sobretensao 0 ! ! 2 ~ Reset automatico: mitido?
0= N_ae ERLAEN Falha de supervisdo 0 1 0 7
U=Elm de PID ext. 0= Nio
1=S8im

SCHMERSAL © SCHMERSAL




5.11 Grupo 3.11: Configuragoes do Aplicativo 5.12 Grupo 3.12: Funcoes de Temporizador

Tabela 73: Config oes do aplicati Tabela 74: Intervalo 1
Senha 0 9999 0 1806 Qosre”ha EoEmlEE- Tempo ATIVO  00:00:00 23:59:59 hh;"s"": 00:00:00 1464 O emMPOATIVO
_ Tempo INATIVO | 00:00:00 | 23:59:59 ™™ | 00:00:00 | 1465 | © 18mPo INATIVO
0 = Celsius E
1 = Fahrenheit
Os dias da semana
" O sistema exibira todos quando uma fungéo
ZARFM  Sclecio de C/F 0 1 0 197 | o3 parametros & valo- esté ativa.
res de monitoramento
relativos a temperatu- Marcagao de cai-
ras na unidade defi- =
nida. xas de selecao
P3.12.1.3 Dias 1466 BO = Domingo
B1 = Segunda-feira
0=kwW B2 = Terga-feira
1=hp B3 = Quarta-feira
. L B4 = Quinta-feira
P3.11.3 Selecao de kW/hp 0 1 0 1198 O sistema exibira todos B5 = Sexta-feira
os parametros e valo- B6 = Sabado
res de monitoramento
relativos a poténcias .
na unidade definida. A selegéo de canal de
tempo.
A divisdo da exibi¢do do = .
painel de controle em Marcacao de cai-
secdes na exibicio de P3.12.1.4 Atribuir a canal 1468 xas de selegéo
Exibigdo de multimo- mltimonitor.
P3.11.4 " 0 2 1 1196 BO = Canal de tempo 1
nitor ~ B1 = Canal de tempo 2
0 = 2x2 segdes B2 = Canal de tempo 3
1 = 3x2 segdes
2 = 3x3 segdes
TS I Tabela 75: Intervalo 2
definir com este para-
m?lm Jndo d‘ﬁpom- indee “ﬂn
veis quando vocé pres-
sionar o botdo FUNCT
CermEED s no teclado. TempoATVO  00:00:00 23:50:59 MM gp,00:00  14pg  Veia o Intervalo 1.
P3.11.5 = 0 15 15 1195 ss
botdo FUNCT
BO = Local / Remoto ‘mm:
B1 - Pagina de con- Tempo INATVO | 00:00:00 | 285959 "™™™ | 00:00:00 | 1470 | VeI ©Intervao .
trole
B2 = Troca de diregdo Dias 1471 Veja o Intervalo 1.
B3 = Edigéo rapida
Atribuir a canal 1473  Veja o Intervalo 1.
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Tabela 76: Intervalo 3

Tempo ATIVO  00:00:00 23:59:59 M s’zm 00:00:00 1474 Veiaolntervalot.

Tempo INATIVO | 00:00:00 285959 "™ | 00:00:00 | 1a75 | VeI2OIntervao .

Dias 1476  Veja o Intervalo 1.

Atribuir a canal 1478 Vejao Intervalo 1.

Tabela 77: Intervalo 4

Tempo ATNO  00:00:00 23:59:59 "™ 000000 1479 VRO MMtV

Tempo INATIVO | 00:00:00 | 23:59:59 "™ | 00:00:00 | 1ago VIO INtenvalo -

Dias 1481 Vejao Intervalo 1.

Atribuir a canal 1483 Vejao Intervalo 1.

Tabela 78: Intervalo 5

indice “mn

Tempo ATIVO  00:00:00 23:59:59 hh;'“sm: 00:00:00 1484 Veiaolntervalot.

Tempo INATIVO | 00:00:00 | 23:59:59 hh;’g’": 00:00:00 1485 | VeiaoIntervalo 1.

Dias 1486 Vejao Intervalo 1.

Atribuir a canal 1488 Vejao Intervalo 1.
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Tabela 79: Temporizador 1

indice “ﬂn

A hora em que o tem-
porizador sera execu-
tado, ao ser ativado
pela DI.

A borda ascendente
P3.12.6.2 Temporizador 1 DigINSlot 447 | inicia oTempor\zador
0.1 1, que é programado
no Grupo 3.12.

A selecdo de canal de

tempo.

Marcacéao de cai-
P3.12.6.3 Atribuir a canal 1490  xas de selegao

BO = Canal de tempo 1

B1 = Canal de tempo 2

B2 = Canal de tempo 3

Tabela 80: Temporizador 2

Duragao 0 72000 s 0 1489

Duragao 72000 s 0 1491  Veja o Temporizador 1.
Temporizador 2 D\gll)N1SIOt 448 Veja o Temporizador 1.
P3.12 Atribuir a canal 1492  Veja o Temporizador 1.

Tabela 81: Temporizador 3

P3.12, Duragao 0 72000 s 1493  Veja o Temporizador 1.

P3.12.8.2 Temporizador 3 D\g(I)N1SIot 449 Veja o Temporizador 1.
- Atribuir a canal 1494  Veja o Temporizador 1.
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Tabela 82: Configuragées basicas do controlador PID

5.13 Grupo 3.13: Controlador PID
e | L L ol | e

i"dice “ﬂn

Se o valor do parame-

0 = Normal (Realimen-
tagdo < Setpoint ->
Aumentar saida do

T T G TR G P3.13.1.8 Inversdo de erro 0 1 0 340 PID)
100%, uma variagao de 1 = Invertido (Reali-
P3.13.1.1 Ganho do PID 0.00 1000.00 % 100.00 118  10% no valor do erro mentagao < Setpoint ->
fara com que a saida Reduzir saida do PID)
do controlador varie
em 10%. A drea de banda morta
. em torno do setpoint,
Se este parametro em unidades de pro-
?s[;'(‘l’es' :::f;‘;g;%e P3.13.1.9 cessamento. A saida do
Tempo de integragdo . g . . PID sera travada se a
P3.13.1.2 G0 PID 0.00 | 600.00 s 1.00 119 :0% no valor do elgo @ Banda morta Varia Varia | Varia 0 1056 realimentagéio perma-
ara com que a saida necer dentro da area
do controlador varie da banda morta
em 10,00%/s. durante o tempo defi-
. nido.
Se este parametro
estiver definido como Se a realimentagdo
L 1,00 s, uma variago de
. N ermanecer dentro da
CRERERY To7Po Jedervacio o090 10000 s 000 132 10% no valor do erro P I — L
durante 1,00 faz com e 000  320.00 s 000 1057 | (R o tempo defi-
que a salda do contro- nido, a saida sera tra-
lador varie em 10,00%. EEE
Selecéo de unidade Faga uma selegdo da
P3.13.1.4 < 1 38 1 1036 unidade para o valor
de processamento
real.
O valor, em unidades
de processamento, em
0% de realimentagado
ou setpoint. A escala &
- feita apenas para fins
P3.13.1.5 IS CRVGIEED Varia Varia Varia 0 1033  de monitoramento. O
de processamento .
controlador PID ainda
usara o percentual
internamente para rea-
limentagdes e pontos
de definigdo.
Maximo de unidade Varia Varia Varia 100 1034 Veja acima.
de processamento
Casas decimais da Qec::li‘r:\r:i:j:gevg; f:zas
GERERIAN unidade de proces- 0 4 2 1035 5
unidade de processa-
samento
mento.
SCHMERSAL SCHMERSAL
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Tabela 83: Configuragées do setpoint Tabela 83: Configuracgées do setpoint

indice “ﬂn

0 = N&o usado
1 = Setpoint do teclado 1
2 = Setpoint do teclado 2

indice Parametro in. ax. i a Descri¢ao

(XAKFREN Setpoint do teclado 1 Varia Varia Varia 0 167

P VAl Setpoint do teclado 2 Varia Varia Varia 0 168

I

Fornece os tempos de

3=A11
elevagao e queda de 4=A2
CEREPYM Tompo derampado 5, g0 s 000  10pg famPaparaasvariagoes 5=ARB
setpoint de setpoint. Ou seja, 0 6=Al4
tempo de variagéo do 7=A5
minimo para o maximo. 8=Al6
9 = Entrada 1 dos dados
- . do processo
CREEPRY 12000 90 IMDUS0 | yaa | varia iGN | 1046 | FALSO = Semimpulso 10 = Entrada 2 dos
0 setpoint do o0 VERDADEIRO = Impulso dados do processo
11 = Entrada 3 dos
dados do processo
& A A 12 = Entrada 4 dos
” Selegéo do setpoint ) . DigIN FALSO = Setpoint 1
P3.13.2.5 do PID Varia Varia Sloto.1 1047 VERDADEIRO = Setpoint dados do processo
13 = Entrada 5 dos
2
dados do processo

14 = Entrada 6 dos
dados do processo

15 = Entrada 7 dos
dados do processo

16 = Entrada 8 dos
dados do processo

17 = Entrada de tempe-
ratura 1

18 = Entrada de tempe-
ratura 2

19 = Entrada de tempe-
ratura 3

20 = Entrada de tempe-
ratura 4

21 = Entrada de tempe-
ratura 5

22 = Entrada de tempe-
ratura 6

23 = Saida dados.1

24 = Saida dados.2

Selegéo de fonte do
setpoint 1

P3.13.2.6

26 = Saida dados.4
27 = Saida dados.5

29 = Saida dados.7
30 = Saida dados.8

32 = Saida dados.10

188
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Tabela 83: Configuragées do setpoint

indiee ramete ““ﬂ peseriae

Selecéo de fonte do
setpoint 1

P3.13.2.6

EXREPWAN Minimo do setpoint 1 | -200.00 = 200.00

[EXRKPE I Maximo do setpoint 1 -200.00  200.00

P3.1320 [RMGEEY dfse'p‘""' 20 2.0

Selegéo de fonte do
setpoint 2

P3. 10
P3. SRl Minimo do setpoint 2 | -200.00 = 200.00

Maximo do setpoint 2 -200.00 200.00
Impulso d; setpoint 20 20

0 22

* = A selegéo do aplicativo com o parametro P1.2 Aplicativo fornece o valor padrao. Consulte

os valores padrao no Capitulo 77 Apéndice 1.

190

%

%

0.00

100.00

332

1069

1070

1071

1073

1074

1078

As Als e as Entradas de
dados do processo sdo
trabalhadas como per-
centuais (0,00-100,00%)
e possuem escalas de
acordo com os pontos de
definigao minimo e
maximo.

INDICAGAO!

Os sinais de Entrada de
dados do processo
usam 2 casas decimais.
Se vocé configurar
entradas de tempera-
tura, vocé devera definir
os parametros de escala
minima e maxima de
setpoint entre -50 e 200
°C.

O valor minimo no sinal
analégico minimo.

O valor maximo no sinal
analégico maximo.

E possivel impulsionar o
setpoint com uma
entrada digital.
Consulte P3.13.2.6.

O valor minimo no sinal

analégico minimo.

O valor maximo no sinal
analégico maximo.

Consulte P3.13.2.10.

SCHMERSAL

Tabela 84: Confit

acées de r

indice rametro “ﬂ nidade drao n Descri¢ao

Fungéo de realimen-

P3.13.3.1 =
tagdo

Ganho da fungao de
realimentagao

P3.13.3.2

SCHMERSAL

-1000.0

1000.0

%

100.0

1058

1= Somente fonte 1 em
uso

2 = SQRT(FonteT);
(Fluxo=Constante x SQRT
(Pressao))

3 = SQRT(Fonte 1 - Fonte

2

4 = SQRT(Fonte 1) +
SQRT (Fonte 2)

Fonte 1 + Fonte 2
Fonte 1 - Fonte 2

7 =MIN (Fonte 1, Fonte
2)

8 = MAX (Fonte 1, Fonte

2)
9 = MEDIA (Fonte 1,
Fonte 2)

Usado, por exemplo, com
o valor 2 na fungéo de
realimentagao.



Tabela 84: Confi of

der

Selegao de fonte da
realimentagéo 1

30

334

0 = N&o usado

1=AN1

2=A2

3=AI3

4 =Al4

5=AI5

6=Al6

7 = Entrada 1 dos dados

do processo

8 = Entrada 2 dos dados

do processo

9 = Entrada 3 dos dados

do processo

10 = Entrada 4 dos dados

do processo

11 = Entrada 5 dos dados

do processo

12 = Entrada 6 dos dados

do processo

13 = Entrada 7 dos dados

do processo

14 = Entrada 8 dos dados

do processo

15 = Entrada de tempe-

ratura 1

16 = Entrada de tempe-

ratura 2

17 = Entrada de tempe-

ratura 3

18 = Entrada de tempe-

ratura 4

19 = Entrada de tempe-

ratura 5

20 = Entrada de tempe-

ratura 6

21 = Saida dados.1

22 = Saida dados.2

23 = Saida dados.3

24 = Saida dados.4

25 = Saida dados.5

26 = Saida dados.6

Saida dados.7

= Saida dados.8
Saida dados.9

30 = Saida dados.10

SCHMERSAL

Tabela 84: Confi o

Selecéo de fonte da

P3.13.3.3 2 A
realimentagéo 1

Minimo de realimen-
tagdo 1

Méaximo de realimen-
tagdo 1

Selegdo de fonte da
P3.13. 3 ~
realimentagéo 2
Minimo de realimen-

tagdo 2

Maximo de realimen-
tagdo 2

© SCHMERSAL

de realil

-200.00

-200.00

-200.00

-200.00

30

200.00

200.00

20

200.00

200.00

%

%

%

%

0.00

100.00

0.00

100.00

334

336

337

335

338

339

n peseries

As Als e as Entradas de
dados do processo sd@o
trabalhadas como per-
centuais (0,00-100,00%) e
possuem escalas de
acordo com as realimen-
tagdes minima e maxima.

INDICAGAO!

Os sinais de Entrada de
dados do processo
usam 2 casas decimais.
Se vocé configurar entra-
das de temperatura, vocé
devera definir os para-
metros de escala minima
e méaxima de setpoint
entre -50 e 200 °C.

O valor minimo no sinal
analdgico minimo.

O valor maximo no sinal
analégico maximo.

Consulte P3.13.3.3.
O valor minimo no sinal
analégico minimo.

O valor maximo no sinal
analégico maximo.

= A selegdo do aplicativo com o parametro P1.2 Aplicativo fornece o valor padrao. Consulte
os valores padrao no Capitulo 77 Apéndice 1.



Tabela 85: Config

indice

194

Fungao de pré-ali-
mentagao

Ganho da funcao de
pré-alimentagao

Selegéo de fonte de
pré-alimentagao 1

Minimo de pré-ali-
mentagéo 1

Maximo de pré-ali-
mentagéo 1

Selecéo de fonte de
pré-alimentagao 2

Min. de pré-alimen-
tagdo 2

Max. de pré-alimen-
tagdo 2

de pré

-1000

-200.00

-200.00

-200.00

-200.00

1000

25

200.00

200.00

25

200.00

200.00

%

%

100.0

100.00

0.00

100.00

1059

1060

1061

1062

1063

1064

1065

1066

Consulte P3.13.3.1

Consulte P3.13.3.2

Consulte P3.13.3.3

Consulte P3.13.3.4

Consulte P3.13.3.5

Consulte P3.13.3.6

Consulte P3.13.3.7

Consulte M3.13.3.8

SCHMERSAL

Tabela 86: Configuracées da funcédo de suspensao

P3.13.5.1

Frequéncia de sus-
@ pensao de SP1

Atraso de suspensao
de SP1

Nivel de despertar de

Modo de despertar
de SP1

P3.13.5.5
Frequéncia de sus-
@ pensao de SP2

P3.13.5.6

Atraso de suspensdo
de SP2

Nivel de despertar de

Modo de despertar
de SP2

SCHMERSAL

0.00

0.00

0

320.00

320.00

3000

Hz

Varia

Hz

Varia

0.00

0.0000

0.0000

1016

1017

1018

1019

1075

1076

1077

1020

O conversor entrara

em Sleep Mode quando
a frequéncia de saida
permanecer abaixo
deste limite por um
tempo superior ao defi-
nido pelo Atraso de
suspensao de SP1.

O intervalo de tempo
minimo durante o qual
a frequéncia precisa
permanecer abaixo do
nivel de suspensao
antes que o conversor
seja interrompido.

Fornece o nivel para a
supervisdo de desper-
tar do valor de reali-
mentagao PID. Usa
unidades de processa-
mento definidas.

A selegao para a ope-
ragéo de P3.13.5.3.

0 = Nivel absoluto
1 = Setpoint relativo

Consulte P3.13.5.1.

Consulte P3.13.5.2.

Consulte P3.13.5.3.

A selegéo para a ope-
ragao de P3.13.5.7.

0 = Nivel absoluto
1 = Setpoint relativo
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Tabela 87: Parametros de supervisdo de realimentacao Tabela 88: Para os de o de perda de pressdo

indice Parametro in. ax. i a Descrigao indice in. ax. i 3 Descrigao
P3.13.6.1 Ativa a compensagéo
Ativar superviséo de 0 1 0 735 0 =Desativado P3.13.7.1 de perda de pressao
realimentagao 1 = Ativado para o setpoint 1.
@ Ativar setpoint 1 0 1 0 1189

nado proporcional-

P3.13.6.3 A supervisao do valor P3.13.7.2 mente a frequéncia.
T, X . X inferior real/do pro- Compensacao ‘ y Compensagao de set-
@ Limite inferior Varia Varia Varia Varia 758 osso. @ méxima do setpoint 1 Varia Varia Varia Varia 1190 point = Compensagéo

P3.13.6.2 A supervisdo do valor ? - Eﬁsagvado
i g = Ativado
@ Limite superior Varia Varia Varia Varia 736 zzz:;'or real/do pro
O valor que ¢ adicio-

max. * (FreqSaida-
-FregMin)/(FreqMax-

Se o valor desejado nao -FreqMin).
for atingido dentro
Atraso 0 30000 s 0 737  desse intervalo de 3 Ativar setpoint 2 0 1 0 1191 Consulte P3.13.7.1.

tempo, surgira uma ~
falha ou um alarme. Compensagéo Varia Varia Varia Varia 1192 Consulte P3.13.7.2.

maxima do setpoint 2
0 = Sem agéo
1= Alarme
Resposta a falha de 2 = Falha (parar de
(FAIEEE supervisdo do PID © 9 2 #“9 acordo com o modo de
parada)
3 = Falha (parada por
inércia)

196
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Tabela 89: Config

de pr

Suave

indice “mn

Ativar Preenchi-
mento suave

Frequéncia de pre-
enchimento suave

Nivel de preenchi-
mento suave

Estouro de limite de
tempo de preenchi-
mento suave

Resposta de tempo
ERKRXN limite de preenchi-
mento suave de PID

198

0.00

Varia

0

50.00

Varia

30000

Hz

Varia

s

0

20.00

0.0000

0

1094

1055

1095

1096

738

0 = Desativado
1 = Ativado

O conversor acelerara
até esta frequéncia
antes de comegar a
controlar. Depois
disso, o conversor
entrard no modo de
controle de PID nor-
mal.

O conversor operara na
frequéncia inicial do
PID até que a reali-
mentagdo atinja este
valor. Entao, o contro-
lador comegara a con-
trolar.

Se o valor desejado nao
for atingido dentro
desse intervalo de
tempo, surgira uma
falha ou um alarme.

0 = Sem limite de
tempo

INDICAGAO!

Se vocé definir este
valor como 0,
nenhuma falha sera
exibida.

0 = Sem agéo

larme

2 = Falha (parar de
acordo com o modo de
parada)

3 = Falha (parada por
inércia)

SCHMERSAL

Tabela 90: Parametros de supervisdo de pressdo de entrada

indice m“n

P3.13.9.1 Ativar supervisao

EXRKICPIN Sinal de supervisao

SCHMERSAL

23

0

0

1685

1686

0 = Desativado
1= Ativado

Ativa supervisdo de
press@o de entrada.

A fonte do sinal da
medig&o de pressao de
entrada.

0 = Entrada analégica 1
ntrada analdgica 2
2 = Entrada analégica 3
3 = Entrada analégica 4
ntrada analdgica 5
5 = Entrada analégica 6
6 = Entrada 1 dos
dados do processo
(0-100%)

7 = Entrada 2 dos
dados do processo
(0-100%)

8 = Entrada 3 dos
dados do processo
(0-100%)

9 = Entrada 4 dos
dados do processo
(0-100%)

10 = Entrada 5 dos
dados do processo
(0-100%)

11 = Entrada 6 dos
dados do processo
(0-100%)

12 = Entrada 7 dos
dados do processo
(0-100%)

13 = Entrada 8 dos
dados do processo
(0-100%)

14 = Saida dados.1

15 = Saida dados.2

16 = Saida dados.3

17 = Saida dados.4

18 = Saida dados.5

19 = Saida dados.6

20 = Saida dados.7

21 = Saida dados.8

22 = Saida dados.9

23 = Saida dados.10
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Tabela 90: Parametros de supervisdo de pressao de entrada

SelegZo unidade de

P3.13.9.3 P
supervisao

Casas decimais da
REREREN unidade de supervi-
sao

Valor minimo da uni-
dade de supervisao

P3.13.9.6

Valor maximo da uni-
dade de supervisao

P3.13.9.7 Nivel de aler[ne de
supervisao

P3.13.9.8 Nivel de fa\fja de
supervisao

P3.13.9.9 Atraso de fa[ha de
supervisao

Redugao de setpoint
do PID

\LAKXCRRN Pressdo de entrada

200

P3.13.9.10

Varia

Varia

Varia

Varia

0.00

Varia

Varia

Varia

Varia

Varia

60.00

100.0

Varia

Varia

Varia

Varia

Varia

Varia

Varia

2

Varia

Varia

Varia

Varia

5.00

Varia

1687

1688

1689

1690

1691

1692

1693

1694

1695

A selecéo da unidade
para a supervisao.
Vocé pode definir a
escala do sinal de
supervisao (P3.13.9.2)
em unidades de pro-
cessamento no painel.

A selegédo da quanti-
dade de casas deci-
mais.

O valor de sinal minimo
corresponde a, por
exemplo, 4 mA, e o
valor de sinal maximo
corresponde a 20 mA.
Os valores tém escala
linear entre esses 2.

Um alarme surgira (ID
de falha 1363) se o
sinal de supervisao
permanecer abaixo do
nivel de alarme por um
tempo maior do que o
definido em P3.13.9.9.

Uma falha surgira (ID
de falha 1409) se o
sinal de supervisdo
permanecer abaixo do
nivel de falha por um
tempo maior do que o
definido em P3.13.9.9.

O tempo de atraso
decorrido para a exibi-
¢ao da falha ou alarme
de supervisdo.

Fornece a taxa de
redugao do setpoint do
controlador PID
quando o alarme de
supervis@o de pressao
de entrada esta ativo.

O valor de monitora-
mento para o sinal
definido da supervisao
de pressdo de entrada.
Valor de escala con-
forme em P3.13.9.4.

SCHMERSAL

Tabela 91: Parametros de protecao contra congelamento

Proteg@o contra con-

P3.13.10.1
gelamento

SCHMERSAL

0

1704 0 = Desativado
1 = Ativado
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Tabela 91: Parametros de protecao contra congelamento

indice Parametro

ERER[-N Sinal de temperatura

202

6

1705

Descrigao

0 = Entrada de tempe-
ratura 1 (-50..200 C)
1= Entrada de tempe-
ratura 2 (-50..200 C)

2 = Entrada de tempe-
ratura 3 (-50..200 C)

3 = Entrada de tempe-
ratura 4 (-50..200 C)

4 = Entrada de tempe-
ratura 5 (-50..200 C)

5 = Entrada de tempe-
ratura 6 (-50..200 C)

6 = Entrada analégica 1
7 = Entrada analégica 2
8 = Entrada analégica 3
9 = Entrada analogica 4
10 = Entrada analdgica

5
11 = Entrada analdgica

6

12 = Entrada 1 dos
dados do processo
(0-100%)

13 = Entrada 2 dos
dados do processo
(0-100%)

14 = Entrada 3 dos
dados do processo
(0-100%)

15 = Entrada 4 dos
dados do processo
(0-100%)

16 = Entrada 5 dos
dados do processo
(0-100%)

17 = Entrada 6 dos
dados do processo
(0-100%)

18 = Entrada 7 dos
dados do processo
(0-100%)

19 = Entrada 8 dos
dados do processo
(0-100%)

20 = Saida dados.1
21 = Saida dados.2
22 = Saida dados.3
Saida dados.4
24 = Saida dados.5
25 = Saida dados.6
Saida dados.7
Saida dados.8
Saida dados.9
29 = Saida dados.10

SCHMERSAL

Tabela 91: Parametros de protecao contra congelamento

indice Parametro

Minimo do sinal de

P3.13.10.3
temperatura

Maximo do sinal de
temperatura

P3.13.10.4

Temperatura de pro-
FERKR[EE tecao contra conge-
lamento

Frequéncia de prote-
XRER[VCE cio contra congela-
mento

Monitoramento de
VERKRINA temperatura de con-
gelamento

SCHMERSAL

1000 | P31810. [ n
4

P30 000 | corF

PA1810| PB.13:10. | gy

0.0 Varia Hz

Varia Varia °C/I°F

-50.0 (°C)

200.0 (°C)

1706

1707

1708

1710

1711

Descrigao

O valor de temperatura
que corresponde ao
valor minimo do sinal
de temperatura defi-
nido.

O valor de temperatura
que corresponde ao
valor méximo do sinal
de temperatura defi-
nido.

A temperatura limite
abaixo da qual a fungao
Protec@o contra conge-
lamento sera ativada.

A referéncia de fre-
quéncia constante que
sera usada quando a
fungéo Protegao contra
congelamento for ati-
vada.

O valor de monitora-
mento para o sinal de
temperatura medida
na fung@o Protegao
contra congelamento.
Valor de escala: 0.1.



5.14 Grupo 3.14: Co

Tabela 92: Configuragées basicas do controlador PID externo

P3.14.1.1 Ativar PID externo

P3.14.1.2

Sinal de partida

P3.14.1.3 Saida em Parada

Ganho do PID

Tempo de integracéo
o PID

Tempo de derivagdo
do PID

Selegao de unidade
de processamento
Minimo da unidade
de processamento

Méaximo de unidade
de processamento

Casas decimais da
XAERR[E unidade de proces-

samento
P3.14.1.11 Invers@o de erro
Banda morta
P3 13 Atraso de banda
morta

204

Varia

Varia

100.0

1000.00

600.00

100.00

37

Varia

Varia

Varia

320.00

%

%

Varia

Varia

Varia

0

DigIN
Slot0.2

0.0

100.00

100

lador PID Extern

1630

1049

1100

1631

1632

1633

1635

1664

1665

1666

1636

1637

1638

0 = Desativado
1 = Ativado

FALSO = PID2 em
modo de parada
VERDADEIRO = PID2
regulando

Se o controlador PID2
néo estiver ativo no
menu Basico do PID2,
este parametro nao
tera efeito.

O valor da saida do
controlador PID, como
percentual do valor de
saida maximo, quando
ele for parado a partir
de uma saida digital.

SCHMERSAL

Tabela 93: Pontos de defini¢do do controlador PID externo

i"dice “mn

XREPRIN Setpoint do teclado 1 0.00 100.00 Varia 0.00 1640

Setpoint do teclado 2 0.00 100.00 Varia 0.00 1641

PPXQ Tempoderampado g0 50000 s 000 1642
setpoint

. ) . DigIN FALSO = Setpoint 1
Selecéo do setpoint | Varia Varia Slot0.1 1048 | ERDADEIRO = Setpoint
2

SCHMERSAL

205



Tabela 93: Pontos de definicao do controlador PID externo

indice

P3.14.2.5

206

Seleg&o de fonte do
setpoint 1

32

1

1643

0 = N&o usado
Setpoint do teclado 1
2 = Setpoint do teclado 2

9 =Entrada 1 dos dados
do processo

10 =Entrada 2 dos dados
do processo

11 =Entrada 3 dos dados
do processo

12 =Entrada 4 dos dados
do processo

13 =Entrada 5 dos dados
do processo

14 =Entrada 6 dos dados
do processo

15 =Entrada 7 dos dados
do processo

16 =Entrada 8 dos dados
do processo

17 = Entrada de tempe-
ratura 1

18 = Entrada de tempe-
ratura 2

19 = Entrada de tempe-
ratura 3

20 = Entrada de tempe-
ratura 4

21 = Entrada de tempe-
ratura 5

22 = Entrada de tempe-
ratura 6

23 = Saida dados.1

24 = Saida dados.2

25 = Saida dados.3

26 = Saida dados.4

27 = Saida dados.5

28 = Saida dados.6

29 = Saida dados.7

30 = Saida dados.8

31 = Saida dados.9

32 = Saida dados.10
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Tabela 93: Pontos de definicao do controlador PID externo

As Als e as Entradas de
dados do processo sdo
trabalhadas como per-
centuais (0,00 - 100,00%)
e possuem escalas de
acordo com os pontos de
definicao minimo e
maximo.

INDICACAO!

0 32 1 1643
Os sinais de Entrada de
dados do processo
usam 2 casas decimais.
Se vocé configurar
entradas de tempera-
tura, vocé devera definir
os parametros de escala
minima e maxima de
setpoint entre -50 e 200
°C.

Selecao de fonte do
setpoint 1

P3.14.2.5

O valor minimo no sinal
analégico minimo.

Méximo do setpoint 1 -200.00 20000 %  100.00 1645 O Valormaximonosinal
analégico maximo.

Minimo do setpoint 1 ' -200.00 = 200.00 % 0.00 1644

Selegéo de fonte do Consulte P3.14.2.5.

setpoint 2

CERPRLM \inimo do setpoint2 -200.00 20000 % pEm | ey QUEEmETOOET
ana\oglco minimo.

ZRVERTN Maximo do setpoint 2| -200.00 | 200.00 % 100.00 | 164g O Valor maximo no sinal
ana\oglco maximo.

0 22 0 1646
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Tabela 94: Realimentacao do controlador PID externo

Fungao de realimen-
tagdo

Ganho da fungéo de
realimentagdo

Selegéo de fonte da
realimentacao 1

Minimo de realimen-
tagdo 1

Maximo de realimen-
tagéo 1

Selegéo de fonte da
realimentagao 2

Minimo de realimen-
tagdo 2

Maximo de realimen-
tagdo 2

1

-1000.0

-200.00

-200.00

-200.00

-200.00

“
9 1

1000.0 % 100.0
25 1
200.00 % 0.00
200.00 % 100.00
25 2
200.00 % 0.00
200.00 % 100.00

1650

1651

1652

1653

1654

1655

1656

1657

Tabela 95: Supervisao de processo do controlador PID externo

I’ndice M“n

Ativar supervisdao

Limite superior

Limite inferior

Atraso

Resposta a falha de
supervisdo do PID
externo

208

Varia

Varia

1 0
Varia Varia Varia
Varia Varia Varia
30000 s 0

3 2

1659

1660

1661

1662

n

Consulte P3.13.3.3.

O valor minimo no sinal
analégico minimo.

O valor méaximo no
sinal analégico
maximo.

Consulte P3.13.3.6.

O valor minimo no sinal
analégico minimo.

O valor méaximo no
sinal analégico
maximo.

0 = Desativado
1 = Ativado

Se o valor desejado ndo
for atingido dentro
desse intervalo de
tempo, surgira uma
falha ou um alarme.

Consulte P3.9.1.11.

SCHMERSAL

5 upo 3.15: Multibomb

Tabela 96: Parametros de multibomba

Nimero de motores

Fungéo de trava-
mento

Incluir FC

Troca automatica

Intervalo de troca
automética

Troca automatica:
Limite de frequéncia

Troca automatica:
Limite de motores

SCHMERSAL

0.0

0.00

3000.0

P3.3.1.2

“m

h

Hz

-n

1

25.00

1001

1032

1028

1027

1029

1031

1030

A quantidade de moto-
res (ou bombas, ou
ventiladores) que exis-
tem no sistema multi-
bomba.

Ativa ou desativa as
travas. Vocé pode usar
as travas para informar
o sistema se um motor
esta conectado.

0 = Desativado
1 = Ativado

Inclui o conversor de
frequéncia na troca

automética e no sis-
tema de travamento.

0 = Desativado
1 = Ativado

Ativa ou desativa a
rotagdo da sequéncia
de partida e a priori-
dade dos motores.

0 = Desativado
1 = Ativado

Quando este tempo
tiver decorrido, a troca
automética ocorrera
caso a capacidade
esteja abaixo do nivel
definido por P3.15.6. e
P3.15.7.

Estes parametros defi-
nem o nivel abaixo do
qual a capacidade deve
permanecer para que a
troca automatica
ocorra.
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Tabela 96: Pardmetros de multibomba

P3.15.9

Largura de banda

Atraso da largura de
banda

Trava do motor 1

Trava do motor 2

Trava do motor 3

Trava do motor 4

Trava do motor 5

0

0

Varia

Varia

Varia

Varia

Varia

P3.15.15 Trava do motor 6 Varia

210

Supen/lsao de sobre- Veja os parametros de supervisao de sobrepressao abaixo.

pressdo

100

3600

Varia

Varia

Varia

Varia

Varia

Varia

10

DigIN
Slot0.1

DigIN
Slot0.1

DigIN
Slot0.1

DigIN
Slot0.1

DigIN
Slot0.1

DigIN
Slot0.1

1097

1098

O percentual do ponto
de defini¢do. Por
exemplo, se ponto de
definigao = 5 bar, lar-
gura de banda = 10%.
Quando o valor da rea-
limentag@o permane-
cer entre 4,5 e 5,5 bar,
0 motor ndo sera des-
conectado ou remo-

Se a realimentagao
estiver fora da largura
de banda, esse tempo
precisara decorrer
antes que vocé possa
adicionar ou remover

FALSO = Néo ativo
VERDADEIRO = Ativo

FALSO = Néo ativo
VERDADEIRO = Ativo

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo

FALSO = Nao ativo
VERDADEIRO = Ativo
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Tabela 97: Parametros de supervisio de sobrepressiao

P3.15.16.1
Ativar supervisao de
sobrepressao

Nivel de alarme de

P3.15.16.2 =
supervisdo

5.16 Grupo 3

Tabela 98: C dores de

P3.13.1.

Modo do contador 1

Limite de alarme do
contador 1

Limite de falha do
contador 1

reset do contador 1

reset da DI do conta-
dor 1

SCHMERSAL

Varia

2147483
647

2147483
647

Varia

P3.13.1.

P3.13.1

4

h/kRev

h/kRev

1698 0 Desativado

1104

1105

1106

1107

tivado

Define o nivel de

1699  alarme de sobrepres-
sao.
nutencao

0 = N&o usado
1 = Horas
2 = Revolugdes * 1000

Quando exibir um
alarme de manutengédo
para o contador 1.

0 = N&o usado

Quando exibir uma
falha de manutengao
para o contador 1.

0 = N&o usado

Ative para resetar o
contador 1.

VERDADEIRO = Rese-
tar
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5.17 Grupo 3.17: Modo de Incéndio

Tabela 99: Pardmetros do Modo de incéndio

Senha do Modo de

P 0 9999
incéndio
Fonte de frequéncia
[T do Modo de incéndio 0 8
CERPRR requénciadoModo gy pgg g

de incéndio

Ativagédo do Modo de
incéndio em ABERTO

212

Hz

0

50.00

DigIN
Slot0.2

1617

1598

1596

1002 = Ativado
1234 = Modo Teste

Selegéo da fonte de
referéncia de frequén-
cia quando o Modo de
incéndio estiver ativo.
Isso ativara a selegao
de, por exemplo, Al1 o
controlador PID como
fonte de referéncia
quando vocé estiver
operando no Modo de
incéndio.

0 = Frequéncia do
Modo de incéndio

1 = Velocidades prede-
finidas

2 =Teclado

3 = Fieldbus
4=AN1

5=AI2
6=Al1+AI2

7 =PID1

8 = Potenciémetro
motorizado

9 = Saida dados.1
10 = Saida dados.2
11 = Saida dados.3
12 = Saida dados.4
13 = Saida dados.5
14 = Saida dados.6
15 = Saida dados.7
16 = Saida dados.8
17 = Saida dados.9
18 = Saida dados.10

A frequéncia que sera
usada quando o Modo
de incéndio estiver
ativo.

FALSO = Modo de
incéndio ativo
VERDADEIRO = Sem
agao

SCHMERSAL

Tabela 99: Pardmetros do Modo de incéndio

Parametro

Ativagdo do Modo de

incéndio em
FECHADO
P3.17.6
Revers&@o do Modo de
@ incéndio

Status do Modo de

incéndio o 2

Contador do Modo de
incéndio

V3.17.8

SCHMERSAL

DigIN
Slot0.1

DigIN
Slot0.1

1619

1618

1597

1679

Descri¢ao

FALSO = Sem agao
VERDADEIRO = Modo
de incéndio ativo

O comando de reversao
de diregdo de rotagao
durante o Modo de
incéndio. Esta fungao
nao tem efeito em ope-
ragdo normal.

DigIN Slot0.1 = Paraa
frente

DigIN Slot0.2 = Rever-
sdo

Um valor de monitora-
mento. Consulte a
tabela Tabela 21 Itens
no menu de monitora-
mento.

DI aberta)
3 = Modo Teste

O valor da escala é 1.

Mostra quantas vezes o
Modo de incéndio foi
ativado no modo Ati-
vado. Vocé nao pode
resetar este contador.
O valor da escala é 1.
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Tabela 100: Parametros de preaquecimento do motor
5.18 Grupo 3.18: Parametros de Preaquecimento do Moto
N Y N I
Tabela 100: Para 0s de pr i do motor

0 = N&o usado
1 = Sempre no estado

A selegao da medigao
de temperatura do
motor.

0 = N&o usado
1 = Entrada de tempe-

de parada ratura 1
2 = Controlado por DI 2 = Entrada de tempe-
3 = Limite de tempera- ratura 2
tura 3 = Entrada de tempe-
4 = Limite de tempera- LamrEaf dadot
3 i tura (temperatura Temperatura de = Entrada de tempe-
Ff,:f:ﬁ, Z‘:?:?;Zcrl- 0 4 0 1225 medi(da d% motor) preaquecimento do 0 6 0 1045 ratura 4
motor 5 = Entrada de tempe-
ratura 5
INDICAGAO! 6 = Entrada de tempe-
ratura 6
Para definir a sele¢éo
4, vocé precisara ins-
talar uma placa opci- |ND|CAQAO!

onal para medigéo de
temperatura. Este parametro ndo
estara disponivel caso
n&o haja uma placa
opcional para medi-
¢ao de temperatura.

O preaquecimento do
motor sera ativado
quando a temperatura
da saidade aroua
temperatura medida
do motor cair para um
valor abaixo deste
nivel, e quando P3.18.1
estiver definido como 3
ou 4.

Limite de tempera-
P3.18.2 tura de preaqueci- -20 100 °C 0 1226
mento

A corrente CC para o
preaquecimento do
Cor_renle de prea- 0 31048 A VER 1207 motor e do conversor
quecimento do motor em estado de parada.
Ativado conforme
P3.18.1.

P3.18.3

FALSO = Sem agao
VERDADEIRO = Prea-
quecimento ativado no
estado de parada
Preaquecimento do Varia Varia DigIN

ke motor ATIVO Slot0.1

1044  Usado quando P3.18.1
estiver definido como
2. Quando o valor de
P3.18.1 for 2, vocé
também podera conec-
tar canais de tempos a
este parametro.
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5.19 Grupo 3.20: Freio Mecanico

Tabela 101: Pardmetros do freio mecéanico

i"dice “ﬂn

Controle do freio 0

Atraso do freio

- 0.00
mecanico

de abertura de freio

Limite de frequéncia P3.20.4 P3.3.1.2

Limite de frequéncia

@ de fechamento de
freio

Limite de corrente
do freio

P3.20.6 Atraso de falha de 0.00
freio

Resposta a freio

P3.20.7
externo

216

60.00

Varia

60.00

Hz

Hz

0.00

2.00

0.0

0

1541

353

1535

1539

1085

352

1316

0 = Desativado

1 = Ativado

2 = Ativado com super-
visao de status de freio

O atraso mecanico
necessario para abrir o
freio.

O limite de frequéncia
para a abertura do
freio mecénico.

O limite de frequéncia
para o fechamento do
freio mecénico.

O freio mecanico sera
fechado imediatamente
se a corrente do motor
estiver abaixo deste
valor.

Se o sinal correto de
realimentagéo de freio
néo for recebido
durante este atraso,
uma falha surgira. Este
atraso sera usado
somente quando o
valor de P3.20.1 estiver
definido como 2.

0 = Sem agdo

1= Alarme

2 = Falha (parar de
acordo com o modo de
parada)

3 = Falha (parada por
desaceleragao natural)

SCHMERSAL

Tabela 101: Para

indice n“

Realimentagéo de

freio

SCHMERSAL

os do freio

adrao n Descrigao

DigIN
Slot0.1

1210

Conecte este sinal de
entrada ao contato
auxiliar do freio meca-
nico. Se o contato nao
for fechado durante o
tempo estabelecido,
surgira uma falha.
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Tabela 102: Parametros de limpeza automatica

i"dice “ﬂn

P3.21.1.1
@ Fungéo de limpeza 0 1

P3.21.1.2

Ativagdo da limpeza

Ciclos de limpeza 1 100

Frequéncia de lim-

N 0.00 50.00 Hz
peza a frente

Tempo de limpeza a

0.00 320.00 s
frente

Frequéncia de lim-
peza reversa

0.00 50.00 Hz

Tempo de limpeza
reversa

0.00 320.00 s

218

0

DigIN
Slot0.1

45.00

45.00

1714

1715

1716

1717

1718

1719

1720

0 = Desativado
1 = Ativado

O sinal de entrada digi-
tal usado para iniciar a
sequéncia de Limpeza
automatica. A limpeza
automética sera inter-
rompida se o sinal de
ativagao for removido
antes da sequéncia ser
concluida.

INDICACAO!

Se a entrada for ati-
vada, o conversor
seré iniciado.

A quantidade de ciclos
de limpeza a frente ou
reversos.

A frequéncia de dire-
cao a frente no ciclo de
Limpeza automatica.

O tempo de operag@o
para a frequéncia de
direg@o a frente no
ciclo de Limpeza auto-
matica.

A frequéncia de dire-
Gao reversa no ciclo de
Limpeza automatica.

O tempo de operagdo
para a frequéncia de
diregdo reversa no
ciclo de Limpeza auto-
matica.
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Tabela 102: Parametros de limpeza automatica

i"dice mmn

P3.21.1.8
Tempo dg aceleracao 0.1 300.0 s 0.1 1721
da limpeza
P3.21.1.9
Tem;io de desacele- 0.1 300.0 s 0.1 1722
ragao da limpeza

SCHMERSAL

O tempo de aceleragcao
do motor quando a
Limpeza automatica
estiver ativa.

O tempo de desacele-
ragao do motor quando
a Limpeza automatica
estiver ativa.
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Tabela 103: Parametros da bomba jockey Tabela 104: Parametros da bomba priming

i"dice “m“ indice M“n

0 = Desativado

0 = N&o usado Fung&o Priming 0 1 0 1677 S

1 = Suspensao de PID: 1 = Ativado

a bomba jockey funcio-

nard continuamente

quando a suspensao P3.213.2 Fomef:e o tempo para
Fungao de jockey 0 2 0 1674  de PID estiver ativa. a partida da bomba pri-

2 = Suspenséo de PID @ Tempo de priming 0.0 320.00 3.0 1678 ming antes que a

(nivel): a bomba jockey bomba principal seja

iniciada.

sera iniciada em niveis
presetados quando a
suspensao de PID esti-
ver ativa.

A bomba jockey sera
iniciada quando a Sus-
pensao de PID estiver
ativa e o sinal de reali-
mentag&o PID cair para
um valor abaixo do
nivel definido por este

Nivel de partidajoc- | g5 | 10000 | % 000 | 1675 parametro.

key
INDICACAO!

Este parametro sera
usado somente se
P3.21.2.1 = 2 Suspen-
sao de PID (nivel).

‘A bomba jockey sera
interrompida quando a
Suspensao de PID esti-
ver ativa e o sinal de
realimentagao PID
exceder o nivel definido
por este parametro, ou
o controlador PID des-

CRIREY \'eldeparadade | o05 0000 9 000 1676 pertar do modo de sus-
Jockey penséo.
INDICACAO!

Este parametro sera
usado somente se
P3.21.2.1 = 2 Suspen-
sdo de PID (nivel).
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6. Menu de Diagnéstico

6.1 Falhas Ativas

Quando houver uma ou varias falhas, o visor exibira o nome das falhas e piscara. Pressione
OK para retornar ao menu Diagndstico. O submenu Falhas ativas exibira o nimero de falhas.
Selecione a falha e pressione OK para ver os dados de hora da falha.

A falha permanecera ativa até que vocé a redefina. Ha 4 formas de se resetar uma falha.
+  Pressione o botdo de reset por 2 s.
« Vapara o submenu Resetar falhas e usa o parametro Resetar falhas.

«  Execute um sinal de reset no terminal de E/S.
«  Execute um sinal de reset com o fieldbus.

O submenu Falhas ativas pode manter um armazenamento de, no maximo, 10 falhas. O
submenu exibira as falhas na sequéncia em que elas ocorreram.

6.2 Resetar Falhas

Neste menu, vocé pode resetar as falhas. Consulte as instrugdes no Capitulo 10.1 Uma falha
surge no visor.

CUIDADO!
A Antes de resetar a falha, remova o sinal de Controle externo para evitar o reinicio
do conversor.

6.3 Histérico de Falhas

Vocé pode ver 40 falhas no Histérico de falhas.

Para ver os detalhes de uma falha, va ao Histérico de falhas, localize a falha e pressione OK.

6.4 Contadores Totais

Se voceé ler um valor de contador por meio do fieldbus, consulte o Capitulo 9.79 Contadores
totais e de acionamento.
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Tabela 105: Os pardmetros de contadores totais no menu Diagndstico

indice Persmetre ““

Contador de energia

Tempo de operagao
(teclado gréfico)

Tempo de operagao
s (teclado de texto)
" Tempo de operagao
V445 (teclado de texto)
" Tempo de operagao
V446 (teclado de texto)
Tempo de funciona-
V4.4.7 mento (teclado gra-
fico)
Tempo de funciona-
V4.4.8 mento (teclado de
texto)
Tempo de funciona-
V4.4.9 mento (teclado de
texto)
Tempo de funciona-

mento (teclado de
texto)

Tempo ligado
(teclado gréfico)

SCHMERSAL

Varia

ad
hh:min

hh:min:
ss

ad
hh:min

hh:min:
ss

ad
hh:min

“

2291

2298

2293

2294

A quantidade de ener-
gia obtida da rede de
alimentag&o. Vocé nao
pode resetar este con-
tador. Na exibicao de
texto: a mais alta uni-
dade de poténcia que o
visor exibe ¢ o MW. Se
a energia contada
exceder a 999,9 MW,
nenhuma unidade sera
exibida no visor.

O tempo de operagao
da unidade de controle.

O tempo de operagéo
da unidade de controle,
em total de anos.

O tempo de operagé@o
da unidade de controle,
em total de dias.

O tempo de operagéo
da unidade de controle,
em horas, minutos e
segundos.

O tempo de funciona-
mento do motor.

O tempo de funciona-
mento do motor, em
total de anos.

O tempo de funciona-
mento do motor, em
total de dias.

O tempo de funciona-
mento do motor, em
horas, minutos e
segundos.

A quantidade de tempo
na qual a unidade de
poténcia esteve ligada.
Vocé ndo pode resetar
este contador.
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Tabela 105: Os pardametros de contadores totais no menu Diagndstico

Tempo ligado
(teclado de texto)

Tempo ligado
(teclado de texto)

Tempo ligado

VL (teclado de texto)

Contador de
comando de partida

totais e de acionamento.

224

hh:min:

ss.

2295

O tempo ligado, em
total de anos.

O tempo ligado, em
total de dias.

O tempo ligado, em
horas, minutos e
segundos.

O ntimero de vezes em
que a unidade de
poténcia foi iniciada.

6.5 Contadores de Desligamento

Se voceé ler um valor de contador por meio do fieldbus, consulte o Capitulo 9.79 Contadores

SCHMERSAL

Tabela 106: Os para os de

es de

no menu Diag

indice mmn

Contador de aciona-
mentos de energia

P453 Tempo de operagao
(teclado grafico)

Tempo de operagao
(teclado de texto)

Tempo de operagao
(teclado de texto)

Tempo de operagéo
P4.56 (teclado de texto)
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Varia

ad
hh:min

hh:min:

ss

2296

2299

Vocé pode resetar este
contador. Na exibicao
de texto: a mais alta
unidade de poténcia
que o visor exibe é o
MW. Se a energia con-
tada exceder a 999,9
MW, nenhuma unidade
sera exibida no visor.

reset do contador

Na exibicao de
texto: Pressione o
botdo OK por 4 s.

. Na exibicdo gra-
fica: Pressione
OK. Sera exibida
uma pagina de
contador de rede-
finigdes. Pres-
sione OK uma vez
mais.

Vocé pode resetar este
contador. Consulte as
instrugGes em P4.5.1
acima.

O tempo de operagéo,
em total de anos.

O tempo de operagéo,
em total de dias.

0O tempo de operagéo,
em horas, minutos e
segundos.



6.6 Informacoes de Software

Tabela 107: Os pardmetros de informacgées de software no menu Diagndstico

e | MW ""’e e

Pacote de software O codigo para identifi-
(teclado gréfico) cagao do software

ID do pacote de soft-
V4.6.2 ware (teclado de
texto)

Versdo do pacote de
V4.6.3 software (teclado de

texto)
Carga do sistema 0 100 % 2300 A carga da CPU da uni-
dade de controle
Nome do aplicativo 0O nome do aplicativo

(teclado gréfico)

< <
o

ID do aplicativo 0 cédigo do aplicativo

Versdo do aplicativo
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7. Menu de E/S e Hardware

Neste menu existem diferentes configuragdes que séo relacionadas as opg¢des. Os valores
neste menu sdo valores brutos, ou seja, eles ndo tém escala fornecida pelo aplicativo.

7.1 E/S Basica

No menu E/S basica, vocé podera monitorar os status das entradas e saidas.

SCHMERSAL
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Tabela 108: Os pardmetros bdsicos de E/S do menu E/S e hardware Tabela 108: Os parametros basicos de E/S do menu E/S e hardware

I’ndice ﬂ“n i"dice “ﬂn
bl 1 0

Exibe o modo definido
para o sinal de entrada
analégico. A selegao é
feita por meio de um

Status do sinal de

Entrada digital 1 0 entrada digital

Status do sinal de

Entrada digital 2 0 ! 0 entrada digital Modo da saida analé- 1 3 1 interruptor DIP na
gica 1 placa de controle.
Entrada digital 3 0 1 0 S:::Z:gis::‘: &
& 1=0..20mA
3=0..10V
. Status do sinal de
Entrada digital 4 0 1 0 entrada digital .
: Saida analégica 1 0 100 % 0.00 Status do sinal de
L Status do sinal de saida analogica
Entrada digital 5 0 1 0 L
entrada digital .
Status do sinal d Saida de relé 1 0 1 0 Status do sinal de
Entrada digital 6 0 1 0 atus do sinal de
entrada digital .
_ » Saida de relé 2 0 1 0 Status do sinal de
Exibe o modo definido saida de relé
para o sinal de entrada .
analdgico. A selegédo é Saida de relé 3 0 1 0 Stglus do smal de
feita por meio de um saida de relé
V5.1.7 Modo qa _emrada 1 3 3 interruptor DIP na
analégica 1 placa de controle.
1 20 mA Os parametros neste menu s&o diferentes para todas as placas opcionais. Vocé vera os
SO parametros da placa opcional que estiver instalada. Se ndo houver placa opcional nos slots
Status do sinal de C, D ou E, vocé ndo vera parametros. Veja mais sobre a localizagéo dos slots no Capitulo
bgi o = ; S .
\SRE:Bl Entrada analdgica 1 0 100 % 0.00 entrada analbgica 9.7.1 Programacgao de saidas digitais e analdgicas.
Exibe o modo definido Quando vocé remover uma placa opcional, o cédigo de falha 39 e o nome de falha Dispositivo
para o sinal de entrada removidoseréo exibidos no visor. Consulte o Capitulo 70.3 Cédigos de falha.
analégico. A selegao é
feita por meio de um a . N .
V51 Veslo Gl Giiest , s s interruptor DIFIn Tabela 109: Parametros relativos a placa opcional
o analégica 2 placa de controle.
1=0..20mA Configuragées As configuragdes relativas a placa opcional
3=0..10V Slot G
Monitoramento Monitora os dados relativos a placa opcional
(VRRIM Entrada analogica2 | 0 100 % 0.00 Status do sinal de N B o
entrada analégica Configuragoes As configuragdes relativas a placa opcional
Slot D
Monitoramento Monitora os dados relativos a placa opcional
Configuragdes As configuragdes relativas a placa opcional
Slot E
Monitoramento Monitora os dados relativos a placa opcional
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3 Relégio em Tempo Real

Tabela 110: Os pardmetros do relégio em tempo real no menu E/S e hardware

Status da bateria

indice

Estado da bateria 1 3

ss

aaaa

P5.5.5 Horario de verao 1 4

hh:mm:

dd.mm.

2205

2201

2202

2203

2204

3 = Substitua a bateria

A hora do dia atual

A data atual
O ano atual

Aregra de horario de
veréo

E: inicio no dltimo
domingo de margo,
término no ultimo
domingo de outubro
3 = EUA: inicio no 2°
domingo de margo,
término no 1° domingo
de novembro
4 = Russia (perma-
nente)

4 Configuragoes da Unidade de Poténc

Neste menu, vocé podera alterar as configuragdes do ventilador, do cortador do freio e do

filtro de seno.

O ventilador opera nos modos otimizado ou sempre ligado. No modo otimizada, a l6gica
interna do conversor recebe dados sobre a temperatura e controla a velocidade do
ventilador. Apés o conversor entrar no estado Pronto, o ventilador ird parar em 5 minutos.
No modo sempre ligado, o ventilador operara em velocidade total, sem parar.

O filtro de seno mantém a profundidade de sobremodulagéo nos limites e ndo permite que as
fungdes de gerenciamento térmico reduzam a frequéncia de chaveamento.
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Tabela 111: Configurago:

Modo de controle do
ventilador

Modo do cortador do
freio

P5.6.2.1

Filtro de seno

SCHMERSAL

0

1

da i
indice ““n

2377 0= Sempre ligado
1 = Otimizado

0 = Desativado

1 = Ativado (Em funcio-
namento)

2 = Ativado (Em funcio-
namento e Parado)

3 = Ativado (Em funcio-
namento, sem teste)

0 = Desativado
1 = Ativado
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7.5 Teclado

Tabela 112: Os pardmetros de teclado no menu E/S e hardware

indice “mn

Tempo limite 0

P5.7.2 Pégina padrao 0

P5.7.3 indice de menu

Contraste * 30

Tempo de r?trolluml-
nagéo

* Disponivel somente com o teclado gréfico.

60

70

60

50

O tempo apods o qual o
visor retornara a
pagina definida pelo
parametro P5.7.2.

0 = N&o usado

A pagina que o visor
exibira quando o con-
versor estiver energi-
zado ou quando o
tempo definido por
P5.7.1 tiver expirado.
Se o valor estiver defi-
nido como 0, o visor
exibira a ultima pagina
exibida.

0 = Nenhum

1= Um indice de menu
2 = Menu principal

3 = Pagina de controle
4 = Multimonitor

Define uma pagina
como sendo o indice de
menu. (A selegdo 1 em
P5.7.2)

Define o contraste do
visor.

Define o tempo até a
retroiluminagéo do
visor ser desligada. Se
o valor for definido
como 0, a retroilumi-
nagao estaré sempre
ligada.

7.6 Fieldbus

No menu E/S e hardware ha parametros relativos a placas fieldbus. Vocé pode encontrar as
instrugdes para utilizagdo desses pardmetros no respectivo manual do fieldbus.
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Nivel 1 de Nivel 2 de submenu
submenu

Configuragoes
comuns

RS-485 RTU Modbus

SCHMERSAL

Nivel 3 de submenu

Protocolo

Parametros

Monitoramento

Nivel 4 de submenu

RTU Modbus
N2

Bacnet MSTP

Enderego escravo

Taxa de bauds

Tipo de paridade

Bits de parada

Tempo limite de comunicagado
Modo de operagédo

Status do protocolo fieldbus
Status da comunicagao
Fungdes ilegais

Enderegos de dados ilegais
Valores de dados ilegais
Dispositivo escravo ocupado
Erro de paridade de memoéria
Falha de dispositivo escravo
Resposta a ultima falha
Palavra de controle

Palavra de status
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Nivel 1 de Nivel 2 de submenu
submenu

Nivel 3 de submenu

Parametros

Monitoramento

RS-485 Bacnet MSTP Parametros

Monitoramento

Ethernet Configuragées
comuns

Modo de enderego IP

IP fixo

Endereco IP
Mascara de sub-rede

Gateway padrao

Endereco MAC

Nivel 4 de submenu

Endereco escravo
Tempo limite de comunicagao
Status do protocolo fieldbus
Status da comunicagao
Dados invalidos

Comandos invalidos
Comando n&o aceito

Palavra de controle

Palavra de status

Taxa de bauds

Bauds autométicos

Endereco MAC

Numero da instancia

Tempo limite de comunicacéo
Status do protocolo fieldbus
Status da comunicagé@o
Numero da instancia real
Codigo de falha

Palavra de controle

Palavra de status

Endereco IP
Méscara de sub-rede

Gateway padrao

SCHMERSAL

Nivel 1 de
submenu

Ethernet

Ethernet

Nivel 2 de submenu

TCP Modbus

BacNet IP

© SCHMERSAL

Nivel 3 de submenu

Parametros

Monitoramento

Parametros

Monitoramento

Nivel 4 de submenu

Limite de conex&@o

Ndmero de identificag@o da uni-
dade

Tempo limite de comunicagdo
Status do protocolo fieldbus
Status da comunicagao
Funcdes ilegais

Enderegos de dados ilegais
Valores de dados ilegais
Dispositivo escravo ocupado
Erro de paridade de meméria
Falha de dispositivo escravo
Resposta a ultima falha
Palavra de controle

Palavra de status

Numero da instancia

Tempo limite de comunicagdo
Protocolo em uso

BBMD IP

Porta BBMD

Tempo de vida

Status do protocolo fieldbus
Status da comunicagao
Nimero da instancia real
Palavra de controle

Palavra de status



Nivel 1 de
submenu
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Ethernet

Ethernet

Nivel 2 de submenu

Ethernet/IP

Profinet IO

Nivel 3 de submenu

Parametros

Monitoramento

Parametros

Monitoramento

Nivel 4 de submenu

Protocolo em uso

Instancia de saida

Instancia de entrada

Tempo limite de comunicagdo
Redefinir contadores

Abrir solicitagdo

Abrir rejeicao de formato
Abrir rejeigoes de recursos
Abrir rejeigoes de outros
Fechar solicitagdes

Fechar rejei¢oes de formato
Fechar rejeigoes de outros
Tempos limites de conexdo
Status da comunicagdo
Palavra de controle

Palavra de status

Status do protocolo fieldbus
Protocolo em uso

Tempo limite de comunicagéo
Status do protocolo FB
Status da comunicagao
Telegrama de ponto de definigao
Telegrama de valor atual
Numero de dados do processo
Palavra de controle

Palavra de status

Tempos limites de conexao

Acessos ao parametro
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8. Configuracoes e Favoritos do Usuario e

Menus de Nivel de Usuario

8.1 Configuracoes do Usuario

Tabela 113: Configuragées gerais no menu Configuragées do usuario

indice mﬂn

P6.1 Selegéo de idioma

Backup de parame-
tros
Comearagao de
parametros

P6.7 Nome do conversor

SCHMERSAL

Varia

Varia

Varia

802

A selegéo é diferente
em todos os pacotes de
idioma

Consulte a tabela8.1.7
Backup de parametros

Atribua um nome ao
conversor, se vocé
achar necessario.
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8.1.1 Backup de Parametros

Tabela 114: Os pardmetros de backup de pardmetros no Menu Configuracgées do usudrio

indice

P6.5.2

P6.5.3

Restaurar padroes
de fabrica

Salvar para teclado * 0

Restaurar do teclado

B6.5.4 Salvar par1a Conjunto

B6.5.5 Restaurar do Con-
junto 1

B6.5.6 Salvar par2a Conjunto
B6.5.7 Restayrar do Con-
junto 2

* Disponivel somente na exibicéo gréafica.
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INDICAGAO!

Este menu nao estéa disponivel na exibicédo de texto.

831

Restaura os valores
padrao dos parametros
e inicia o Assistente de
inicializag@o.

Salva os valores dos
parametros para o pai-
nel de controle para,
por exemplo, copia-los
para um outro conver-
sor.

0=Nao
1=8im

Carrega os valores dos
parametros do painel
de controle para o con-
versor.

Mantém um conjunto
personalizado de para-
metros (ou seja, todos
0s parametros inclui-
dos no aplicativo).

Carrega o conjunto de
parametros personali-
zados no conversor.

Mantém um outro con-
junto personalizado de
parametros (ou seja,
todos os parametros
incluidos no aplicativo).

Carrega o conjunto 2

de parametros perso-
nalizados no conver-

sor.

SCHMERSAL

Se vocé usar os mesmos itens com frequéncia, podera adiciona-los aos Favoritos. Vocé pode

reunir um conjunto de parametros ou sinais de monitoramento de todos os menus do

teclado. Nao ¢ necessario localiza-los na estrutura de menus um a um. Como alternativa,

acrescente-os a pasta Favoritos, onde eles podem ser facilmente encontrados.

8.2.1 Adicdo de Um Item a Favoritos

1 Localize o item que vocé deseja adicionar a
Favoritos. Pressione o botdo OK.

2  Facauma selecdo de Adicionar a Favoritos e
pressione o botédo OK.

3  As etapas estdo concluidas. Para prosseguir, leia

stoP[(G] ReAdy 110
D Basic Settings
Motor Nom Voltg
230.00 Vv
Motor Nom Freq
50.00 Hz
Motor Nom Speed
1430 rpm

as instrugdes no visor.

stor|(G] ReADY| [ o
Motor Nom Freq
Edit
® Help
@  2dd to favou
stor|(G] ReADY| [ o

Motor Nom Freq

was added to
favourites. Press OK
to continue.

8.2.2 Remocao de Um Item dos Favoritos

1 V& para Favoritos.

SCHMERSAL
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2

3

4

Localize o item que vocé deseja remover.

Pressione o botao OK.

Faga uma selegao de Rem de favoritos

Para remover o item, pressione o botdo OK

novamente.

stop[C] ReaDY o

]

Motor Nom Freq
50.00

Favourites

stor[C] RerDY 110

Motor Nom Freq

Q

Monitor

@ newr

AY

Rem from favourites

8.3 Niveis de Usuario

Use os parametros de nivel de usudrio para evitar que o pessoal ndo aprovado faca
alteragdes aos parametros. Vocé também pode evitar alteracdes acidentais aos parametros.

Quando voce fizer uma selecao de um nivel de usuario, o usuario ndo poderéa ver todos os

parametros no visor do painel de controle.
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Tabela 115: Os parametros de nivel de usudrio

indice “ﬂn

Nivel de usuario 1

P8.2 Cadigo de acesso 0

99999

1= Normal. Todos os
menus estardo visiveis
no menu principal.
2 = Monitoramento.
Somente os menus de
monitoramento e de

1 1194  nivel de usuario esta-
réo visiveis no menu
principal.
3 = Favoritos. Somente
os menus de favoritos
e de nivel de usuario
estarao visiveis no
menu principal.

Se vocé definir o valor
como 0 antes de ir a
Monitoramentoa partir
de, por exemplo,Nor-
mal, vocé precisara
fornecer o codigo de
acesso ao retornar
para Normal. Isso evita
que o pessoal nao
aprovado faga altera-
GOes aos parametros
do painel de controle.

0 2362

A CUIDADO!
N&o perca o cédigo de acesso. Se o codigo de acesso for perdido, entre em contato
com a central de servigos ou parceiro mais préximo.

8.3.1 Alteracao do Codigo de Acesso dos Niveis de

Usudrios

1 Va para Niveis de usudrio.

2 Vépara o item Cddigo de acesso e pressione o

botéo de seta para a direita.

SCHMERSAL

STOP‘C‘ READY‘ ALARM ‘Keypad

Main Menu
1m:2362 v8.2

User level

Normal

Access code

00000
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3

4

242

Para alterar os digitos do cédigo de acesso, use
todos os botdes de seta.

Aceite a alteragdo com o botéo OK.

stop[C] ReaDY[ ALARM | 10

&1

Access code
10:2362

p8.2

A
\4

Min:0
Max:9

00000
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9. Descricao de Parametros

Neste capitulo, vocé encontrara dados sobre os parametros mais especiais do aplicativo.
Para a maioria dos parametros do aplicativo Praxi 100, uma descri¢ao basica é suficiente.
Vocé pode encontrar essas descri¢gdes basicas nas tabelas de parametros do Capitulo 5
Menu de paréametros Se outros dados forem necessarios, o distribuidor o ajudara.

P1.2 Aplicativo (ID212)

Em P1.2, vocé pode fazer uma seleg¢do de um aplicativo que seja o melhor para o seu
processo. Os aplicativos incluem configurages predefinidas de aplicativos, ou seja,
conjuntos predefinidos de parametros. A selegdo dos aplicativos proporciona um facil
comissionamento do conversor e reduz o trabalho manual com os parametros.

Essas configuragdes serdo carregadas no conversor quando o valor do parametro P1.2
Aplicativo for alterado. Vocé pode alterar o valor desse parametro quando fizer a
inicializagdo ou o comissionamento do conversor.

Se voceé usar o painel de controle para alterar esse parametro, um assistente de aplicativo
sera iniciado, ajudando-o a definir os parametros basicos relacionados ao aplicativo. Se vocé
usar a ferramenta para PC para alterar esse parametro, o assistente ndo sera iniciado. Vocé
pode encontrar dados sobre os assistentes de aplicativos no Capitulo 2 Assistentes.

Estes aplicativos estéo disponiveis:

0 = Padréo

1 = Local/Remoto

2 = Velocidade multipasso
3 = Controle de PID

4 = Multifinalidade

5 = Potenciémetro do motor

INDICAGAO!
Quando vocé alterar o aplicativo, o contetido do menu Configuragéo rapida sera
alterado.

9.1 Configuracoes do Motor

P3.1.1.2 Frequéncia Nominal do Motor (ID 111)

Quando este parametro for alterado, os parametros P3.1.4.2 Frequéncia do ponto de
enfraguecimento do campo e P3.1.4.3 Tensao no ponto de enfraquecimento do campo serdo
iniciados automaticamente. Os 2 parametros tém valores distintos para cada tipo de motor.
Consulte as tabelas em P3.1.2.2 Tipo de motor (ID 650).
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P3.1.2.1 Modo de Controle (ID 600)

Namero da

A Nome da selegdo Descrigao
selecao ¥

A referéncia de frequéncia do conversor sera definida para a
frequéncia de saida sem compensagéo de queda. A veloci-
dade real do motor sera especificada pela carga do motor.

Controle de frequéncia (ciclo
aberto)

A referéncia de frequéncia do conversor sera definida para a
Controle de velocidade (con-  referéncia de velocidade do motor. A carga do motor nd@o
trole sem sensores) tera efeito sobre a velocidade do motor. Ha compensagao de
queda.

O torque do motor sera controlado. O motor produzira torque
Controle de torque (ciclo nos limites de velocidade definidos para atingir uma referén-
aberto) cia de torque. P3.3.2.7 (Limite de frequéncia de controle de
torque) controla o limite de velocidade do motor.
P3.1.2.2 Tipo de Motor (ID 650)

Neste parametro, vocé pode definir o tipo de motor no seu processo.

Namero da
selegao

Nome da selecédo Descrigao

Motor de indug&o (IM)

Motor de magneto permanente ' Faca esta selecao se usar um motor de magneto perma-
(PM) nente.

Quando este parametro for alterado, os parametros P3.1.4.2 e P3.1.4.3 ser&o iniciados
automaticamente. Os 2 parametros tém valores distintos para cada tipo de motor.

Faga esta selegdo se usar um motor de indugéo.

Motor de magneto permanente (PM)

Parametro Motor de indugo (IM)

P3.1.4.2 (Frequéncia do ponto de Calculada internamente

Frequéncia nominal do motor
enfraquecimento do campo)

Calculada internamente

P3. 3 (Tens&o no px
quecimento do campo)

100.0%

P3.1.2.4 Identificagéo (ID 631)

A rodada de identificagéo calcula ou mede os parametros do motor necessarios para um
bom controle do motor e da velocidade.

A rodada de identificagéo o ajudara a ajustar os parametros especificos do motor e do
conversor. Ela é uma ferramenta para o comissionamento e para a manutengdo do
conversor. O objetivo é o de encontrar valores de parametros que sejam 6timos para a
operag&o do conversor.
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INDICACAO!

Antes de fazer a rodada de identificagdo, vocé devera definir os parametros da
plada de identificagdo do motor.

Numero da
selecao

Nome da sele¢ao Descrigao

Sem agao Nenhuma identificagao solicitada.

O conversor operara sem velocidade quando vocé fizer a
rodada de identificagéo para os parametros do motor. O

Identificagdo em inatividade  motor recebera corrente e tensdo, mas com frequéncia zero.
Os parametros de razao U/f e corrente de magnetizag&o ini-
cial sdo identificados.

0
O conversor operara com velocidade quando vocé fizer a
rodada de identificagéo para os parametros do motor. Os
parametros de razao U/f, corrente de magnetizagéo e mag-
5 Identificagdo com rotagdo de  netizag&o inicial serdo identificados.
motor
Para obter resultados precisos, execute essa rodada de

identificagdo sem carga no eixo do motor.

Para ativar a fungéo Identificagdo, defina o parametro P3.1.2.4 e execute um comando de
partida. Vocé precisa executar o comando de partida em 20 s. Se ndo houver comando de
partida dentro desse intervalo, a rodada de identificacdo néo sera iniciada. O parametro
P3.1.2.4 sera resetado para seu valor padrao e um alarme de identificagdo sera exibido.

Para interromper a rodada de identificagdo antes dela ter sido concluida, execute um
comando de parada. Isso resetard o parametro para seu valor padrdo. Se a rodada de
identificagdo ndo for concluida, um alarme de identificagao sera exibido.

INDICAGCAO!

Para dar partida no conversor apés a identificagdo, um novo comando de partida
sera necessario.

P3.1.2.6 Chave do Motor (ID 653)

Vocé pode usar este parametro se houver uma chave entre o conversor e o motor no seu
sistema. A operacdo de uma chave do motor garante que um circuito elétrico seja
desenergizado do motor durante a manutencgéo.

Quando vocé ativa este parametro, a chave do motor se abrird e desconectara o motor do
conversor. Isso ndo faz com que o conversor seja acionado. Nao é necessério alterar o
comando de funcionamento ou a referéncia de sinal para o conversor.

Quando a manuteng&o estiver concluida, desative o parametro P3.1.2.6 para reconectar o
motor. O conversor operara a velocidade do motor para corresponder a velocidade de
referéncia dos comandos do processo. Se o motor estiver girando quando vocé conecta-lo, o
conversor encontrara a velocidade do motor com a fun¢éo Partida dinamica. Assim, o
conversor aumentara a velocidade para corresponder aos comandos do processo.
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Fig. 20: A chave do motor entre o conversor e o motor

A. A chave do motor B. Rede elétrica

P3.1.2.7 Queda de Carga (ID 620)

A funcdo Queda de carga ativa uma queda de velocidade. Este parametro define a queda em
percentual do torque nominal do motor.

Vocé pode usar esta fungdo quando for necessario um equilibrio de carga para motores
mecanicamente conectados. Isso é chamado de queda estética. Vocé também pode usar a
func@o quando uma queda dinamica for necessaria devido a mudancas de carga. Na queda
estética, o Tempo de queda de carga é definido como 0, de forma que a queda nédo pode
diminuir. Na queda dinamica, o Tempo de queda de carga é definido. A carga sofre uma
queda momentanea com energia da inércia do sistema. Isso reduz os picos de torque de
corrente que ocorrem quando a carga é modificada bruscamente.

Se o motor tiver uma frequéncia nominal de 50 Hz, o motor sera carregado com a carga
nominal (100% do torque), e a Queda de carga sera definida como 10%, a frequéncia de saida
podera diminuir 5 Hz da referéncia de frequéncia.
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Tempo de queda de carga
(ID656)

R

K\ Frequéncia de saida

Torque

\J

Fig. 21: A fungdo Queda de carga

P3.1.2.10 Controle de Sobretensao (ID 607)
Veja a descricdo em P3.1.2.11 Controle de sobretenséo.

P3.1.2.11 Controle de subtenszo (ID 608)

Quando vocé ativar P3.1.2.10 ou P3.1.2.11, os controladores comecardo a monitorar as
alteracdes na tensdo de alimentagdo. Os controladores alteram a frequéncia de saida caso
ela se torne muito alta ou baixa.

Para interromper a operagéo dos controladores de subtensédo e sobretensdo, desative estes
2 parametros. Isso € Util quando a tenséo de alimentagdo variar em mais de -15% a +10%, e
se o aplicativo ndo tolerar a operagao dos controladores.

P3.1.2.13 Ajuste de Tens&o do Estator (ID 659)

INDICAGAO!

A rodada de identificagéo definira um valor para este parametro automaticamente.

E recomendavel efetuar a rodada de identificagdo, se possivel. Vocé pode executar

a rodada de identificagdo com o parametro P3.1.2.4.
Seréa possivel usar este parametro somente quando o parametro P3.1.2.2 Tipo de motor tiver
o valor Motor PM. Se vocé definir Motor de indugdo como tipo do motor, o valor seré definido
automaticamente como 100%, e vocé nao podera alterar o valor.

Quando vocé alterar o valor de P3.1.2.2 (Tipo de motor) para Motor PM, os parametros
P3.1.4.2 (Frequéncia do ponto de enfraquecimento do campo) e P3.1.4.3 (Tens&o no ponto de
enfraguecimento do campo) aumentardao automaticamente para se igualarem a tenséo de
saida do conversor. A razdo U/f definida ndo sera alterada. Isso € feito para impedir a
operacgédo do motor PM na area de enfraquecimento do campo. A tensdo nominal do motor
PM é muito menor que a tensdo de saida total do conversor.

A tens&@o nominal do motor PM corresponde a tenséo da forga contraeletromotriz do motor
na frequéncia nominal. Mas, em um fabricante de motores diferentes, ela pode ser igual, por
exemplo, a tensdo do estator em carga nominal.
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O Ajuste de tenséo do estator o ajudara a ajustar a curva U/f do conversor préxima a curva
da forga contraeletromotriz do motor, Nao é necessério alterar os valores de vérios
parametros da curva U/f.

O parametro P3.1.2.13 fornece a tensdo de saida do conversor em percentual da tenséo
nominal do motor na frequéncia nominal do motor. Ajuste a curva U/f do conversor acima da
curva de forga contraeletromotriz do motor. A corrente do motor aumentara o tanto que a
curva U/f do conversor diferir da curva de forga contraeletromotriz do motor.

A U [v]
<%
Ajuste de tensdo do estator
Tens&o no (50..200%)
ponto de ST T T T T T &
enfraquecimento N
do campo v/
/ S
/ \’Q
7 -7
Tens&o 4 -
nominal do motor ; U
7 el
/ -
7 —
, ~ -
, -~
Tensdo -
de frequéncia zero f [Hz]
»
I
Frequéncia Ponto de
nominal do motor enfraquecimento
do campo

Fig. 22: O ajuste de tensdo do estator

P3.1.2.14 Sobremodulacéo (ID 1515)

A sobremodulagdo maximiza a tenséo de saida do conversor, mas aumenta os harménicos
da corrente do motor.

P3.1.3.1 Limite de Corrente do Motor (ID 107)

Este parametro determina a corrente méaxima do motor do conversor de frequéncia. A faixa
de valores para o parametro é diferente para cada tamanho de chassi do conversor.

Quando o limite de corrente estiver ativo, a frequéncia de saida do conversor sera reduzida.
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O Limite de corrente do motor ndo € um limite de acionamento de sobrecorrente.
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P3.1.4.1 Razéo U/F (ID 108)

Numero da
selegao

Linear

Nome da selecao

Descrigao

A tens@o do motor variara linearmente como fung&o da fre-
quéncia de saida. A tensdo do motor variara do valor de
P3.1.4.6 (Tens@o em frequéncia zero) até o valor de P3. 3
(Tensao do ponto de enfraquecimento do campo) na frequén-
cia definida por P3.1.4.2 (Frequéncia do ponto de enfraqueci-
mento do campo). Use esta configuragao padrao se néo for
necessaria nenhuma configuragéo diferente.

A tens@o do motor variara desde o valor de P3.1.4.6 (Tens@o
de frequéncia zero) até o valor de P3.1.4.2 (Frequéncia do
ponto de enfraquecimento do campo) em uma curva quadra-
tica. O motor operara submagnetizado abaixo do ponto de

er do campo, e produzira menos torque. Vocé

2 Programavel

SCHMERSAL

pode usar a razdo U/f quadratica em aplicativos em que a
demanda de torque é proporcional ao quadrado da veloci-
dade, como, por exemplo, em ventiladores centrifugos e
bombas.

E possivel programar a curva U/f com 3 pontos diferentes: a
tensao de frequéncia zero (P1), a tensao/frequéncia de ponto
meédio (P2) e o ponto de enfraquecimento do campo (P3).
Vocé pode usar a curva U/f programavel em frequéncias bai-
xas se isso for necessario para obter mais torque. Vocé pode
encontrar as configurages 6timas automaticamente com
uma rodada de identificagao (P3.1.2.4).
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Fig. 23: Variagdo linear e quadrdtica da tensdo do motor

uLv]
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Tensdo nominal 1 do campo
do motor I
ID605 | _____ 1
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D606 15 ! | Frequéncia nominal do motor
‘ Y fre]

1D604 1D602
Fig. 24: A curva U/f programavel

Quando o parametro Tipo de motor tiver o valoiMotor PM (Motor de magneto permanente)
este parametro sera automaticamente definido como o valorLinear.

Quando o parametro Tipo de motor tiver o valoMotor de indugadpe quando este parametro
for alterado, estes parametro serdo automaticamente definido como seus valores padrdo.
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« P3.1.4.2 Frequéncia do ponto de enfraquecimento do campo
+ P3.1.4.3 Tensao no ponto de enfraquecimento do campo

«  P3.1.4.4 Frequéncia do ponto médio de U/f

« P3.1.4.5 Tensdo do ponto médio de U/f

+ P3.1.4.6 Tensao de frequéncia zero

P3.1.4.3 Tensao no Ponto de Enfraquecimento do Campo (ID 603)

Acima da frequéncia no ponto de enfraquecimento do campo, a tensdo de saida permanecera
no valor maximo definido. Abaixo da frequéncia no ponto de enfraquecimento do campo, os
parametros da curva de U/f controlardo a tensdo de saida. Veja os parametros de U/f
P3.1.4.1,P3.1.4.4 e P3.1.45.

Quando vocé definir os parametros P3.1.1.1 (Tens&o nominal do motor) e P3.1.1.2
(Frequéncia nominal do motor), os parametros P3.1.4.2 e P3.1.4.3 receberao
automaticamente valores relacionados. Para obter valores diferentes para P3.1.4.2 e
P3.1.4.3, altere esses parametros somente apos ter definido os parametros P3.1.1.1 e
P3.1.1.2.

P3.1.4.7 Opgdes de Partida Dinamica (ID 1590)

O parametro Opgodes de partida dinamica possui uma caixa de selegéo de valores.

Os bits podem receber esses valores.

« Pesquisar pela frequéncia do eixo somente a partir da mesma direcéo que a referéncia
de frequéncia

« Desativar a varredura CA

« Usar a referéncia de frequéncia para uma estimativa inicial

« Desativar os pulsos CC

O bit BO controla a diregdo de pesquisa. Quando vocé definir o bit como 0, a frequéncia do
eixo sera pesquisada em duas diregdes, a positiva e a negativa. Quando vocé definir o bit
como 1, a frequéncia do eixo serad pesquisada somente na diregdo da referéncia de
frequéncia. Isso impede os movimentos do eixo para a outra diregdo.

O bit B1 controla a varredura CA que pré-magnetiza o motor. Na varredura CA, o sistema
varia a frequéncia desde a maxima até a frequéncia zero. A varredura CA serd interrompida
quando ocorrer uma adaptagéo a frequéncia do eixo. Para desativar a varredura CA defina o
bit B1 como 1. Se o valor de Tipo de motor for motor de magneto permanente, a varredura
CA sera automaticamente desativada.

Com o bit B5 vocé pode desativar os pulsos CC. A fungéo principal dos pulsos CC é a de pré-
-magnetizar o motor e examinar a rotagédo do motor. Se os pulsos CC e a varredura CA
estiverem ativados, a frequéncia de queda informara qual procedimento sera aplicado. Se a
frequéncia de queda for menor de 2 Hz, ou se o tipo de motor for PM, os pulsos CC serdo
desativados automaticamente.

P3.1.4.9 Impulso de Torque automatico (ID 109)

Use este parametro com um processo que tenha um alto torque inicial devido a fricgédo.

A tensdo do motor variard em relagédo ao torque necessario. Isso fard com que o motor
forneca mais torque na partida e quando estiver operando em frequéncias baixas.
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O impulso de torque ndo tem efeito com uma curva U/f linear. Vocé pode obter o melhor
resultado quando tiver executado a rodada de identificagéo e ativado a curva U/f
programavel.

9.1.1 Funcéao de Partida I/F

Quando vocé tiver um motor PM, use a fungdo Partida I/f para dar partida no motor com
controle de corrente constante. Vocé podera obter o melhor efeito com um motor de alta
poténcia. Com um motor de alta poténcia, a resisténcia é baixa, e ndo é facil alterar a curva
U/

A fung&o Partida I/f também pode fornecer um torque suficiente para o motor na
inicializagao.

A

Frequéncia de saida ——— P

\

Corrente do motor

Corrente de partida I/f

»
|

Frequéncia de partida I/f Tempo [s]

Fig. 25: Os pardmetros de partida I/f

P3.1.4.12.1 Partida I/F (ID 534)

Quando vocé ativar a fungéo Partida I/f, o conversor comegara a operar no modo de controle
de corrente. Uma corrente constante sera fornecida ao motor até que a frequéncia de saida
aumente acima do nivel definido por P3.1.4.12.2. Quando a frequéncia de saida tiver sido
elevada acima do nivel da Frequéncia de partida I/f, o modo de operagao sera modificado de
volta para o modo de controle U/f normal.

P3.1.4.12.2 Frequéncia de Partida I/F (ID 535)

Quando a frequéncia de saida do conversor estiver abaixo do limite deste parametro, a
funcao Partida I/f sera ativada. Quando a frequéncia de saida exceder esse limite, 0 modo de
operacéo do conversor serd modificado de volta para o modo de controle U/f normal.

P3.1.4.12.3 Corrrente de Partida I/F (ID 536)

Com este parametro, vocé podera definir a corrente que sera usada quando a funcédo Partida
I/f for ativada.
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9.1.2 Funcao Estabilizador de Torque

P3.1.4.13.1 Ganho do Estabilizador de Torque (ID 1412)

P3.1.4.13.2 Ganho do Estabilizador de Torque no Ponto de
Enfraquecimento do Campo (ID 1414)

O estabilizador de torque estabiliza as oscilagdes possiveis no torque estimado.

Dois ganhos sao usados. TorgStabGainFWP é um ganho constante em todas as frequéncias
de saida. TorqStabGain varia linearmente entre a frequéncia zero e a frequéncia do ponto de
enfraquecimento do campo. O ganho total € em 0 Hz, e o ganho é zero no ponto de
enfraquecimento do campo. A figura mostra os ganhos como uma fungéo da frequéncia de
saida.

A
Ganho

Ganho efetivo —»}

( P ‘Ganho estabilzador de torque FWP—»[-------------------=% [ —

( P ‘Ganho estabilzador de torqu

Freq. saida
( P \ Ponto de enfraquecimento do campo)

Fig. 26: Ganho do estabilizador de torque

P3.1.4.13.3 Constante de Tempo de Amortecimento do Estabilizador
de Torque (ID 1413)

A constante de tempo de amortecimento do estabilizador de torque.

P3.1.4.13.4 Constante de Tempo de Amortecimento do Estabilizador
de Torque para MMP (ID 1735)

A constante de tempo de amortecimento do estabilizador de torque para motores PM
(Motores de magneto permanente)

9.2 Configuracao de Iniciar/Parar

Vocé deve executar os comandos de partida/parada diferentemente em cada local de
controle.

Local de Controle Remoto (E/S A)

Use os parametros P3.5.1.1 (Sinal de controle 1 A), P3.5.1.2 (Sinal de controle 2 A) e P3.5.1.3
(Sinal de controle 3 A) para fazer uma selegdo das entradas digitais. Essas entradas digitais
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controlam os comandos de partida, parada e reversdo. Faca a selegdo de uma légica para
essas entradas com P3.2.6 Logica de E/S A.

Local de Controle Remoto (E/S B)

Use os parametros P3.5.1.4 (Sinal de controle 1 B), P3.5.1.5 (Sinal de controle 2 B) e P3.5.1.6
(Sinal de controle 3 B) para fazer uma selegéo das entradas digitais. Essas entradas digitais
controlam os comandos de partida, parada e reversdo. Faca a selecdo de uma légica para
essas entradas com P3.2.7 Légica de E/S B.

Local de Controle Remoto (Teclado)

Os comandos iniciar e parar vém dos botdes do teclado. A direcéo da rotagao ¢ definida pelo
parametro P3.3.1.9 Diregéo do teclado.

Local de Controle Remoto (Fieldbus)

Os comandos de partida, parada e reversdo sao provenientes do fieldbus.

P3.2.5 Fungao Parar (ID 506)

Tabela 116:

Numero da
selecao

Nome da sele¢ao Descrigao

O motor ira parar em sua inércia. Quando o comando de
Desaceleragéo natural parada for dado, o controle pelo conversor ira parar e a cor-
rente do conversor vai para 0.

Apos o comando de parada, a velocidade do motor sera
reduzida para zero de acordo com os parametros de desace-
leragéo.

1 Rampa

P3.2.6 Lagica de Inicar/ Parar da E/S A (ID 300)

E possivel controlar a partida e a parada do conversor com os sinais digitais neste
parametro.

As selegbes que incluem a palavra borda o ajudam a evitar uma partida acidental.

Uma partida acidental pode ocorrer, por exemplo, nestas condi¢gées

+ Quando vocé conectar a alimentag&o.

+ Quando a alimentag&o for conectada novamente apds uma queda de energia.
« Apos a reset de uma falha.

«  Depois de Ativar funcionamento parar o conversor.

« Quando vocé alterar o local de controle para o controle de E/S.

Antes que vocé possa iniciar o motor, vocé devera abrir o contato Iniciar/Parar.

Em todos os exemplos das paginas a seguir, 0 modo de parada é a inércia. CS = Sinal de
controle.
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Em funcionamento seja
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Fig. 27: Diagrama de blocos da Iégica de iniciar/parar da E/S A

Numero da
selecao

Nome da selecao Descricao

As fungdes sdo ativadas quando os contatos estéo fechados.

CS1 = Para a frente
CS2 = Para tras
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Botdo de parada

Botdo de parada

funcionamento
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Fig. 28: Ldgica de iniciar/parar da E/S A = 0

1.

O Sinal de controle (CS) 1 é ativado,
fazendo com que a frequéncia de saida
se eleve. O motor gira para a frente.
CS2 é ativado, mas isso ndo tem efeito
para a frequéncia de saida, pois a
primeira diregéo definida primeiro tem a
prioridade mais alta.

CS1 é desativado, o que faz com que a
diregdo comece a mudar (de FWD, a
frente, para REV, para tras), pois CS2
ainda est4 ativo.

CS2 torna-se inativo, e a frequéncia que
alimenta o motor vai a 0.

CS2 se ativa novamente, fazendo com
que o motor seja acelerado (REV) até a
frequéncia definida.

CS2 se torna inativo e a frequéncia
fornecida ao motor cai para 0.

CS1 é ativado, e o motor é acelerado
(FWD, a frente) até a frequéncia definida
O sinal Ativar funcionamento é definido
como FALSO, o que faz com que a
frequéncia seja reduzida a 0. Configure o
sinal Ativar funcionamento com o
parametro P3.5.1.15.

O sinal Ativar funcionamento é definido
como VERDADEIRO, o que faz com que a
frequéncia se eleve até a frequéncia
definida, pois CS1 ainda esta ativo.

. O botéo de parada do teclado é

pressionado e a frequéncia fornecida ao
motor cai para 0. (Esse sinal s6
funcionara se o valor de P3.2.3 Botdo de
parada do teclado forSim.)

. O conversor ¢ iniciado por meio da

presséo do botéo iniciar no teclado.

. O botdo PARAR no teclado ¢ pressionado

novamente para parar 0 Conversor.

. A tentativa de iniciar o conversor com o

botao INICIAR ndo é bem-sucedida, pois
CS1 esta inativo.
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Numero da
selecao

Nome da selecao

CS1 = Para a frente (borda)
CS2 = Parada invertida
CS3 = Para tras (borda)

Para um controle de 3 fios (controle de pulso)

Descricao

funcionamento

FWD . .
Frequéncia de saida

Frequéncia

definida
0 Hz

Frequéncia
definida]
REVy

Ativar

Sinalde Ctri1 __[1

Sinal de Ctrl 2

B B 1 EEEE] CERR

Sinal de Ctrl 3 —.

Botdo de
parada do

teclado @ @ @ @ @@@

® ® ®

Fig. 29: Ldgica de iniciar/parar da E/S A = 1

1.

O Sinal de controle (CS) 1 é ativado,
fazendo com que a frequéncia de saida
se eleve. O motor gira para a frente.
CS2 torna-se inativo e faz com que a
frequéncia va a 0.

CS1 é ativado, fazendo com que a
frequéncia de saida se eleve novamente.
O motor gira para a frente.

CS3 ¢ ativado, fazendo com que a
diregdo comece a mudar (de FWD, a
frente, para REV, para tras).

O sinal Ativar funcionamento é definido
como FALSO, o que faz com que a
frequéncia seja reduzida a 0. Configure o
sinal Ativar funcionamento com o
parametro P3.5.1.15.
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A tentativa de partida com CS1 néo é
bem-sucedida, pois o sinal Ativar
funcionamento ainda é FALSO.

CS1 é ativado, e o motor acelera (FWD, a
frente) até a frequéncia definida, pois o
sinal Ativar funcionamento foi definido
como VERDADEIRO.

O botdo de parada do teclado é
pressionado e a frequéncia fornecida ao
motor cai para 0. (Esse sinal s6
funcionara se o valor de P3.2.3 Botéo de
parada do teclado forSim.)

CS8 ¢ ativado, fazendo com que o motor
seja iniciado e opere na diregéo reversa.
CS2 torna-se inativo e faz com que a
frequéncia va a 0.
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Numero da

= Nome da selecao
selegdo

CS1 = Para a frente (borda)
CS2 = Para tras (borda)

Use esta fungdo para evitar uma partida acidental. Antes que
vocé possa iniciar o motor novamente, vocé devera abrir o
contato iniciar/parar.

Descri¢ao

Frequéncia

funcionamento

Sinal de Ctrl 2—

FWD . ,
Frequéncia de saida

Frequéncia

definida /
0 H:

REVY
Ativar |

definida

-

OO 0660 ® ©OQ @

Fig. 30: Logica de iniciar/parar da E/S A = 2

1.

O Sinal de controle (CS) 1 é ativado,
fazendo com que a frequéncia de saida
se eleve. O motor gira para a frente.
CS2 é ativado, mas isso nao tem efeito
para a frequéncia de saida, pois a
primeira diregéo definida primeiro tem a
prioridade mais alta.

CS1 é desativado, o que faz com que a
diregdo comece a mudar (de FWD, a
frente, para REV, para tras), pois CS2
ainda esta ativo.

CS2 torna-se inativo, e a frequéncia que
alimenta o motor vai a 0.

CS2 se ativa novamente, fazendo com
que o motor seja acelerado (REV) até a
frequéncia definida.

CS2 torna-se inativo, e a frequéncia que
alimenta o motor vai a 0.

CS1 é ativado, e o motor é acelerado
(FWD, a frente) até a frequéncia definida.
O sinal Ativar funcionamento é definido
como FALSO, o que faz com que a
frequéncia seja reduzida a 0. Configure o
sinal Ativar funcionamento com o
parametro P3.5.1.15.

O sinal Ativar funcionamento é definido
como VERDADEIRO, o que ndo tem
efeito, pois é necesséaria uma borda
ascendente para a partida, mesmo que
CS1 esteja ativo.

. O botéo de parada do teclado é

pressionado e a frequéncia fornecida ao
motor cai para 0. (Esse sinal sé
funcionara se o valor de P3.2.3 Botdo de
parada do teclado forSim.)

. CS1 é aberto e fechado novamente, o

que faz com que o motor seja iniciado.
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12. CS1 torna-se inativo, e a frequéncia que
alimenta o motor vai a 0.

Numero da

= Nome da selecdo
selecao

CS1 = Iniciar
CS2 = Reverter

Descrigao

funcionamento T

Sinal de Ctrl 1—,

FWD 4 R .
Frequéncia de saida

Freguén_cia

efinida /—\
0 Hz :

Frequéncia

definida
REVY

T
|
L
|
|
Ativar | |
[
|
[l
|

Fig. 31: Logica de iniciar/parar da E/S A =3

1.

O Sinal de controle (CS) 1 é ativado,
fazendo com que a frequéncia de saida
se eleve. O motor gira para a frente.
CS2 ¢ ativado, fazendo com que a
diregdo comece a mudar (de FWD, a
frente, para REV, para tras).

CS2 é desativado, o que faz com que a
diregdo comece a mudar (de REV, a
frente, para FWD, para tras), pois CS1
ainda esta ativo.

CS1 torna-se inativo e a frequéncia vai a
0

CS2 é ativado, mas o motor ndo é
iniciado porque CS1 esta inativo.
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CS1 é ativado, fazendo com que a
frequéncia de saida se eleve novamente.
O motor gira para a frente porque CS2
esta inativo.

O sinal Ativar funcionamento ¢ definido
como FALSO, o que faz com que a
frequéncia seja reduzida a 0. Configure o
sinal Ativar funcionamento com o
parametro P3.5.1.15.

O sinal Ativar funcionamento é definido
como VERDADEIRO, o que faz com que a
frequéncia se eleve até a frequéncia
definida, pois CS1 ainda esta ativo.



9.

O botéao de parada do teclado é
pressionado e a frequéncia fornecida ao
motor cai para 0. (Esse sinal s
funcionaré se o valor de P3.2.3 Botao de
parada do teclado for Sim.)

10. O conversor € iniciado por meio da
presséao do botdo iniciar no teclado.

. O conversor é parado novamente com o

botéo PARAR no teclado.

. Atentativa de iniciar o conversor com o

botéo INICIAR n&o é bem-sucedida, pois
CS1 esté inativo.

CS1 é ativado, fazendo com que a
frequéncia de saida se eleve novamente.
O motor gira para a frente porque CS2
estd inativo.

O sinal Ativar funcionamento é definido
como FALSO, o que faz com que a
frequéncia seja reduzida a 0. Configure o
sinal Ativar funcionamento com o

9. O botéo de parada do teclado é

pressionado e a frequéncia fornecida ao
motor cai para 0. (Esse sinal s6
funcionara se o valor de P3.2.3 Botdo de
parada do teclado for Sim.)

10. Antes que o conversor possa ser
iniciado, vocé deverd abrir e fechar CS1
novamente.

Namero da
selecao

Nome da selecao

C81 = Iniciar (borda)
CS2 = Reverter

Use esta funcao para evitar uma partida acidental. Antes que
vocé possa iniciar o motor novamente, vocé devera abrir o
contato iniciar/parar.

Descricao

FWD . ,
Frequéncia de saida

Frequéncia

definida

0 Hz

[ 1 /]

|

definida

i
P |
Frequéncia )
|

|

REV Y
Ativar |

funcionamento |
1

|

|

|

|

1

T

Sinal de Ctrl 1 |

— ‘
Sinal de Ctrl 2—‘—b_‘—‘—’_|

@4
!

&

Fig. 32: Ldgica de iniciar/parar da E/S A = 4

1. O Sinal de controle (CS) 1 ¢ ativado,

fazendo com que a frequéncia de saida

se eleve. O motor gira para a frente
porque CS2 esta inativo.

2. (CS2 é ativado, fazendo com que a
diregdo comece a mudar (de FWD, a
frente, para REV, para tras).

3.

CS2 ¢é desativado, o que faz com que a
diregdo comece a mudar (de REV, a
frente, para FWD, para tras), pois CS1
ainda esté ativo.

CS1 torna-se inativo e a frequéncia vai a
0.

CS2 é ativado, mas o motor ndo é
iniciado porque CS1 esta inativo.
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parametro P3.5.1.15.

8. Antes que o conversor possa ser
iniciado, vocé devera abrir e fechar CS1
novamente.

9.3 Referéncias

9.3.1 Referéncia de Frequéncia

11. CS1 torna-se inativo e a frequéncia vai a 0.

E possivel programar a fonte de referéncia de frequéncia em todos os locais de controle,
exceto na ferramenta para PC. Se vocé usar o seu PC, ele sempre toma a referéncia de
frequéncia da ferramenta para PC.

Local de Controle Remoto (E/S A)

Para definir a fonte de referéncia de frequéncia para a E/S A, use o parametro P3.3.1.5.
Local de Controle Remoto (E/S B)

Para definir a fonte de referéncia de frequéncia para a E/S B, use o parametro P3.3.1.6.
Local de Controle Remoto (TECLADO)

Se vocé usar o valor padrdo  teclado para o parametro P3.3.1.7, a referéncia que vocé definir
para P3.3.1.8 Referéncia de teclado sera aplicada.

Local de Controle Remoto (FIELDBUS)

Se vocé mantiver o valor padrdo fieldbus para o parametro P3.3.1.10, a referéncia de
frequéncia vira do fieldbus.

9.3.2 Referéncia de Torque

Quando o parametro P3.1.2.1 (Modo de controle) for definido como  Ciclo aberto de controle de
torque, o torque do motor sera controlado. A velocidade do motor variara para corresponder

a carga real no eixo do motor. P3.3.2.7 (Limite de frequéncia de controle de torque) controla

o limite de velocidade do motor.
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Selecédo 0 = Limites de freq. pos./neg, ou seja, os limites de frequéncia positivo/negativo.
(P FFonte ref-toraue) (s
oo shioh

A frequéncia é limitada entre o Limite de referéncia de frequéncia positivo (P3.3.1.3) e 0
Limite de referéncia de frequéncia negativo (P3.3.1.4) (se esses parametros forem definidos
com valores inferiores a P3.3.1.2 Frequéncia maxima).

Frequéncia de saida [Hz]
3|0 A
i
2 (P ]Limite de ref. freq. pos. - — —|— ———————————————— — — —.
- A controlador de velocidade ativo
- N5 P | Referéncia de freq. max.
Sl ) |NIE -
[T 7 c ole de t
=3 inis
e onversor em controle de torque
inzo
a1 -
Fig. 33: O diagrama de corrente de referéncia de torque Conversor em controle de torque Tempo

P3.3.2.2 Referéncia Minima de Torque (ID 643)

(“P]-Referéncia de freq. max.

— controlador de velocidade ativo
O parametro P3.3.2.2 define a referéncia minima de torque dos valores positivo e negativo. (P]Limite de ref. freq. neg. - — 4+ —————————————————— — —
\J
P3.3.2.3 Referéncia Maxima de Torque (ID 642)

Fig. 35: Limite de frequéncia de controle de torque, selecdo 0
O parametro P3.3.2.3 define a referéncia méaxima de torque para valores positivos e

negativos. Selegado 1 =Referéncia de freq, ou seja, a referéncia de frequéncia para ambas as direcdes.
Esses parametros definem a escala do sinal de referéncia de torque selecionado. Por

exemplo, o sinal de entrada analdgico tem escala entre o Minimo de referéncia de torque e o
Maximo de referéncia de torque.

A frequéncia é limitada pela referéncia de frequéncia real (apds o gerador de rampa) para
ambas as diregdes. Ou seja, a frequéncia de saida aumentara dentro do tempo de rampa
definido, até que o torque real seja igual ao torque referenciado.

Fi énci i H:
Referéncia de torque requéncia de saida [Hz]
[%]

— controlador de velocidade ativo
Maximo de (P] Limite de ref. freq. pos. D i e
referéncia |F——————————————————————————2 (R]Referéncia de frequéncia )~ + —— — — — —

de torque

Saida do gerador de rampa

. Conversor em
0% Sinal da controle de torque -
p-entrada >
| aonaloglca Conversor em Tempo
} [%] controle de torque
P[_"é?g[%%gg 777777777777777777777777777 | (R] -Beferéncia de frequéncia ) f——————
de torque (P[ Limite de ref. freq. neg. = —|=— ——— — ST IR aEs]
Fig. 34: Escala do sinal de referéncia de torque Fig. 36: Limite de frequéncia de controle de torque, selecéo 1
P3.3.2.7 Limite de Frequéncia de Controle de Torque (ID 1278) 9.3.3 Frequéncias Predefinidas
No modo de controle de torque, a frequéncia de saida do conversor sera sempre limitada Vocé pode usar a fungdo Frequéncias predefinidas em processos onde mais de 1 referéncia
entre a Referéncia de frequéncia minima e a Referéncia de frequéncia maxima (P3.3.1.1 e de frequéncia fixa seja necessaria. Ha 8 referéncias de frequéncia predefinidas disponiveis.
P3.3.1.2). Vocé pode fazer a selegdo de uma referéncia de frequéncia predefinida com os sinais de
N . o N entrada digitais P3.3.3.10, P3.3.3.11 e P3.3.3.12.
Vocé também pode fazer a selecdo de 2 outros modos com este parametro.
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Com este parametro, vocé pode definir a I6gica com que uma das frequéncias predefinidas
serd selecionada para uso. H4 uma selegéo de 2 légicas diferentes.

Namero da

- Nome da selecéao Descricao
selegao

A combinagZo das entradas é codificada em binario. Os dife-
rentes conjuntos de entradas digitais ativas determinam a
Codificada em binario frequéncia predefinida. Veja mais dados na TabelaTabela
117 A selecdo de frequéncias predefinidas quando P3.3.3.1 =
Codificado em bindrio

- Ndmero (de entradas usadas) gdn:zwei;ouiz(j;}:adzazjlgvas indica qual frequéncia predefi-

P3.3.3.2 Frequéncia Predefinida 0 (ID 180)
P3.3.3.3 Frequéncia Predefinida 1 (ID 105)
P3.3.3.4 Frequéncia Predefinida 2 (ID 106)
P3.3.3.5 Frequéncia Predefinida 3 (ID 126)
P3.3.3.6 Frequéncia Predefinida 4 (ID 127)
P3.3.3.7 Frequéncia Predefinida 5 (ID 128)
P3.3.3.8 Frequéncia Predefinida 6 (ID 129)
P3.3.3.9 Frequéncia Predefinida 7 (ID 130)

Valor 0 Selecionado para o Parametro P3.3.3.1:

Para definir a Frequéncia predefinida 0 como referéncia, defina o valor OFrequéncia
predefinida Opara P3.3.1.5 (Selegdo de referéncia de controle de E/S A).

Para fazer uma selegdo de uma frequéncia predefinida entre 1 e 7, fornega entradas digitais
a P3.3.3.10 (Selegdo de frequéncia predefinida 0), P3.3.3.11 (Selegéo de frequéncia
predefinida 1), e/ou P3.3.3.12 (Selegao de frequéncia predefinida 2). Os diferentes conjuntos
de entradas digitais ativas determinam a frequéncia predefinida. Vocé pode encontrar mais
dados na tabela abaixo. Os valores das frequéncias predefinidas se mantém
automaticamente entre as frequéncias minima e méaxima (P3.3.1.1 e P3.3.1.2).
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Etapa necessal Frequéncia ativa

Faga uma seleg&o do valor 0 para o parametro Frequéncia predefinida 0
P3.3.1.5.

Tabela 117: A selecédo de fi éncias pr ini Jo P3.3.3.1 = Codificado em bindrio

Referéncia de frequéncia
ELELE]

Selecao de freq.
predefinida 2 (P3.3.3.12)

Frequéncia predefinida 0
Somente se a Freq. pre-
definida O for definida
como fonte de referéncia
de frequéncia com
P3.3.3.1.5, P3.3.1.6,
P3.3.1.7 ou P3.3.1.10.
" Frequéncia predefinida 1
Frequéncia predefinida 2
Frequéncia predefinida 3
- Frequéncia predefinida 4
Frequéncia predefinida 5
Frequéncia predefinida 6
Frequéncia predefinida 7
* = a entrada esta ativada.
Valor 1 Selecionado para o Parametro P3.3.3.1:

Vocé pode usar as Frequéncias predefinidas de 1 a 3 com diferentes conjuntos de entradas
digitais. O nimero de entradas ativas indica qual sera usada.
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Tabela 118: A selecdo de fi éncias pr

do P3.3.3.1 = Numero de entradas

Sinal de entrada digital ativado

Referéncia de frequéncia
Selegao de freq. Selecao de fre ativada
11) | predefinida 0 (P3.

Selegao de freq.
predefinida 2 (P3.3.3.12)

Frequéncia predefinida 0
Somente se a Freq. pre-
definida 0 for definida
como fonte de referéncia
de frequéncia com
P3.3.3.1.5, P3.3.1.6,
P3.3.1.7 ou P3.3.1.10.
Frequéncia predefinida 1
Frequéncia predefinida 1
Frequéncia predefinida 1
Frequéncia predefinida 2
Frequéncia predefinida 2
Frequéncia predefinida 2

Frequéncia predefinida 3

* = a entrada estd ativada.

P3P3.3.3.10 Selegao de Frequéncia Predefinida 0 (ID 419)
P3.3.3.11 Selecao de Frequéncia Predefinida 1 (ID 420)
P3.3.3.12 Selecao de Frequéncia Predefinida 2 (ID 421)

Para aplicar as Frequéncias predefinidas de 1 a 7, conecte uma entrada digital a estas

fungdes com as instrugdes do Capitul.7.7 Programacéo de saidas digitais e analdgicas. Veja
mais dados emTabela 117 A selecdo de frequéncias predefinidas quando P3.3.3.1 = Codificado
em bindrio e também nas Tabelas Tabela 41 Parametros de frequéncias predefinidas e Tabela
50 Configuragées das entradas digitais.

9.3.4 Parametros do Potenciometro do Motor

A referéncia de frequéncia do Potenciémetro do motor esté disponivel em todos os locais de
controle. Vocé pode alterar a referéncia de potenciémetro do motor somente quando o
conversor estiver no estado de funcionamento.

INDICAGAO!

Se vocé definir a frequéncia de saida como sendo mais lenta que o Tempo de
rampa do potenciémetro do motor, os tempos normais de aceleragéo e
desaceleragdo dardo limites a ela.
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P3.3.4.1 Potenciémetro do Motor para Cima (ID 418)

Com um potenciémetro do motor, vocé pode aumentar e reduzir a frequéncia de saida.
Quando vocé conectar uma entrada digital ao parametro Potenciémetro do motor PARA
CIMA e ativar o sinal de entrada digital, a frequéncia de saida se elevara.

P3.3.4.2 Potenciometro Motorizado para Baixo (ID 417)

Com um potenciémetro motorizado, vocé pode aumentar e reduzir a frequéncia de saida.
Quando vocé conectar uma entrada digital ao parametro Potenciémetro motorizado PARA
BAIXO e ativar o sinal de entrada digital, a frequéncia de saida se reduzira.

3 parametros diferentes tém efeito sobre como a frequéncia de saida se eleva ou é reduzida
quando o Potenciémetro motorizado PARA CIMA ou PARA BAIXO estéo ativos. Esses
parametros sdo Tempo de rampa do potencidmetro motorizado (P3.3.4.3), Tempo de
aceleragdo de rampa (P3.4.1.2) e Tempo de desaceleracdo de rampa (P3.4.1.3).

Referéncia de frequéncia

Frequéncia max.

<. Tempo de rampa
do potencidmetro

Frequéncia min. do motor

Tempo [s]

Potenciémetro do motﬂ,
PARA CIMA

Potenciémetro do motor 1
PARA BAIXO ——

Fig. 37: Os pardmetros do potenciémetro motorizado
P3.3.4.4 Resetar Potenciometro Motorizado (ID 367)

Este parametro define a légica para reset da referéncia de frequéncia do potenciémetro
motorizado.

Ha 3 selegdes na fungéo de reset: sem reset, resetar quando o conversor parar ou resetar
quando o conversor for desligado.
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Numero da

= Nome da selecao Descri¢ao
selegéo

A ultima referéncia de frequéncia do potenciémetro motori-
Sem reset zado é mantida durante o estado de parada e armazenada na
memoria em caso de desligamento.

A referéncia de frequéncia do potenciémetro motorizado
Estado de parada sera definida como 0 quando o conversor for para o estado
de parada, ou quando o conversor for desligado.

A referéncia de frequéncia do potenciémetro motorizado
Alimentagéo desligada sera definida como 0 somente quando ocorrer um desliga-
mento.

9.4 Parametros do Joystick

Use os parametros do joystick quando vocé controlar a referéncia de frequéncia ou a
referéncia de torque do motor com um joystick. Para controlar o motor com um joystick,
conecte o sinal do joystick a uma entrada analégica e defina os parametros do joystick.

ij CUIDADO!

Recomendamos fortemente que vocé use a fungao Joystick com entradas
analdgicas na faixa de -10 V...+10 V. Nesse caso, se um fio se quebrar, a referéncia
nao ira para o valor maximo.

P3.3.5.1 Selegao de Sinal do Joystick (ID 451)

Com este parametro, vocé pode definir o sinal de entrada analégica que controla a fungéo
Joystick.

Use a fungao Joystick para controlar a referéncia de frequéncia do conversor ou a referéncia
de torque.

P3.3.5.2 Zona Morta do Joystick (ID 384)

Para ignorar o valores pequenos da referéncia ao redor de 0, defina este valor como maior
do que 0. Quando o sinal de entrada analégica for 0 + o valor deste parametro, a referéncia
do joystick sera definida como 0.
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. FreqMax
Referéncia -
Al Zona morta do
joystick = 10%
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Fig. 38: A funcéo Joystick

P3.3.5.3 Zona de Suspensao do Joystick (ID 385)
P3.3.5.3 Atraso de Suspensao do Joystick (ID 386)

Se a referéncia do joystick permanecer na zona de suspensao definida por mais tempo do
que o atraso de suspensao, o conversor ird parar e o modo de suspensao sera ativado.

O valor 0 do parametro indica que o atraso de suspensdo nao é usado.

ﬂ INDICAGAO!
A fungéo de suspenséo de joystick estara disponivel somente quando vocé usar um
joystick para controlar a referéncia de frequéncia.

9.5 Parame

s de Joggin

Use a fungédo de jogging para contornar o controle normal momentaneamente. Vocé pode
usar esta fungdo para, por exemplo, controlar o processo lentamente até um status ou uma
posicdo especial durante a manutengéo. Vocé ndo precisa alterar o local de controle ou
outros parametros.
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Somente quando o conversor estiver no estado de parada sera possivel ativar a fungéo de
jogging. Vocé pode usar 2 referéncias de frequéncia bidirecionais. Vocé pode ativar a funcdo
de jogging a partir do fieldbus ou por sinais de entrada digitais. A funcdo de jogging tem um
tempo de rampa que é sempre usado quando o jogging esta ativo.

A fungao de jogging inicia o conversor na referéncia definida. Nao é necessario um novo
comando de partida. O local de controle ndo tem efeito sobre isso.

Vocé pode ativar a fungéo de jogging a partir do fieldbus no modo bypass com os bits 10 e 11
da Palavra de controle.

Frequéncia de saida [Hz]
Rampa de jogging

.

Ref. jogging 1 \

Ref. jogging 2

Ativar jogging de DI __[ 1
(sinal de entrada digital)
Ativagdo de ref. 1 de jogging
(sinal de entrada digital)

Ativagdo de ref. 2 de jogging

(sinal de entrada digital)

Bit 10 da Palavra

de controle do fieldbus

Bit 11 da Palavra L

de controle do fieldbus

Fig. 39: Os pardmetros de jogging

P3.3.6.1 Ativar Jogging de DI (ID 532)

Este parametro fornece o sinal de entrada digital que sera usado para ativar os comandos de
jogging a partir de entradas digitais. Este sinal ndo tem efeito sobre os comandos de jogging
que vém do Fieldbus.

P3.3.6.2 Ativagao de Referéncia de Jogging 1 (ID 530)

P3.3.6.3 Ativacao de Referéncia de Jogging 2 (ID 531)

Estes parametros fornecem os sinais de entrada digital que séo usados para definir a
referéncia de frequéncia para a fungéo de jogging e fazer o conversor ser iniciado. Vocé

podera usar estes sinais de entrada digitais somente quando Ativar jogging de DI estiver
ativo.

INDICAGAO!
Se vocé habilitar Ativar jogging de DI e esta entrada digital, o conversor sera
iniciado.
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INDICAGAO!
Se os 2 sinais de ativagéo estiverem ativos ao mesmo tempo, o conversor ird parar.
P3.3.6.4 Referéncia de Jogging 1 (ID 1239)

P3.3.6.5 Referéncia de Jogging 2 (ID 1240)

Com os parametros P3.3.6.4 e P3.3.6.5, vocé pode definir as referéncias de frequéncia para a
fungao de jogging. As referéncias sdo bidirecionais. Um comando de reversdo néo tera efeito
na diregdo das referéncias de jogging. A referéncia para a diregéo a frente tem um valor
positivo, e a referéncia para a diregéo reversa tem um valor negativo. Vocé pode ativar a
funcéo de jogging com sinais de entrada digitais ou a partir do Fieldbus, no modo bypass,
com os bits 10 e 11 da Palavra de controle.

.6 Configuracao de Rampas e Freios

P3.4.1.1 Forma da Rampa 1 (ID 500)
P3.4.2.1 Forma da Rampa 2 (ID 501)

Com os parametros Forma da rampa 1 e Forma da rampa 2, vocé pode tornar o inicio e o
final das rampas de aceleragao e desaceleragdo mais suaves. Se vocé definir o valor como
0,0%, vocé obterd uma forma de rampa linear. A aceleragao e a desaceleragéo reagem
imediatamente as variagdes no sinal de referéncia.

Quando vocé definir o valor entre 1,0% e 100,0%, vocé obtera uma rampa de aceleragéo ou
desaceleragdo em forma de S. Use esta fungéo para reduzir a erosdo mecénica das pegas e
os picos de corrente, quando a referéncia for alterada. Vocé pode modificar o tempo de
aceleragdo com os parametros P3.4.1.2 (Tempo de aceleragdo 1) e P3.4.1.3 (Tempo de
desaceleracéo 1).
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[Hz]

0]

Fig. 40: A curva de aceleragdo/desaceleracédo (em forma de S)
P3.4.5.1 Frenagem de Fluxo (ID 520)

Como alternativa a frenagem CC, vocé pode usar a frenagem de fluxo. A frenagem de fluxo
aumenta a capacidade de frenagem em condigées onde resistores de frenagem adicionais
n&o s&o necessarios.

Quando a frenagem for necesséria, o sistema reduzira a frequéncia e aumentara o fluxo no
motor. Isso aumentara a capacidade do motor de frear. A velocidade do motor é controlada
durante a frenagem.

Vocé pode ativar e desativar a Frenagem de fluxo.

f CUIDADO!
Use a frenagem somente de forma intermitente. A frenagem de fluxo converte
energia em calor, e pode causar danos ao motor.

9.7 Configuracao de E/S

9.7.1 Programacao de Saidas Digitais e Analégicas

A programacédo de entradas no conversor de frequéncia é muito flexivel. Vocé pode usar
livremente as entradas disponiveis da E/S padrdo e opcional para diferentes fungdes.

E possivel expandir a capacidade disponivel de E/S com placas opcionais. Vocé pode instalar
as placas opcionais nos slots C, D e E. Informagdes adicionais sobre a instalagdo de placas
opcionais podem ser encontradas no Manual de Instalagéo.
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Fig. 41: Os slots das placas opcionais as e entradas programaveis

A. Slot A da placa padréo e seus terminais  E. Slot E da placa opcional

B. Slot B da placa padrao e seus terminais ~ F. Entradas digitais programaveis (DI)

C. Slot C da placa opcional G. Entradas anal6gicas programaveis (Al)
D. Slot D da placa opcional

®© o

21 22 23 24 25 26 33 34

St 150000000

®

9.7.1.1 Programacao de Entradas Digitais

Vocé pode encontrar as fungdes aplicaveis a entradas digitais como parametros no grupo de
parametros M3.5.1. Para fornecer uma entrada digital a una fungéo, defina um valor para o
parametro correto. A lista de fungdes aplicaveis ¢ mostrada na Tabela Tabela 50
Configuragées das entradas digitais.

Exemplo
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stop[(G] Reaov | [ wo
O "B Taoem

Ext Fault Close
DigINSIotA'3

Ext Fault Open
DigINSIot0.2

Fault Reset Close
DigINSIotA.6

Fig. 42: O menu entradas digitais na exibig¢do grafica

A. A exibicdo gréfica C. O valor do parametro, ou seja, a entrada
B. O nome do parametro, ou seja, da fungdo digital definida

®

READY \ RUN  STOP  A/ARM  FAULT

v
FWD  REV 1/0 \KEYPAD  BUS

Fig. 43: O menu entradas digitais na exibicdo de texto

A. A exibicdo de texto C. O valor do parametro, ou seja, a entrada
B. O nome do parametro, ou seja, da fungcdo digital definida

Na compilagéo da placa de E/S padrdo, ha 6 entradas digitais disponiveis: os terminais do
slot A8, 9, 10, 14,15 e 16.
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Tipo de

Tipo de entrada entrada N° da e
(exibigao grafica) | (exibicao entrada Explicagao
de texto)

dl A 1 Entrada digital n° 1 (terminal 8) na placa no
Slot A (placa de E/S padr&o).

a A e Srsmwrzemelonsan
a | a | o |t resem
a | A4 |G em s
a | & | o |t o
@A s Srsmretemi s

A fungao Fechar falha externa, cuja localizagéo é no menu M3.5.1, é o parametro P3.5.1.11.
Ela recebe o valor padrdo DigIN SlotA.3 na exibicéo gréfica, e dl A.3 na exibigdo de texto.
Apds essa selegdo, um sinal digital para a entrada digital DI3 (terminal 10) controlara Fechar
falha externa.

Parametro Descricao

Fechar falha

P3.5.1.11
externa

DigIN SlotA.3 405 FALSO = OK
VERDADEIRO = Falha externa

Para alterar a entrada de DI3 para, por exemplo, DI6 (terminal 16) na E/S padrdo, siga estas
instrugdes.
Programacéo na Exibicao Gréafica

1 Faca uma selegdo de um parametro. Para entrar
no modo Edigao, pressione o botéo de seta para a STOP‘G‘ READY‘ ‘ o

direita. |j Digital inputs

1:405 23.5.1.11

Ext Fault Close

DigINSlotA3 1

Ext Fault Open
DigINSlot0.2

Fault Reset Close
DigINSlotA6




2 No modo Edigéo, o valor do slot DigIN SlotA estara

Programacao na Exibi¢ao de Texto
piscando e sublinhado. Se vocé tiver mais entradas STOP‘C‘ READY‘ ‘ ilo

1 Faca uma selec@o de um parametro. Para entrar

digitais disponiveis na sua E/S, por exemplo, devido || (85| Ext Fault Close e X ~ READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
a placas opcionais inseridas nos slots C, D ou E, 1D:405 3.5.1.11 no modo Edig&o, pressione o botéo OK. A A
faga uma selegéao delas. ~ | - I30C 1 1 vT
C —DigIN SlotA.3 — FBJ [N E/\ |
O T 17 3
. B B B |
Min
Max:
v A 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

3 Para ativar o valor do terminal 3, pressione o botao
de seta para a direita novamente. STOP‘C‘ READV‘ ‘ 1o >
Ext Fault Close

No modo Edig&o, a letra D piscara. Se vocé tiver READY RUN  STOP ALARM  FAULT

oa0n sin mais entradas digitais disponiveis na sua E/S, por A A
o exemplo, devido a placas opcionais inseridas nos - T
C DigIN Slo;_A.‘B/ _ slots C, D ou E, faga uma selegao delas. Pi}g/ IR E/\ i
RN on -

Min: /j/\
Max:
v A 4
4  Para alterar o valor do terminal para 6, pressione o FWD _ REV 1/0 KEYPAD BUS
bot&o de seta para cima trés vezes. Aceite a STOP‘C‘ READY‘ ‘ "o 3 Para ativar o valor do terminal 3, pressione o botdo

alteragdo com o botdo OK READY RUN  STOP  ALARM  FAULT

Ext Fault Close de seta para a direita novamente. A letra D ira
1:405 25111 ;
parar de piscar.

A N
v DigIN SlotA.6 —
’

[ ]
a0 3
Min:
Max:
v h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
5  Se aentrada digital DI6 ja estivesse sendo usada
por alguma outra fung&o, uma mensagem sera stop| ] ReADY] [ o 4 Paraalterar o valor do terminal para 6, pressione 0 oo
exibida no visor. Altere uma destas selegoes. botéo de seta para cima trés vezes. Aceite a A A
™ alteragdo com o botéo OK.
At least one digital input has P3 5 ,’ ,’ {
been selected to seeral = —
operations. _I,Il / /--/ E
To prevent possible tnwanted .
operations, please check all
digital input selection peameters
h 4 h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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por alguma outra fungé@o, uma mensagem sera A A

5  Se aentrada digital DI6 ja estivesse sendo usada READY RUN  STor  ALARM FAULT G
rolada no visor. Altere uma destas selegdes. T cT oM READY RUN  STOP  ALARM /FAULT
AT LERST [ a A

v h 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
v h 4
FWD  REV 1/0  \KEYPAD BUS
Apos essas etapas, um sinal digital para a entrada digital DI6 controlara a fungdo Fechar
falha externa. é@
O valor de uma fung&o pode ser DigIN Slot0.1 (na exibigéo gréfica) ou dl 0.1 (na exibigao de
texto). Nessas condigdes, vocé ndo forneceu um terminal para a fungéo, ou a entrada foi Fig. 45: O menu Entradas analdgicas na exibi¢do de texto
definida como tendo sempre valor ABERTO. Esse ¢ o valor padrdo da maioria dos A. A exibigdo de texto C. O valor do parametro, ou seja, a entrada
parédmetros no grupo M3.5.1. B. O nome do parametro analégica definida
Por outro lado, algumas entradas tém o valor padrdo sempre FECHADO. Seus valores
indicam DigIN Slot0.2 na exibicdo gréafica e dl 0.2 na exibigdo de texto. Na compilagéo da placa de E/S padréo, ha 2 entradas analégicas disponiveis: os terminais do
INDICACAO! slot A2/3 e 4/5.
ﬂ Vocé também pode atribuir canais de tempo as entradas digitais. Ha mais

Tipo de entrada
(exibicao grafica)

Tipo de
entrada

(exibicao
de texto)

Explicagcao

informagdes sobre isso na Tabela Tabela 86 Configuragées da funcdo de suspenséo.

9.7.1.2 Programacao das Entradas Analdgicas

Vocé pode fazer uma sele¢éo da entrada de destino para o sinal de referéncia de frequéncia
analdgico dentre as entradas analdgicas disponiveis.

Entrada analégica n° 1 (terminais 2/3) na placa
no Slot A (placa de E/S padréo).

Entrada analégica n° 2 (terminais 4/5) na placa
Al A 2 no Slot A (placa de E/S padréo).

Al A 1

STOP‘G‘ READY ‘ 1le} A localizagdo do parametro P3.5.2.1.1 Selecdo de sinal de Al1 é no menu M3.5.2.1. O
Analog Input 1 parametro recebe o valor padrdo AnIN SlotA.1 na exibicdo gréfica ou Al A.1 na exibicéo de
D 10:377 p3.5.2.7.1 texto. A entrada de destino para o sinal da referéncia de frequéncia analégica Al1 sera entdo

a entrada analégica nos terminais 2/3. Use os interruptores dip para definir o sinal como
tens&o ou corrente. Consulte o Manual de Instalagdo para obter informagdes mais
detalhadas.

ATl Signal Sel/
AnINSIotA.1

AIl Filter Time
0.10s

indice Parametro Padréo

Descrigcao
0-10V/0-20mA|

AIl Signal Range \

EERRI 5°'°% dosinalde sy siota 1 a77
Fig. 44: O menu Entradas analdgicas na exibiggo gréfica Para alterar a entrada de Al1 para, por exemplo, a entrada analégica na sua placa opcional
A. A exibicao gréfica C. O valor do parametro, ou seja, a entrada no slot C, siga estas instrugdes.
B. O nome do parametro analdgica definida
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Programacéo das Entradas analdgicas na Exibi¢ao Gréafica 2 No modo Edig&o, a letra A piscara.

RUN SsTOP ALARM FAULT
1 Para fazer uma selegdo do parametro, pressione o A
botio de seta para a direita. STOP‘G READV‘ ‘ o 9 0 lq o
Dhnaloque Input 1 A i
wam P3.5.2.1.1 <I oo
ATl Signal Sel 7(\1 ri. 1
AnIN Slota.l N\
AIl Filter Time
0.10s v A 4
ATl Signal Range FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
0-10V/0-20mA : -
3 Fresteovorpre oo ottioe oy s on
2 No modo Edicéo, o valor do slot AnIN SlotA estara P . < A A
piscando e sublinhado. STOP‘G READY‘ ‘ o ’D5l cAl R
AIl Signal Sel N A i
ignal Se
ms2in B W B |
oI L.
A ‘)\/ \\/L. A\
v SAnIN SlotA.I_
— —~C v
Min: FWD__ REV 1/0  KEYPAD _ BUS
Max:

3 Para alterar o valor para AnIN SlotC, pressione o
botio de seta para cima. Aceite a alteragio com o s1op[C] Reapy] [ o
botéo OK. AIl Signal Sel

1:377 P3.5.2.1.1

A N

v SAnIN SlotC.IC
S
Min:
Max:
Programacéo das Entradas analdgicas na Exibicao de Textos
1 Pa@ fazer uma selegdo do parametro, pressione o READY RUN  Stor  ALARM  FAUT
botao OK. 2 ~
[ 1
P35 11 HI

v v
FWD  REV 1/0 KEYPAD _ BUS
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Funcao

Slot0.# Entradas digitais:

Vocé pode usar esta fungao para definir um sinal digital para em estado
constante de FALSO ou VERDADEIRO. O fabricante define alguns sinais
de forma que eles estejam sempre no estado VERDADEIRO, como, por
exemplo, o parametro P3.5.1.15 (Ativar funcionamento). O sinal Ativar
funcionamento esta sempre ativo se vocé nao altera-lo.

#=1: Sempre FALSO

# = 2-10: Sempre VERDADEIRO

Entradas analdgicas (usadas para propésitos de teste):

#=

: Entrada analégica = 0% da intensidade do sinal

: Entrada analégica = 20% da intensidade do sinal
ntrada analégica = 30% da intensidade do sinal etc.
# = 10: Entrada analégica = 100% da intensidade do sinal

O niimero (#) corresponde a uma entrada digital no slot A.

O numero (#) corresponde a uma entrada digital no slot B.

O numero (#) corresponde a uma entrada digital no slot C.

O numero (#) corresponde a uma entrada digital no slot D.

O numero (#) corresponde a uma entrada digital no slot E.

1=Canal de tempo 1, 2= Canal de tempo 2, 3= Canal de tempo 3
O numero (#) se refere a um nimero do bit de palavra de controle.
O numero (#) se refere ao nimero do bit dos Dados do processo 1.

Saida dados.# O numero (#) se refere a uma saida do bloco de fungéo correspondente
no Drive Customizer.
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9.7.2 Funcgoes Padrao de Entradas Programaveis

Tabela 119: F oes padrio das igitais e Sgit prog Jvei
F::e m fneice deparametros
D 8 A1 Sinal de controle 1 A P3.5.1.1

9 A2 Sinal de controle 2 A P3.5.1.2

10 A3 Fechar falha externa  P3.5.1.11

Selegéo de frequéncia P3.5.1.21
14 Ad predefinida 0

16 AB Fechar redefinicdo de  P3.5.1.13
falha

Selegdo de sinalde  P3.5.2.1.1
Al

- 45 A2 Sele@aoAdlg sinalde P3.5.2.2.1

9.7.3 Entradas Digitais

Os parametros sao fungdes que vocé pode conectar a um terminal de entrada digital. O texto
Digln Slot A.Zsignifica a segunda entrada do slot A. Também é possivel conectar as fungdes a
canais de tempo. Os canais de tempo funcionam como terminais.

2/3 A

- B oS predefinida 1

DI3
D4
DI5 Selegdo de frequéncia P3.5.1.22
Al
A2

Vocé pode monitorar os status das entradas digitais e das saidas digitais na exibigéo
Multimonitoramento.

P3.5.1.15 Ativar Funcionamento (ID 407)

Quando o contato estiver ABERTO, a partida do motor sera desativada.
Quando o contato estiver FECHADO, a partida do motor sera ativada.

Para parar, o conversor obedece ao valor de P3.2.5 Fungéo Parar O conversor sempre
desacelerara até a parada.

P3.5.1.16 Trava de Funcionamento 1 (ID 1041)
P3.5.1.17 Trava de Funcionamento 2 (ID 1042)

Se uma trava estiver ativa, o conversor ndo podera ser iniciado.

Vocé pode usar esta fungéo para impedir a partida do conversor quando o amortecedor
estiver fechado. Se vocé ativar uma trava durante a operagdo do conversor, ele ird parar.
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P3.5.1.49 Selecao do Conjunto de Parametros 1/2 (ID 496)

Este parédmetro define a entrada digital que pode ser usada para a selegéo entre o Conjunto
de parametros 1 e o Conjunto de parametros 2. Esta funcéo seréa ativada se qualquer outro
slot, que ndo ‘DigIN Slot0’, for selecionado para este parametro. A sele¢éo do conjunto de
parametros serd permitida somente quando o conversor estiver parado.

Contato aberto = Conjunto de parametros 1 carregado como conjunto ativo
Contato fechado = Conjunto de parametros 2 carregado como conjunto ativo

INDICAGAO!

Os valores dos parametros sdo armazenados no Conjunto 1 e no Conjunto 2 pelos
parametros B6.5.4 Salvar para Conjunto 1 e B6.5.4 Salvar para Conjunto 2. Esses
parametros podem ser usados a partir do teclado ou da ferramenta para PC Praxi
Live.

P3.5.1.50 Ativacao da Falha Definida pelo Usuario 1 (ID 15523)

Use este parametro para definir o sinal de entrada digital que ativara a Falha definida pelo
usuario 1 (ID de falha 1114).

P3.5.1.51 (P3.9.10) Ativacao da Falha Definida pelo usuario 2 (ID 15524)

Use este parametro para definir o sinal de entrada digital que ativara a Falha definida pelo
usuario 2 (ID de falha 1115).

9.7.4 Entrada Analégicas

P3.5.2.1.2 Tempo do Filtro do Sinal de Al1 (ID 378)

Este parametro filtra as perturbagdes no sinal de entrada analégico. Para ativar este
parametro, atribua a ele um valor maior do que 0.

INDICAGAO!
Um tempo longo de filtragem tornara a resposta de regulacéo lenta.
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Sinal da entrada analdgica

A
[%]

Sinal ndo filtrado

100% 4----

Sinal fitrado

63% -|

t[s]

Fig. 46: A filtragem do sinal de Al1
P3.5.2.1.3 Faixa do Sinal de Al1 (ID 379)

Pare definir o tipo de sinal de entrada analégico (corrente ou tens&o), use os interruptores
dip na placa de controle. Veja mais no Manual de Instalag&o.

Também é possivel usar o sinal de entrada analégico como referéncia de frequéncia. A
selegdo do valor 0 ou 1 alterara a escala do sinal de entrada analdgico.

Numero da
selegao

Nome da sele¢ao Descrigao

A faixa do sinal de entrada analégico € 0...10 V ou 0...20 mA
0...10V/0...20 mA (a configurag@o dos interruptores dip na placa de controle
indicam qual). O sinal de entrada é 0...100%.
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Referéncia de frequéncia [Hz]

A

Referéncia de freq. max.

w Sinal da entrada
0% 50% 100% " analdgica [%]
0 mA 10 mA 20 mA

Referéncia de freq. min.

Fig. 47: A faixa de sinal da entrada analdgico, sele¢do ‘0’

Namero da o
Descrigio

selecao

Nome da selegao

A faixa do sinal de entrada analégico € 2...10 V ou 4...20 mA
2..10V/4..20 mA (a configuragao dos interruptores dip na placa de controle
indicam qual). O sinal de entrada é 20...100%.

Referéncia de frequéncia [Hz]
A
Referéncia de freq. méx.
Referéncia de freq. min. p- Sinal da entrada
0% 20% 50% 100% "~ analdgica [%]
0mA 4 mA 10 mA 20 mA

Fig. 48: A faixa de sinal da entrada analdgico, selecdo ‘1’
P3.5.2.1.4 Min. Personalizado de Al1 (ID 380)

P3.5.2.1.5 Max. Personalizado de Al1 (ID 381)

Os parametros P3.5.2.1.4 e P3.5.2.1.5 permitem que vocé ajuste livremente a faixa de sinal
da entrada analégica entre -160 e 160%.
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Por exemplo, vocé pode usar o sinal da entrada analégica como referéncia de frequéncia, e
definir esses 2 parametros entre 40 e 80%. Nessas condi¢des, a referéncia de frequéncia
variara entre a Referéncia de frequéncia minima e a Referéncia de frequéncia maxima, e o
sinal de entrada analdgico variara entre 8 e 16 mA.

Referéncia de frequéncia [Hz]
A
Referéncia de freq. max.
P . - ci
Referéncia de freq. min. 0% 0% 0% 100%™ glrl\-laaklsgiacaerfg;:]da
0 mA 8 mA 16 mA 20 mA
Min. Max.
personalzado  personalzado
de AL de Al

Fig. 49: Min./méx. personalizados do sinal de Al1

P3.5.2.1.6 Inversao do Sinal de Al1 (ID 387)

Na inversdo do sinal de entrada analdgico, a curva do sinal se torna a oposta.

E possivel usar o sinal de entrada analégico como referéncia de frequéncia. A selegéo do
valor 0 ou 1 alterara a escala do sinal de entrada analogico.

Numero da o ot
= Nome da sele¢ao Descrigao
selecao

Sem inversao. O valor de 0% do sinal de entrada analégico
N corresponc?e a Referéncia de freq_uénc\a minima. O valor de

100% do sinal de entrada analégico corresponde a Referén-
cia de frequéncia maxima.
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Referéncia de frequéncia [Hz]
A

Referéncia de freq. max.

Sinal da entrada

Referéncia de freq. min.
P analdgica [%]

0% 50% 100%
0 mA 10 mA 20 mA

Fig. 50: Inverséo de sinal de Al1, selegcdo 0

Namero da
selecao

Nome da selecédo Descricao

inverséao de sinal. O valor de 0% do sinal de entrada analé-
gico corresponde a Referéncia de frequéncia maxima. O
valor de 100% do sinal de entrada analégico corresponde a
Referéncia de frequéncia minima.

Invertido

Referéncia de frequéncia [Hz]

A

Referéncia de freq. méx.

Sinal da entrada

Referéncia de freq. min.
P analdgica [%]

0% 50% 100%
0 mA 10 mA 20 mA

Fig. 51: Inversao do sinal de Al1, selecédo 1
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9.7.5 Saidas Digitais

P3.5.3.2.1 Funcéo R01 Basica (I D 11001)

Tabela 120: Os sinais de saida através de RO1

Namero da
- Nome da selegao Descrigao
selegao

Né&o usado
Pronto

Funcionamento

Falha geral
Falha geral invertida

Alarme geral

Revertido

Na velocidade

Falha de termistor

Regulador do motor ativado

Sinal de partida ativo

Controle do teclado ativo

Controle de E/S B ativo

=)

Superviséo de limite 1

=

Supervisao de limite 2

Modo de incéndio ativo
6 Jogging ativo

Frequéncia predefinida ativa

III

Parada rapida ativa
PID em Sleep Mode

Preenchimento suave de PID
ativado

SCHMERSAL

A saida no é usada.
O conversor de frequéncia esta pronto para operar.

O conversor de frequéncia esta em funcionamento (o motor
esta em operagao).

Ocorreu um acionamento de falha.
Néo ocorreu um acionamento de falha.
Ocorreu um alarme.

O comando de reversao foi executado.

A frequéncia de saida se tornou a mesma da referéncia de
frequéncia definida.

Ocorreu uma falha de termistor.

Um dos reguladores de limite (por exemplo, limite de cor-
rente ou limite de torque) foi ativado.

O comando de partida do conversor esta ativo.

A selegéo é controle de teclado (o local de controle ativo é o
teclado).

A selecao é local B de controle de E/S (o local de controle
ativo é a E/S B).

A supervis&o de limite sera ativada se o valor do sinal ficar
abaixo ou acima do limite de supervisao definido (P3.8.3 ou
P3.8.7).

A fungao do Modo de incéndio esta ativa.

A fungéo de jogging esta ativa.

A selegdo de frequéncia predefinida foi feita com os sinais de
entrada digitais.

A fungao Parada rapida esta ativa.
O controlador PID esta em Sleep Mode.

A fungao Preenchimento suave do controlador PID esta ativa.
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Tabela 120: Os sinais de saida através de RO1

Nimero da
= Nome da selecao
selecao

Supervisao de realimentagao

PID

do ExtPID

Controle do motor 1

Controle do motor 2

Controle do motor 3
Controle do motor 4
Controle do motor 5
Controle do motor 6
Canal de tempo 1

Canal de tempo 2

Canal de tempo 3
fieldbus

fieldbus

processo do fieldbus
processo do fieldbus
processo do fieldbus
tengao

tengao

290

Supervisdo de realimentagdo
Alarme de pressdo de entrada

Alarme de protecao contra gelo

Bit 13 da Palavra de controle do

Bit 14 da Palavra de controle do

Bit 0 da Entrada 1 dos dados do
Bit 1 da Entrada 1 dos dados do
Bit 2 da Entrada 1 dos dados do
Alarme de contador 1 de manu-

Falha no contador 1 de manu-

Bit 15 da Palavra de controle do
36 .
fieldbus

O valor da realimentagéo do controlador PID ndo esta nos
limites de supervisdo.

O valor da realimentagéo do controlador PID externo ndo
esta nos limites de superviséo.

A pressao de entrada da bomba esta abaixo do valor definido
pelo parametro P3.13.9.7.

A temperatura medida da bomba esta abaixo do nivel defi-
nido pelo parametro P3.13.10.5.

O controle de contator da fungdo Multibomba.
O controle de contator da fungdo Multibomba.
O controle de contator da fungao Multibomba.
O controle de contator da fungao Multibomba.
O controle de contator da fungao Multibomba.
O controle de contator da fungdo Multibomba.
O status do Canal de tempo 1.
O status do Canal de tempo 2.
O status do Canal de tempo 3.

O controle de saida (relé) digital do bit 13 da palavra de con-
trole do Fieldbus.

O controle de saida (relé) digital do bit 14 da palavra de con-
trole do Fieldbus.

O controle de saida (relé) digital do bit 15 da palavra de con-
trole do Fieldbus.

O controle de saida (relé) digital do bit 0 da Entrada 1 dos
dados de processo do fieldbus.

O controle de saida (relé) digital do bit 1 da Entrada 1 dos
dados de processo do fieldbus.

O controle de saida (relé) digital do bit 2 da Entrada 1 dos
dados de processo do fieldbus.

O contador de manuteng&o atingiu o limite de alarme defi-
nido pelo parametro P3.16.2.

O contador de manutencéo atingiu o limite de alarme defi-
nido pelo parametro P3.16.3.
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Tabela 120: Os sinais de saida através de RO1

Numero da
selecao

(invertido)

Saida dados.1
Saida dados.2
Saida dados.3
Saida dados.4
Saida dados.5

Saida dados.6

- Saida dados.7

Saida dados.8

Saida dados.9

Saida dados.10

Chave do motor aberta

TESTE (sempre Fechado)

SCHMERSAL

Controle de freio mecénico

Controle de freio mecanico

Controle da bomba jockey
Controle da bomba priming

Limpeza automatica ativa

Preaquecimento do motor ativo

Nome da selecao Descricao

O comando Abrir freio mecanico.

O comando Abrir freio mecanico (invertido).

A saida do Bloco programavel 1. Veja o menu de parametros
M3.19 Drive Customizer.

A saida do Bloco programavel 2. Veja o menu de parametros
M3.19 Drive Customizer.

A saida do Bloco programavel 3. Veja o menu de parametros
M3.19 Drive Customizer.

A saida do Bloco programavel 4. Veja o menu de parametros
M3.19 Drive Customizer.

A saida do Bloco programavel 5. Veja o menu de parametros
M3.19 Drive Customizer.

A saida do Bloco programavel 6. Veja o menu de parametros
M3.19 Drive Customizer.

A saida do Bloco programavel 7. Veja o menu de parametros
M3.19 Drive Customizer.

A saida do Bloco programavel 8. Veja o menu de parametros
M3.19 Drive Customizer.

A saida do Bloco programavel 9. Veja o menu de parametros
M3.19 Drive Customizer.

A saida do Bloco programavel 10. Veja o menu de parame-
tros M3.19 Drive Customizer.

O sinal de controle da bomba jockey externa.
O sinal de controle da bomba priming externa.
A fungéo de limpeza automatica da bomba foi ativada.

A fung@o Chave do motor detectou que a chave entre o con-
versor e o motor esta aberta.

291



9.7.6 Saidas Analdgicas

P3.5.4.1.1 Funcéo A01 (I D 10050)

O contetido do sinal de saida analégico 1 ¢ especificado neste parametro. A escala do sinal
de saida analégico depende do sinal.
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Numero da
selecao

Nome da selegao

Teste 0% (ndo usado)
TESTE 100%
Frequéncia de saida
Referéncia de frequéncia
Velocidade do motor
Corrente de saida
Torque do motor
Poténcia do motor

0
“ Tens&@o do motor
Tensao do circuito intermedia-
rio CC
Setpoint do PID
1 Realimentagao PID
Saida EXtPID

Entrada 1 dos dados de pro-
cesso do fieldbus

Entrada 2 dos dados de pro-
cesso do fieldbus

Entrada 8 dos dados de pro-
cesso do fieldbus

Entrada 4 dos dados de pro-
cesso do fieldbus

Entrada 5 dos dados de pro-
cesso do fieldbus

Entrada 6 dos dados de pro-
cesso do fieldbus

SCHMERSAL

Descricao

A saida analdgica ¢ definida como 0% ou 20%, de forma que
corresponda ao parametro P3.5.4.1.3.

A saida analdgica é definida como 100% do sinal (10 V /20
mA).

A frequéncia de saida real de 0 até a Referéncia de frequén-
cia maxima.

A referéncia de frequéncia real de 0 até a referéncia de fre-
quéncia maxima.

A velocidade real do motor de 0 até a Velocidade nominal do
motor.

A corrente de saida do conversor de 0 até a Corrente nomi-
nal do motor.

O torque real do motor de 0 até o Torque nominal do motor
(100%).

A poténcia real do motor de 0 até a Poténcia nominal do
motor (100%).

A tens@o real do motor de 0 até a Tens&o nominal do motor.

A tensdo real do circuito intermediario CC 0...1000 V.

O valor real do setpoint do controlador PID (0...100%).

O valor real da realimentagao do controlador PID (0...100%).
A saida do controlador PID (0...100%).

A saida do controlador PID externo (0...100%).

Entrada 1 dos dados de processo do fieldbus: 0...10000 (cor-
responde a 0...100,00%).

Entrada 2 dos dados de processo do fieldbus: 0...10000 (cor-
responde a 0...100,00%).

Entrada 3 dos dados de processo do fieldbus: 0...10000 (cor-
responde a 0...100,00%).

Entrada 4 dos dados de processo do fieldbus: 0...10000 (cor-
responde a 0...100,00%).

Entrada 5 dos dados de processo do fieldbus: 0...10000 (cor-
responde a 0...100,00%).

Entrada 6 dos dados de processo do fieldbus: 0...10000 (cor-
responde a 0...100,00%).
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Namero da
selecao

cesso do fieldbus

Entrada 8 dos dados de pro-

cesso do fieldbus

20

Saida dados.1
22

Saida dados.2
23

Saida dados.3
24

Saida dados.4
25

Saida dados.5
26

Saida dados.6
27

Saida dados.7
28

Saida dados.8
29

Saida dados.9
30

Saida dados.10

Nome da sele¢ao

Entrada 7 dos dados de pro-

Descrigao

Entrada 7 dos dados de processo do fieldbus: 0...10000 (cor-
responde a 0...100,00%).

Entrada 8 dos dados de processo do fieldbus: 0...10000 (cor-
responde a 0...100,00%).

A saida do Bloco programavel 1: 0...10000 (corresponde a 0...
100,00%). Veja 0 menu de parametros M3.19 Drive Customi-
zer.

A saida do Bloco programavel 2: 0...10000 (corresponde a 0...
100,00%). Veja o menu de parametros M3.19 Drive Customi-
zer.

A saida do Bloco programavel 3: 0...10000 (corresponde a 0...
100,00%). Veja o menu de parametros M3.19 Drive Customi-
zer.

A saida do Bloco programavel 4: 0...10000 (corresponde a 0...
100,00%). Veja o menu de parametros M3.19 Drive Customi-
zer.

A saida do Bloco programavel 5: 0...10000 (corresponde a 0...
100,00%). Veja o menu de pardametros M3.19 Drive Customi-
zer.

A saida do Bloco programavel 6: 0...10000 (corresponde a 0...
100,00%). Veja o menu de parametros M3.19 Drive Customi-
zer.

A saida do Bloco programavel 7: 0...10000 (corresponde a 0...
100,00%). Veja 0 menu de parametros M3.19 Drive Customi-
zer.

A saida do Bloco programavel 8: 0...10000 (corresponde a 0...
100,00%). Veja o menu de parametros M3.19 Drive Customi-
zer.

A saida do Bloco programavel 9: 0...10000 (corresponde a 0...
100,00%). Veja o menu de parametros M3.19 Drive Customi-
zer.

A saida do Bloco programavel 10: 0...10000 (corresponde a
0...100,00%). Veja o menu de parametros M3.19 Drive Custo-
mizer.

P3.5.4.1.4 Escala Minima de AO1 (ID 10053)

P3.5.4.1.5 Escala Maxima de AO1 (ID 10054)

Vocé pode usar estes 2 parametros para ajustar liviemente a escala do sinal de saida
analdgico. A escala é definida em unidades de processamento e depende da selegdo do

parametro P3.5.4.1.1 Fungao AO1.

©
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Por exemplo, vocé pode fazer uma selecéo da frequéncia de saida do conversor para o
contetido do sinal de saida analdgico, e definir os parametros P3.5.4.1.4 e P3.5.4.1.5 entre 10
e 40 Hz. Assim, a frequéncia de saida do conversor variara entre 10 e 40 Hz, e o sinal de
saida analdgico variara entre 0 e 20 mA.

, Sinal da
saida analdgica
[%]

100%
20 mA

50%
10 mA

Frequéncia
OOrZDA P de saida [Hz]

0 Hz 10 Hz 40 Hz Referéncia
de freq. max.
Escala Escala
min. AO méx. AO

Fig. 52: A escala do sinal de AO1

9.8 Frequéncias Proibidas

Em alguns processos pode ser necessdrio evitar algumas frequéncias devido a problemas de
ressonancia mecanica que elas possam causar. Com a fungéo Frequéncias proibidas, é
possivel evitar o uso dessas frequéncias. Quando a referéncia de frequéncia de entrada for
aumentada, a referéncia de frequéncia interna permanecera no limite inferior, até que a
referéncia de frequéncia de entrada esteja acima do limite superior.

P3.7.1 Limite Inferior da Faixa de Frequéncia Proibida 1 (ID 509)
P3.7.2 Limite Superior da Faixa de Frequéncia Proibida 1 (ID 510)
P3.7.3 Limite Inferior da Faixa de Frequéncia Proibida 2 (ID 511)
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P3.7.4 Limite Superior da Faixa de Frequéncia Proibida 2 (ID 512) 9.9 Supervisées

P3.7.5 Limite Inferior da Faixa de Frequéncia Proibida 3 (ID 513) P3.9.1.2 Resposta a Falha Externa (ID 701)

P3.7.6 Limite Superior da Faixa de Frequéncia Proibida 3 (ID 514) Com este parametro, vocé pode defin'ir a .re.sposta dq conversor a uma falhg externa. Se
ocorrer uma falha, o conversor podera exibir uma notificagdo dela em seu visor. A

notificagdo é feita em uma entrada digital. A entrada digital padrao é a DI3. Vocé também
pode programar os dados de resposta em uma saida de relé.

P3.9.1.14 Resposta a Falha de Safe Torque OFF (STO) (ID 775)

Referéncia atual

Lim. superior Este parametro define a resposta para F30 Safe Torque Off (ID da falha: 530).

Este parametro define a operagéo do conversor quando a fungdo Safe Torque Off (STO) for
ativada (por exemplo, o botdo de parada de emergéncia foi pressionado, ou alguma outra

Lim. inferior o
operag&o de STO foi ativada).
0 = Sem agao
- - L - 1 = Alarme
. I;lm. Lim. Referéncia solicitada 2 = Falha, parar de acordo com a fungéo de parada definida P3.2.5 Fungéao Parar
inferior: superior 3 = Falha, parada por desaceleragéo natural
Fig. 83: As frequéncias proibidas 9.9.1 Protecdes Térmicas do Motor
P3.7.7 Fator de Tempo da Rampa (ID 518) A proteg&o térmica do motor evita que o motor aqueca demais.
O Fator de tempo da rampa define os tempos de aceleracao e desaceleragao quando a O conversor de frequéncia pode fornecer uma corrente mais alta que a corrente nominal. A
frequéncia de safda estiver em uma faixa de frequéncia proibida. O valor do Fator de tempo alta corrente pode ser necessaria para a carga e isso deve ser usado. Nessas condigoes, ha
darampa é multiplicado pelo valor dos parametros P3.4.1.2 (Tempo de aceleracdo 1)e um risco de sobrecarga térmica. Baixas frequéncias apresentam um risco maior. Em baixas
P3.4.1.3 (Tempo de desaceleragéo 1). Por exemplo, o valor 0,1 torna o tempo de aceleragéo/ frequéncias, o efeito de arrefecimento e a capacidade do motor sdo reduzidos. Se o motor
desaceleragdo dez vezes mais curto. possuir um ventilador externo, a redugéo de carga em baixas frequéncias serd menor.
. ; A protegao térmica do motor é baseada em célculos. A fungao de protegao usa a corrente de
Frequéncia de saida [Hz] saida do conversor para saber qual ¢ a carga do motor. Se a placa de controle nao estiver
A , energizada, os célculos serao redefinidos.
.
// Para ajustar a protegdo térmica do motor, use os parametros de P3.9.2.1 a P3.9.2.5. Vocé
Lim. superior // pode monitorar o status térmico do motor no visor do painel de controle. Consulte o Capitulo

3 Interfaces do usuario

Fator de tempo
da rampa = 0,3

Lim. inferior

"W Fator de tempo INDICAGAO!
da 5

rampa = 2,

2 Se vocé usar cabos de motor longos (méax. de 100 m) junto com conversores
pequenos (<1,5 kW), a corrente do motor medida pelo conversor pode ser muito
maior do que a corrente real do motor. Isso ocorre porque ha correntes capacitivas
no cabo do motor.

A CUIDADO!

>
>

Tempo [s] Certifique-se de que o fluxo de ar até o motor nio esteja bloqueado. Se o fluxo de
ar estiver bloqueado, a fungéo ndo protegera o motor, e ele pode ficar quente
demais. Isso pode causar danos ao motor.

Fig. 54: O parametro Fator de tempo da rampa
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P3.9.2.3 Fator de Arrefecimento de Velocidade Zero (ID 706)

Quando a velocidade for 0, esta func¢&o calculara o fator de arrefecimento em relagdo ao
ponto onde o motor opera em velocidade nominal, sem refrigeracédo externa.

O valor padréo é definido para condigdes onde ndo haja ventilador externo. Se vocé usar um
ventilador externo, vocé podera definir o valor como mais alto do que sem o ventilador,
como, por exemplo, a 90%.

Se vocé alterar o parametro P3.1.1.4 (Corrente nominal do motor), o parametro P3.9.2.3 sera
automaticamente definido com seu valor padrao.

Mesmo que vocé altere este parametro, ele nédo tera efeito sobre a corrente de saida maxima
do conversor. Somente o parametro P3.1.3.1 Limite de corrente do motor pode alterar a
corrente de saida maxima.

A frequéncia de canto para a protegéao térmica € de 70% do valor do parametro P3.1.1.2
(Frequéncia nominal do motor).

PResfriamento &

Area de sobrecarga
100% f - —

ID706=40%

0 Freq. éorner fn f

Fig. 55: A curva de corrente térmica do motar |
P3.9.2.4 Constante de Tempo Térmica do Motor (ID 707)

A constante de tempo é o tempo durante o qual a curva de aquecimento calculada atinge
63% de seu valor desejado. O comprimento da constante de tempo tem relagdo com as
dimensdes do motor. Quanto maior o motor, mais longa a constante de tempo.

Em motores diferentes, a constante de tempo térmica do motor é diferente. Ela também
varia com os diferentes fabricantes de motores. O valor padrdo do parametro varia de
tamanho para tamanho.

O tempo t6 € o tempo, em segundos, no qual o motor pode operar com seguranca em 6 vezes
a corrente nominal. E possivel que o fabricante do motor fornega os dados com o motor. Se
vocé conhecer a t6 do motor, vocé podera definir o parametro da constante de tempo com
essa ajuda. Geralmente, a constante de tempo térmica do motor, em minutos, é de 2*t6.
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Quando o conversor estiver no estado de parada, a constante de tempo serd aumentada
internamente para 3 vezes o valor definido do parametro, pois a refrigeragéo funciona
baseada em convecgao.

I/I+ A
T Corrente

v

100%

63% —

v

T = Constante de tempo térmica do motor

Fig. 56: A constante de tempo térmica do motor

P3.9.2.5 Capacidade de Carga Térmica do Motor (ID 708)

Por exemplo, se vocé definir o valor como 130%, o motor ird para a temperatura nominal
com 130% da corrente nominal do motor.

SCHMERSAL
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/Iy
Corrente
t
Alarme/Falha
T :
Area de ac I
T
T
105% —
. t
— — — — Capacidade de carga 80%
Capacidade de carga 100%
"""""" Capacidade de carga 130%

Fig. 57: O célculo da temperatura do motor

9.9.2 Prote¢des Contra Parada do motor

A fungé@o de protecdo contra estolagem do motor oferece protecdo ao motor contra
sobrecargas breves. Uma sobrecarga pode ser causada, por exemplo, por um eixo estolado.
E possivel definir o tempo de reagao da protegao contra estolagem como menor do que
aquele da protegao térmica do motor.

O estado de estolagem do motor é especificado pelos parametros, P3.9.3.2 Corrente de
estolagem e P3.9.3.4 Limite de frequéncia de estolagem. Se a corrente for maior do que o
limite definido, e a frequéncia de saida for menor do que o limite, o motor estara em um
estado de estolagem.

A protegéao contra estolagem € um tipo de protegdo contra sobrecorrente.
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INDICAGAO!

Se vocé usar cabos de motor longos (méx. de 100 m) junto com conversores
pequenos (<1,5 kW), a corrente do motor medida pelo conversor pode ser muito
maior do que a corrente real do motor. Isso ocorre porque ha correntes capacitivas
no cabo do motor.

P3.9.3.2 Corrente de Estolagem (ID 710)

Vocé pode definir o valor deste parametro entre 0,0 e 2*IL. Para que ocorra um estado de
estolagem, a corrente deve estar acima desse limite. Se o parametro P3.1.3.1 Limite de
corrente do motor for alterado, esse parametro sera automaticamente calculado como
sendo 90% do limite de corrente.

INDICACAO!
O valor da Corrente de estolagem deve ser inferior ao limite de corrente do motor.

Area de
estolagem

1D710

ID712
Fig. 58: As configuragées das caracteristicas da estolagem

P3.9.3.3 Limite Tempo de Estolagem (ID 711)

Vocé pode definir o valor deste parametro entre 1,0 e 120,0 s. Esse é o tempo maximo para o
estado de estolagem permanecer ativo. Um contador interno contaré o tempo de estolagem.

Se o valor do contador de tempo de estolagem ultrapassar esse limite, a protegdo causara
um acionamento no conversor.

9.9.3 Protecao Contra Subcarga

O propésito da protecao contra subcarga do motor € o de garantir de que haja uma carga no
motor quando o conversor estiver operando. Se o motor perder a carga, pode ocorrer um
problema no processo. Por exemplo, uma correia pode arrebentar, ou uma bomba pode
secar.

Vocé pode ajustar a protegdo contra subcarga do motor com os parametros P3.9.4.2
(Protegao contra subcarga: carga de area de enfraquecimento do campo) e P3.9.4.3
(Protegao contra subcarga: carga de frequéncia zero). A curva de subcarga é uma curva
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quadratica entre a frequéncia zero e o ponto de enfraquecimento do campo. A protegdo ndo
estara ativa abaixo de 5 Hz. O contador de tempo de subcarga ndo opera abaixo de 5 Hz.

Os valores dos parametros de protegdo contra subcarga sdo definidos em percentual do
torque nominal do motor. Para encontrar a razéo de escala para o valor de torque interno,
use os dados da plada de identificagdo do motor, a corrente nominal do motor e a corrente
nominal do IH do conversor. Se vocé usar uma corrente diferente da corrente nominal do
motor, a precisao do célculo sera reduzida.

INDICAGAO!

Se vocé usar cabos de motor longos (max. de 100 m) junto com conversores
pequenos (1,5 kW), a corrente do motor medida pelo conversor pode ser muito
maior do que a corrente real do motor. Isso ocorre porque ha correntes capacitivas
no cabo do motor.

P3.9.4.2 Protegdo Contra Subcarga: Carga de Area de enfraquecimento de Campo
(ID 714)

Vocé pode definir o valor deste parametro entre 10,0 e 150,0% x TnMotor. Esse valor é o
limite para o torque minimo quando a frequéncia de saida estiver acima do ponto de
enfraquecimento do campo.

Se voceé alterar o parametro P3.1.1.4 (Corrente nominal do motor), esse parametro sera
automaticamente restaurado para seu valor padrao. Consulte 9.9.3 Protegdo contra subcarga.

Torque

ID714 |-

D715 |
Area de subcarga

3 f

| H
E; Hz Ponto de enff'aquecimento
do campo

Fig. 59: Configuracdo da carga minima

P3.9.4.4 Protecao Contra Subcarga: Limite de Tempo (ID 716)

Voceé pode definir o limite de tempo entre 2,0 e 600,0 s.

Esse é o tempo maximo permitido para um estado de subcarga permanecer ativo. Um
contador interno contara o tempo de subcarga. Se o valor do contador ultrapassar esse
limite, a protecdo causara um acionamento no conversor. O conversor sofrera o
acionamento conforme definido no parametro P3.9.4.1 Falha de subcarga. Se o conversor
parar, o contador de subcarga voltara para 0.
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Contador de tempo de subcarga

Area de
acionamento

D716

Acionamento/aviso ID713

Tempo

Subcarga -
Sem subcarga

Fig. 60: A fungdo Contador de tempo de subcarga

P3.9.5.1 Modo de Parada Rapida (ID 1276)
P3.9.5.2 (P3.5.1.26) Ativagao de Parada Rapida (ID 1213)
P3.9.5.3 Tempo de Desaceleragéo de Parada Rapida (ID 1256)

P3.9.5.4 Resposta a Falha de Parada Rapida (ID 744)

Com a fungdo de parada rapida, vocé pode parar o conversor em um procedimento ndo usual
a partir da E/S ou do Fieldbus, em condigdes ndo usuais. Quando a fungdo de parada rapida
estiver ativa, vocé podera fazer o conversor desacelerar e parar. E possivel programar um
alarme ou falha para inserir uma marca no histérico de falhas indicando que houve uma
solicitacdo de parada rapida.

é CUIDADO!

N&o use a funcéo de parada rapida como parada de emergéncia. Uma parada de
emergéncia deve interromper o fornecimento de energia do motor. A fungéo de
parada rapida nao faz isso.

SCHMERSAL
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(E/9 parada rapida ativada

Operagdo |¢
normal

Iniciar sequéncia
de parada de
acordo com o

Modo de parada

répida e o Tempo|

de desaceleragdo
de parada rapida

O conversor
parou?

O conversor foi
forcado ao
estado N&o pronto
e um alarme/falha
foi acionado de
acordo com a
Falha de
parada rapida

Fig. 61: A Iégica da parada rdpida

Use a Protecéo inferior de Al para encontrar falhas nos sinais de entrada analégicos. Esta
fungéo oferece protegédo somente para as entradas analégicas que sdo usadas como
referéncia de frequéncia, referéncia de torque ou nos controladores PID/ExtPID.

Vocé pode ter a protecéo ativa quando o conversor estiver no estado EM FUNCIONAMENTO,
ou nos estados EM FUNCIONAMENTO e PARADO.
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Nimero da
selecao

Nome da selegao Descrigao

Protegéao desativada

Proteg&o ativada no estado EM | A protegao sera ativada somente quando o conversor estiver
FUNCIONAMENTO no estado EM FUNCIONAMENTO.

Proteg&o ativada nos estados A protecao sera ativada nos dois estados, EM FUNCIONA-
3 EM FUNCIONAMENTO e MENTO e PARADO.
PARADO

P3.9.8.2 Falha Inferior de Entrada Analdgica (ID 700)

Se a Protec&o inferior de Al for ativada pelo parametro P3.9.8.1, esse parametro dara uma
resposta para o cédigo de falha 50 (ID de falha 1050).

A fungao Protecao inferior de Al monitora o nivel de sinal das entradas analdgicas 1-6. Se o
sinal de entrada analdgico se tornar menor que 50% do sinal minimo por 3 s, uma falha ou
alarme de Al baixa sera exibido.

INDICAGAO!
Vocé podera usar o valoralarme + freq. anteriorsomente quando usar a entrada
analégica 1 ou a entrada analégica 2 como referéncia de frequéncia.

Namero da
selegcao

Nome da sele¢ao Descrigao

Sem agao A Protecao inferior de Al nao sera usada.

Alarme

0
- Alarme, frequéncia predefinida A referéncia de frequéncia é definida por P3.9.1.13 Frequén-

cia de alarme predefinida.

P . A ultima frequéncia valida sera mantida como referéncia de
Alarme, frequéncia anterior

frequéncia.
Faha O conversor ira parar conforme definido em P3.2.5 Modo de
parada.
5 Falha, parada por desacelera- O conversor ira parar por desaceleragao natural.
Gao natural

P3.9.9.2 Resposta a Falha Definida pelo Usuario 1 (ID 15525)

Este parametro define a resposta a Falha definida pelo usuario 1 (ID de falha 1114), ou seja,
como o conversor operara quando a falha ocorrer.

P3.9.10.2 Resposta a Falha Definida pelo Usuario 2 (ID 15526)

Este parametro define a resposta a Falha definida pelo usuario 2 (ID de falha 1115), ou seja,
como o conversor operara quando a falha ocorrer.
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9.10 Reset Automatico

P3.10.1 Reset Automatico (ID 731)

Use o parametro P3.10.1 para ativar a funcdo Reset automético. Para fazer uma selegéo das
falhas que serédo redefinidas automaticamente, atribua os valores 0 ou 7 aos parametros de
P3.10.6 a P3.10.13.

INDICAGAO!
A fungao de reset automatico esta disponivel somente para alguns tipos de falhas.
P3.10.3 Tempo de Espera (ID 717)

P3.10.4 Tempo de Avaliagao (ID 718)

Use este parametro para definir o tempo de avaliagéo para a fungdo de reset automatico.

Durante o tempo de avaliagéo, a fungéo de reset automatico tentaré resetar as falhas que
ocorrerem. A contagem de tempo se inicia a partir do primeiro reset automatico. As falhas
seguintes iniciardo a contagem de tempo de avaliagdo novamente.

P3.10.5 Nimeros de Tentativas (ID 759)
Se o nimero de tentativas durante o tempo de avaliagdo exceder o valor deste parametro,

uma falha permanente sera exibida. Caso contrario, a falha deixara de ser exibida apos o
tempo de avaliagdo ser concluido.

Com o parametro P3.10.5, vocé pode definir o nimero maximo de tentativas de reset
automatico durante o tempo de avaliagdo definido em P3.10.4. O tipo de falha ndo tem efeito
sobre o nimero maximo.
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Tempo de Tempo de Tempo de

espera espera espera
[—\ D717 ’—‘ D717 D717
Acionador. ‘ ‘ H

de falhas

Alarm EQ

Redefinicdo ﬂ
automatica

Redefinir 1 Redefinir 2

Tempo de
avaﬁagéo— Tempo de avaliagdo ID718

[—
Falha ativa L

Numero de tentativas: (ID759 = 2)
Fig. 62: A fungdo Reset automatico

9.11 Funcoes de Temporizador

As fungdes de temporizador possibilitam que o RTC (Relégio em tempo real) interno controle
fungdes. Todas as funcdes que podem ser controladas por uma entrada digital também
podem ser controladas pelo RTC, com os canais de tempo 1-3. N&o é necessario ter um PLC
externo para controlar uma entrada digital. Vocé pode programar os intervalos aberto e
fechado da entrada internamente.

Para obter melhores resultados com as fungdes de temporizador, instale uma bateria e faga
as configurages do Reldégio em tempo real cuidadosamente no Assistente de inicializagdo. A
bateria esta disponivel como uma opgao.

INDICAGAO!

Nos ndo recomendamos que vocé use as fungdes de temporizador sem uma
bateria auxiliar. As configuragées de data e hora do conversor serao redefinidas a
cada desligamento, se ndo houver bateria para o RTC.

Canais de Tempo

Vocé pode atribuir a saida das fungdes de intervalo e/ou temporizador aos canais de tempo
1-3. Vocé pode usar os canais de tempo para controlar fungées do tipo ligada/desligada,
como, por exemplo, saidas de relé ou entradas digitais. Para configurar a l6gica ligado/
desligado dos canais de tempo atribua intervalos e/ou temporizadores a eles. Um canal de
tempo pode ser controlado por varios intervalos ou temporizadores diferentes.
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P| Atribuir ao canal

Interval 1

Canal de tempo 1

Interval 2

Intervalo 3
Intervalo 4
Intervalo 5

Canal de tempo 2

Canal de tempo 3

Fig. 63: A atribuigdo de intervalos e temporizadores aos canais de tempo € flexivel. Cada intervalo
e temporizador tem um parédmetro com o qual vocé pode atribui-lo a um canal de tempo.

Intervalos

Use parametros para atribuir a cada intervalo um Tempo ATIVO e um Tempo INATIVO. Esse é
o horario diario no qual o intervalo estara ativo durante os dias definidos pelos parametros

De dia e Até dia. Por exemplo, com a configuragdo de parametros abaixo, o intervalo estara
ativo das 7h00 as 9h00 de segunda a sexta-feira. O canal de tempo é como uma entrada
digital, mas virtual.

Tempo ATIVO: 07:00:00
Tempo INATIVO: 09:00:00
De dia: Segunda-feira
Até dia: Sexta-feira

Temporizadores

Use os temporizadores para definir um canal de tempo como ativo durante um certo periodo
com um comando de uma entrada digital ou de um canal de tempo.
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Tempo restante

Tempo

Ativagdo
t
J | Duragio ___SAipA

Fig. 64: O sinal de ativagdo vird de uma entrada digital ou de uma entrada digital virtual, como um
canal de tempo. O temporizador conta para baixo a partir da borda em queda.

Os parametros abaixo definirdo a atividade do temporizador quando a entrada digital 1 no
slot A estiver fechada. Eles também manteréo o temporizador ativo por 30 s apos ele ser
aberto.

« Duragéo: 30 s
«  Temporizador: Digin SlotA.1

Vocé pode usar uma duragéo de 0 segundos para contornar um canal de tempo que tenha
sido ativado por uma entrada digital. Ndo ha atraso de desativagédo apds a borda em queda.

Exemplo:
Problema:

O conversor de frequéncia esta em um armazém e controla o ar condicionado. Ele deve
operar entre 7h00 e 17h00 nos dias Uteis, e entre 9h00 e 13h00 nos finais de semana. Isso
também é necessario para o conversor operar fora dessas horas, caso haja pessoas no
armazém. O conversor deve continuar a operar por 30 minutos apés o pessoal ter ido
embora.

Solugaa

Defina 2 intervalos, 1 para dias Uteis e 1 para fins de semana. Um temporizador também &
necessaria para ativar o processo fora das horas definidas. Veja a configuragao abaixo.

Intervalo 1

P3.12.1.1: Tempo ATIVO: 07:00:00

P3.12.1.2: Tempo INATIVO: 17:00:00

P3.12.1.3: Dias: Segunda-feira, Terca-feira, Quarta-feira, Quinta-feira, Sexta-feira
P3.12.1.4: Atribuir a canal: Canal de tempo 1
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stop| (] ReadY 110

D Interval 1
1:1466 ¥3.12.1.3

ON Time

07:00:00
OFF Time
17:00:00
@a
B Days
[u]

Fig. 65: Uso das fungdes de temporizador para definir um intervalo

stop| (] Redy [ o

Days
» w1213

O«
[m)

® Help

Q Add to favourites

Fig. 66: Entrando no modo Edic&o

stor| ] ReAdY [ o
Days

o w3.12.1.3.1
[ ] Monday

Tuesday

[ ] Wednesday

Thursday

[] Friday

Fig. 67: A marcagéo das caixas de selecdo para os dias lteis

Intervalo 2

P3.12.2.1: Tempo ATIVO: 09:00:00
P3.12.2.2: Tempo INATIVO: 13:00:00

ias: Sabado, Domingo

tribuir a canal: Canal de tempo 1

Temporizador 1

P3.12.6.1: Durag&o: 1800 s (30 min)

P3.12.6.2: Temporizador 1: DigIn SlotA.1 (O parametro esta localizado no menu de entradas
digitais.)

P3.12.6.3: Atribuir a canal: Canal de tempo 1

P3.5.1.1: Sinal de controle 1 A: Canal de tempo 1 para o comando Execugéo de E/S
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Intervalo 1

Dias = Segunda-feira a Sexta-feira

ATIVO = 07:00:00 h INATIVO = 17:00:00 h

Intervalo 2

Dias = Sabado e Domingo

ATIVO = 09:00:00 h INATIVO = 13:00:00 h

(Iniciar/Parar)

Entrada digital 1

no Slot A racao do
Tei rizador
1 800s

Fig. 68: O Canal de tempo 1 é usado como o sinal de controle para o comando de partida, em vez

de uma entrada digital.

9.12 Controlador PID

P3.13.1.9 Banda Morta (ID 1056)

P3.13.1.10 Atraso de Banda Morta (ID 1056)

Se o valor real permanecer na area de banda morta por um intervalo de tempo definido no
Atraso de banda morta, a saida do controlador PID seréa travada. Esta fungéo evita o desgaste

e movimentos indesejados dos atuadores, como, por exemplo, as valvulas.

.Banda morta (ID1056)

Referéncia

:/

N

I

—

Atraso de banda mg

rta (ID1057)

Saida travada

Valor real

Fig. 69: A fungao Banda morta
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9.12.1 Pré-Alimentacao

P3.13.4.1 Funcao de Pré-Alimentacéo (ID 1059)

Modelos precisos de processos sdo geralmente necessarios para a fungdo Pré-alimentagéo.
Em algumas condigdes, um tipo de pré-alimentacdo de ganho e compensacéo é suficiente. A
peca de pré-alimentagdo ndo usa as medicdes de realimentagdo do valor do processo
realmente controlado. O controle de pré-alimentagéo usa outras medi¢des que afetam o
valor do processo controlado.

Exemplo 1:

Vocé pode controlar o nivel de agua em um tanque por meio de controle de fluxo. O nivel de
4gua desejado é definido como um ponto de definicdo, e o nivel real, como realimentagéo. O
sinal de controle monitora o fluxo de entrada.

O fluxo de saida é como uma perturbagdo que vocé pode medir. Com as medigdes da
perturbac@o, vocé pode tentar ajustar essa perturbagdo com um controle de pré-
-alimentacédo (ganho e compensacéo) que é adicionado a saida do PID. O controlador PID
reagiria muito mais rapidamente a mudancas no fluxo de saida do que se vocé apenas
medisse o nivel.

Ref. nivel----f
PID - FFW poommoeon 1
: i 3
' i '
~, Controle
e @7 @ de fluxo
de saida
Controle
de nivel

Fig. 70: O controle de pré-alimentacédo

9.12.2 Funcéao de Suspensao
P3.13.5.1 Frequéncia de Suspenséao de SP1 (ID 1016)

O conversor entrard no modo de suspenséo (ou seja, 0 conversor ira parar) quando a
frequéncia de saida do conversor for menor que o limite de frequéncia definido por este
parametro.

O valor deste parametro sera usado quando o sinal do ponto de definigdo do controlador PID
for obtido a partir da fonte de ponto de definicdo 1.
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Critérios para entrada no modo de suspensao

« Afrequéncia de saida permanecer abaixo da frequéncia de suspensao por mais do que o
tempo de atraso de suspenséo definido

« O sinal de realimentagdo PID permanecer acima do nivel de despertar definido

Critérios despertar da suspensao

« O sinal de realimentagéo PID cair para um valor abaixo do nivel de despertar definido

INDICAGAO!
Um nivel de despertar definido incorretamente pode ndo permitir que o conversor
entre no modo de suspensao

P3.13.5.2 Atraso de Suspenséo de SP1 (ID 1017)

O conversor entrara no modo de suspensao (ou seja, 0 conversor ird parar) quando a
frequéncia de saida do conversor for menor que o limite de frequéncia de suspenséo por um
intervalo de tempo maior do que o definido por este parametro.

O valor deste parametro sera usado quando o sinal do ponto de definicdo do controlador PID
for obtido a partir da fonte de ponto de definicao 1.

P3.13.5.3 Nivel de Despertar de SP1 (ID 1018)
P3.13.5.4 Modo de Despertar de SP1 (ID 1019)

Com estes parametros, vocé pode definir quando o conversor deve despertar do modo de
suspensao.

O conversor despertara do modo de suspensao quando o valor da realimentagdo PID estiver
abaixo do Nivel de despertar.

Este parametro define se o Nivel de despertar € usado como um nivel absoluto estatico ou
como um nivel relativo, que segue o valor do ponto de definicdo do PID.

Selegdo 0 = Nivel absoluto (O Nivel de despertar € um nivel estatico que ndo segue o valor do
ponto de definigao.)

Selecdo 1 = Ponto de definigéo relativo (O Nivel de despertar € uma compensacao abaixo do
valor do ponto de definicdo real. O Nivel de despertar seguira o ponto de definigéo real.)

Ponto de definigdo Ponto de definigdo do PID
A

Nivel de despertar

Fig. 71: Modo de despertar: nivel absoluto
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Ponto de definigdo Ponto de definicdo do PID

/g

Nivel de despertar

» t

Fig. 72: Modo de despertar: ponto de definigao relativo

P3.13.5.5 Frequéncia de suspensdo SP2 (ID 1075)
Veja a descrigdo do parametro P3.13.5.1.

P3.13.5.6 Atraso de suspensao SP2 (ID 1076)
Veja a descrigdo do parametro P3.13.5.2.

P3.13.5.7 Nivel de Despertar de SP2 (ID 1077)

Veja a descrigdo do parametro P3.13.5.3.
P3.13.5.8 Modo de Despertar de SP2 (ID 1020)

Veja a descrigao do parametro P3.13.5.4

9.12.3 Suspensao de realimentacao

Use a supervisdo de realimentagdo para se certificar de que o valor da realimentagéo PID (o
valor do processo ou o valor real) se mantenha dentro dos limites definidos. Com esta fungéo
vocé pode, por exemplo, encontrar um rompimento de tubulagéo e interromper o vazamento.

Estes parametros definem a faixa na qual o sinal de realimentagéo PID se mantém nas
condigdes corretas. Se o sinal de realimentagdo PID ndo se manter na faixa, e isso
prosseguir por mais tempo do que o atraso, uma Falha de supervisdo de realimentacdo
(codigo de falha 101) sera exibida.
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P3.13.6.1 Ativar Supervisdo de Realimentacéo (ID 735)

Limite Valor real
superior
(ID736) / o

Referéncia

N

_ IFirn_ite
inferior LN
(ID758) [ N

T

Atraso (ID737)

Modo de regulagéo Alarme
ou falha

Fig. 73: A fungdo de supervisdo de realimentagédo
P3.13.6.2 Limite Superior (ID 736)

P3.13.6.3 Limite Inferior (ID 736)

Defina os limites superior e inferior em torno da referéncia. Quando o valor real for menor

ou maior do que os limites, um contador comegara a contar. Quando o valor real estiver
dentro dos limites, o contador contara para baixo. Quando o contador atingir um valor maior
do que o valor de P3.13.6.4 Atraso, um alarme ou falha sera exibida. Vocé pode fazer uma
selecdo da resposta com o parametro P3.13.6.5 (Resposta a falha de superviséo do PID1).

9.12.4 Compensacao de Perda

Quando vocé pressurizar um tubo longo com varias valvulas, a melhor posi¢éo para o sensor
é no meio do tubo (a posicéo 2 na figura). Vocé também pode por o sensor diretamente ap6s
abomba. Isso dara a presséo correta diretamente apés a bomba, mas mais adiante na
tubulagao, a pressao caira com o fluxo.
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P3.13.6.1 Ativar Supervisdo de Realimentacao (ID 735)

Pressdo

( Sem fluxo

—

om fluxo

Comprimento do tubo

@
rosio 1 X X posii 2 X X

Fig. 74: A posigao do sensor de pressdo
P3.13.7.1 Ativar Compensagao para Ponto de Definigao (ID 1189)

P3.13.7.2 Compensagao Maxima do Ponto de Definigao (ID 1190)

O sensor esta localizado na posigao 1. A pressdo na tubulacdo permanecera constante
quando n&o houver fluxo. Mas, com fluxo, a pressao decaira ao longo do tubo. Para
compensar isso, eleve o ponto de definicdo na medida em que o fluxo aumente. Assim, a
frequéncia de saida fara uma estimativa do fluxo, e o ponto de definigéo se elevara
linearmente com o fluxo.
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Ponto de
definigdo

Ponto de definigdo + Compensagdo maxima

Ponto de definigao

Freq. min. e fluxo Freq. méx. e fluxo
Pressdo
- Com
Sem fluxo fluxo e Compensacgo

T

Comprimento do tubo

o ®
UL D e

Fig. 75: Ativar ponto de definigdo 1 para compensagao de perda de pressédo

9.12.5 Preenchimento suave

A fungédo Preenchimento suave é usada para levar o processo a um nivel definido em
velocidade baixa antes que o Controlador PID comece a controlar. Se o processo néo for para
o nivel definido até um tempo limite, uma falha sera exibida.

Vocé pode usar a fungdo para preencher um tubo vazio lentamente e evitar correntes fortes
de &gua que poderiam romper o tubo.

Noés recomendamos que vocé sempre use a fungédo Preenchimento suave ao usar a fungao
Multibomba.

P3.13.8.1 Ativar Preenchimento Suave (ID 1094)
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P3.13.8.2 Frequéncia de Preenchimento Suave (ID 1055)
P3.13.8.3 Nivel de Preenchimento Suave (ID 1095)

P3.13.8.4 Tempo Limite de Preenchimento Suave (ID 1096)

O conversor operara na frequéncia de preenchimento suave até que o valor da
realimentacéo seja igual ao nivel de preenchimento suave. Se o valor da realimentagdo nao
atingir o nivel de preenchimento suave até um tempo limite, sera exibido um alarme ou
falha. Vocé pode fazer uma selegéo da resposta com o parametro P3.13.8.5 (Resposta de
tempo limite de preenchimento suave do PID).

Referéncia

" Valor real

Nivel de preenchimento suave

-_—

Frequéncia

Frequéncia de preenchimento suave

Modo de Modo de regulagdo
preenchimento suave

Fig. 76: A Fungédo Preenchimento suave
9.12.6 Supervisao de Pressao de entrada

Use a Supervisdo de pressao de entrada para se certificar de que haja agua suficiente na

admissao da bomba. Enquanto houver agua suficiente, a bomba néo sugara ar e nao havera

cavitagao de sucgao. Para usar a fungao, instale um sensor de pressao na admissdo da
bomba.

Se a pressao de entrada da bomba cair para um valor abaixo do limite de alarme definido,
um alarme serd exibido. O valor do ponto de definicdo do controlador PID sera reduzido e
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fard com que a presséo de saida da bomba seja reduzida. Se a pressao cair para um valor
abaixo do limite de falha, a bomba ird parar e uma falha sera exibida.

Rede elétrica

Admisséo Vaélvula

Fig. 77: A posicéo do sensor de pressdo

Press&o de entrada

Monitor de pressdo de entrada
Nivel de alarme
de supervisdo N —
Nivel de falha
de supervisao —_—
Atraso de Atraso de
_Ponto de falha de falha de
definigdo do PID upervisa upervisad
PID Setpoint _
Redugdo de ponto
de definigdo do PID
Alarme de pressédo de entrada

(sinal de saida digital)
Motor em funcionamento

Fig. 78: A fungéo de supervisdo de pressao de entrada

9.12.7 Protecao Contra Congelamento

Use a fungdo Protecdo contra congelamento para proteger a bomba contra danos por
congelamento. Se a bomba estiver no modo de suspenséo e a temperatura medida na bomba
cair para um valor abaixo da temperatura de protecao definida, opere a bomba a uma
frequéncia constante (que é definida por P3.13.10.6 Frequéncia de protecdo contra
congelamento). Para usar a fungao, vocé devera instalar um transdutor ou sensor de
temperatura na cobertura da bomba ou na tubulagéo préximo a bomba.
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Funcao Multibomba

A fungéo Multibomba permite que vocé controle um maximo de 6 motores, bombas ou
ventiladores com o controlador PID.

O conversor de frequéncia é conectado a um motor, que é o motor regulador. O motor
regulador conecta e desconecta os outros motores com a rede elétrica com relés. Isso é
feito para manter o ponto de defini¢cao correto. A fungéo Troca automaética controla a
sequéncia com a qual os motores s&o iniciados, para garantir que eles se desgastem por
igual. Vocé pode incluir o motor regulador na légica de troca automatica e travamento, ou
configura-lo para ele sempre ser o Motor 1. E possivel remover motores momentaneamente
com a fungdo de travamento, por exemplo, para manutengao.

Largura Ronto
de banda e definicdo

‘1_\ — U

Realimentagdo

Atraso
TIVO
M1 r% / INATIVO
/ ———ATIVO
M2 @ INATIVO

O conversor estd em funcionamento na
frequéncia maxima ou préximo da maxima

Fig. 79: A fungdo Multibomba

Se o controlador PID ndo puder manter a realimentacéo na largura de banda definida, um ou
varios motores serdo conectados ou desconectados.

Quando conectar e/ou adicionar motores:

« O valor da realimentagdo nao estiver na area de largura de banda.

« O motor regulador operar em uma frequéncia préxima a maxima (-2 Hz).

« As condigdes acima forem atendidas por um tempo maior do que o atraso da largura de
banda.

«  Houver mais motores disponiveis
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Quando desconectar e/ou remover motores:

« O valor da realimentacé@o néo estiver na area de largura de banda.

+ O motor regulador operar em uma frequéncia préxima a minima (+2 Hz).

« As condigbes acima forem atendidas por um tempo maior do que o atraso da largura de
banda.

«  Houver mais motores operando além do regulador.

P3.15.2 Fungao de Travamento (ID 1032)

As travas avisam ao sistema Multibomba que um motor néo esta disponivel. Isso pode
ocorrer quando o motor for removido do sistema para manutengao, ou contornado para
controle manual.

Para usar as travas, ative o parametro P3.15.2. Faga uma selegao dos status de cada motor
com uma entrada digital (os parametros de P3.5.1.34 a P3.5.1.39). Se o valor da entrada for
FECHADO, ou seja, ativa, o0 motor estara disponivel para o sistema Multibomba. Caso
contrério, a légica Multibomba nédo o conectara.

Ordem de partida dos motores

Fig. 80: A Iogica de travamento 1
A sequéncia de motores é1, 2, 3,4, 5

Se vocé remover a trava do Motor 3, ou seja, se definir o valor de P3.5.1.36 como ABERTO, a
sequéncia mudara para1, 2,4, 5
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D428 =FALSO

M3

Ordem de partida dos motores

Fig. 81: A Iégica de travamento 2

Se vocé adicionar o Motor 3 novamente (se definir o valor de P3.5.1.36 como FECHADO), o
sistema incluird o Motor 3 em Gltimo na sequéncia: 1, 2, 4, 5, 3 O sistema n&o ira parar, ele

continuara a operar.

D428 = VERDADEIRO

Nova ordem de partida dos motores

Fig. 82: A Idgica de travamento 3

Quando o sistema parar ou entrar no modo de suspensao da préxima vez, a sequéncia
retornard para 1,2, 3,4, 5
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P3.15.3 Incluir FC (ID 1028)

Numero da

= Nome da selecao Descrigao
selecdo

O conversor sempre esta conectado ao Motor 1. As travas
Desativado n&o tém efeito sobre o Motor 1. O Motor 1 n&o esta incluido
na légica de troca automatica.

E possivel conectar o conversor a qualquer motor no sis-
Ativado tema. As travas tém efeito sobre todos os motores. Todos os
motores estdo incluidos na légica de troca automatica.

Fiagcdo

As conexdes sao diferentes para os valores de parametro 0 e 1.
Selecéo 0, Desativado
O conversor esta conectado diretamente ao Motor 1. Os outros motores sdo motores

auxiliares. Eles esta conectados a rede elétrica por contatores, e s&o controlados por relés
do conversor. A troca automatica ou a légica de travamento ndo tém efeito sobre o Motor 1.
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Rede ekétrica

Controle do
motor 1 do relé

NAO USADO

Controle do
motor 2 do relé

K2|i|

Controle do
motor 3 do relé

ksl ]

Fig. 83: Selecéo 0

Selecéo 1, Ativado

Para incluir o motor regulador na troca automatica ou na légica de travamento, siga as
instrugdes na fugira abaixo. 1 relé controla cada motor. A légica dos contatores sempre
conecta o primeiro motor ao conversor e os motores seguintes a rede elétrica.
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Rede elétrica

M1
Controle do
motor 1 do reié

K3 K2 \K3

K2
K1.1 K1
K1 K11

M2 M3

Controle do Controle do

motor 2 do relé

motor 3 do reié

K3 K1 \ K3 K1 K2 \ K1
K1 K2
K2.1 K2 K3.1 K3
K2 K21 K3 K.

Fig. 84: Selecéo 1

P3.15.4 Troca Automatica (ID 1027)

Namero da
selecao

Desativado

Ativado
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Nome da sele¢ao

Descrigao

Em operagao normal, a sequéncia dos motores sera sempre
1, 2, 3, 4, 5 A sequéncia pode ser alterada durante a opera-
cao se vocé adicionar ou remover travas. Depois da parada
do conversor, a sequéncia sempre retornara para a original.

O sistema alterara a sequéncia em intervalos para desgastar
0s motores por igual. Vocé pode ajustar os intervalos de
troca automatica.
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Para ajustar os intervalos da troca automatica, use P3.15.5 Intervalo de troca automatica.
Vocé pode definir o nimero méaximo de motores que podem operar com o parametro Troca
automatica: Limite de motores (P3.15.7). Vocé também pode definir a frequéncia méxima do
motor regulador (Troca automatica: Limite de frequéncia P3.15.6).

Quando o processo estiver nos limites definidos pelos parametros P3.15.6 e P3.15.7, a troca
automatica ocorrera. Se o processo ndo estiver nesses limites, o sistema esperara até que o
processo esteja nos limites, a fara a troca automatica depois disso. Isso evita quedas stbitas
de pressédo durante a troca automatica quando for necesséria uma capacidade alta em uma
estagdo de bombeamento.

Exemplo

Apds uma troca automatica, o primeiro motor é incluido como ultimo. Os outros motores se
movem para cima 1 posigéao.

A sequéncia de partida dos motores: 1, 2, 3,4, 5
--> Troca automatica -->
A sequéncia de partida dos motores: 2, 3, 4, 5, 1
--> Troca automatica -->

A sequéncia de partida dos motores: 3, 4, 5, 1, 2

P3.15.16.1 Ativar Supervisao de Sobrepressao (ID 1698)

Vocé pode usar a fungéo de supervisdo de sobre pressdo em um sistema Multibomba. Por
exemplo, quando vocé fechar a valvula principal do sistema de bombas rapidamente, a
pressé@o na tubulagdo aumentara. A pressao pode aumentar muito rapidamente para o
controlador PID. Para evitar que a tubulagdo se rompa, a supervis@o de sobrepresséo ira
parar os motores auxiliares no sistema Multibomba.

A supervisdo de sobrepressao monitorara o sinal de realimentagéo do controlador PID, ou
seja, a pressdo. Se o sinal se tornar mais alto que o nivel de sobre pressao, ele ira parar
todas as bombas auxiliares imediatamente. Somente o motor regulador continuara a operar.
Quando a pressao for reduzida, o sistema continuara a operar e conectara os motores
auxiliares novamente, um por vez.
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Pressdo Realimentagdo PID

Nivel de (1p21)

supervisao

de alarme
1D1699
Ponto de

definicao do
PID ﬁ)167

\TIVO
INATIVO
\TIVO
INATIVO

Fig. 85: A funcédo de supervisdo de sobrepressao

9.14 Contadores de Manutencao

Um contador de manuteng&o o informara que a manutengao precisa ser feita. Por exemplo,

é necessario substituir uma correia ou trocar o éleo de uma caixa de engrenagens. Ha dois
modos diferentes para os contadores de manutengéo, horas ou revolugdes*1000. O valor dos
contadores aumentara somente durante o status EM FUNCIONAMENTO do conversor.

C AVISO
Nao faga a manutencéo se vocé néo for aprovado para fazé-la. Somente um
eletricista certificado pode efetuar a manutencéo. Ha risco de ferimentos.

INDICAGAO!
O modo de revolucdes usa a velocidade do motor, que é apenas uma estimativa. O
conversor mediré a velocidade a cada segundo.
Quando o valor de um contador for maior que seu limite, sera exibido um alarme ou falha.
Vocé pode conectar os sinais de alarme e falha a uma saida digital ou de relé.

Quando a manuteng&o estiver concluida, redefina o contador com uma entrada digital ou
com o parametro P3.16.4 Redefinicdo do contador 1.

9.15 Modo de Incéndio

Quando o Modo de incéndio estiver ativo, o conversor resetara todas as falhas ocorridas e
continuaré a operar na mesma velocidade até que nao seja mais possivel. O conversor
ignorara todos os comandos do teclado, fieldbus e da ferramenta para PC. Ele s6 obedecera
aos sinais Ativagao do Modo de incéndio, Reversdo do Modo de incéndio, Ativar
funcionamento, Trava de funcionamento 1 e Trava de funcionamento 2 da E/S.

A fungdo do Modo de incéndio tem 2 modos operacionais, 0 modo Teste e o modo Ativado.
Para fazer a selegdo de um modo, escreva uma senha no parametro P3.17.1 (Senha do Modo
de incéndio). No modo Teste, o conversor ndo resetara as falhas automaticamente, e ira
parar quando ocorrer uma falha.
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Também é possivel configurar o Modo de incéndio com o Assistente do Modo de incéndio,
que pode ser ativado mo menu Configuragéo rapida com o parametro B1.1.4.

Quando vocé ativar a fungdo do Modo de incéndio, uma alarme sera exibido no visor.

i: CUIDADO!
A garantia sera anulada se a fungédo do Modo de incéndio for ativada! Vocé pode
usar o modo Teste para testar a fungdo do Modo de incéndio, e a garantia
permanecera valida.

P3.17.1 Senha do Modo de Incéndio (ID 1599)

Use este parametro para fazer uma selegcdo do modo da fungdo do Modo de incéndio.

Numero da

° Nome da selegdo Descrigdo
selegéo

O conversor resetara todas as falhas e continuara a operar

Modo Ativado p , S P -
na mesma velocidade até que ndo seja mais possivel.

O conversor néo resetara as falhas automaticamente, e ira
1283 Modo Teste
parar quando ocorrer uma falha.

P3.17.3 Frequéncia do Modo de Incéndio (ID 1598)

Com este parametro, vocé pode definir a referéncia de frequéncia que seré usada quando o
Modo de incéndio estiver ativo. O conversor usara esta frequéncia quando o valor do
parametro P3.17.2 Fonte da frequéncia do Modo de incéndio fofrequéncia do Modo de
incéndia

P3.17.4 Ativacédo do Modo de Incéndio em Aberto (ID 1596)

Se este sinal de entrada digital for ativado, um alarme sera exibido no visor e a garantia sera
anulada. O tipo de sinal da entrada digital € NC (normalmente fechado).

E possivel tentar o Modo de incéndio com a senha que ativa o modo Teste. Assim a garantia
permanecera valida.

INDICAGAO!

Caso o Modo de incéndio seja ativado e vocé forneca a senha correta para o
parametro Senha do Modo de incéndio, todos os parametros do Modo de incéndio
serdo travados. Para alterar os parametros do Modo de incéndio, altere o valor de
P3.17.1 Senha do Modo de incéndio para 0 primeiro.
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Fig. 86: A fungdo do Modo de incéndio
P3.17.5 Ativacdo do Modo de Incéndio em Fechado (ID 1619)

O tipo de sinal da entrada digital € NO (normalmente aberto). Veja a descri¢ao para P3.17.4
Ativacédo do Modo de incéndio em aberto.

P3.17.6 Reversdo do Modo de Incéndio (ID 1618)

Use este parametro para fazer uma selegdo da direcéo de rotagéo do motor durante o Modo
de incéndio. O parametro nao tem efeito sob operagao normal.

Se for necessario que o motor opere sempre PARA FRENTE ou sempre EM REVERSAO no
Modo de incéndio, faga uma selegéo da entrada digital correta.

Digln Slot0.1 = sempre PARA FRENTE
Digln Slot0.2 = sempre EM REVERSAO

9.16 Funcao Preaquecimento do Motor

P3.18.1 Fungao Preaquecimento do Motor (ID 1225)
A fungdo Preaquecimento do motor mantém o conversor e o motor aquecidos durante o

status PARADO. No preaquecimento do motor, o sistema fornece uma corrente CC ao motor.
O preaquecimento do motor evita, por exemplo, a condensagéo.
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Numero da
= Nome da selegao scricao
selecéo

Néo usado A fungédo Preaquecimento do motor esta desativada.

A fungé@o Preaquecimento do motor sera sempre ativada

Sempre no estado de parada
quando o conversor estiver no estado de parada.

A fungédo Preaquecimento do motor sera ativada por um sinal

de entrada digital quando o conversor estiver no estado de

parada. Vocé pode fazer a sele¢do da entrada digital para ati-

vagao com o parametro P3.5.1.18.

Controlado por entrada digital

Frequéncia de saida

Limite de frequéncia
fechado ID1539
Limite de frequéncia
aberto ID1535

Comando de partida

Comando Abrir freio
mecanico (saida digital)

Freio
mecanico
Atraso

A fungéo Preaquecimento do motor sera ativada se o conver-

sor estiver no estado de parada e a temperatura medida do 1.
motor cair para um valor abaixo da temperatura limite defi- 2.

nida pelo parametro P3.18.2. Vocé pode definir o sinal de

L medigao da temperatura do motor com o parametro P3.18.5.

Limite de temperatura (tempe-
ratura medida do motor)

INDICAGAO!

Para usar este modo de operacao, vocé devera ter uma 3.

placa opcional para medigao de temperatura (por exemplo,
OPT-BH).

0
A fungado Preaquecimento do motor seréa ativada se o conver-
3 Limite de temperatura (saida  sor estiver no estado de parada e a temperatura da saida de
de ar) ar do conversor cair para um valor abaixo da temperatura
limite definida pelo parametro P3.18.2.

9.17 Freio Mecanico

Vocé pode monitorar o freio mecéanico com o valor de monitoramento Palavra 1 de status do
aplicativo no grupo de monitoramento Extras e avangado.

A fungao Controle do freio mecanico controla um freio mecanico externo com um sinal de
saida digital. O freio mecanico sera aberto/fechado quando a frequéncia de saida do
conversor romper os limites de abertura/fechamento.

P3.20.1 Controle do Freio (ID 1541)

Tabela 121: A selecdo do modo de operacédo do freio mecénico

Numero da
selegdo

e da selecao SCriG:

Desativado O controle do freio mecanico nao é usado.

. O controle de freio mecanico é usado, mas nao ha supervisao

Ativado .

do status do freio.

Ativado com supervisdo de sta- O controle de freio mecanico é usado, e um sinal de entrada
tus de freio digital monitorara o status do freio (P3.20.8).
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4.

Fig. 87: A fungéo Freio mecénico

Um comando de partida é executado.
Nos recomendamos que vocé use o
inicio da magnetizagéo para desenvolver
fluxo de motor rapidamente e reduzir o
tempo no qual o motor pode produzir

torque nominal.

Quando o tempo de inicio de
magnetizagao estiver encerrado, o
sistema permitira que a referéncia de
frequéncia va para o limite de frequéncia

aberto.

O freio mecanico é aberto. A referéncia
de frequéncia permanecera no limite de
frequéncia aberto até que o atraso do
freio mecanico tenha decorrido, e o sinal
correto de realimentagao de freio seja

recebido.
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5.

6.
7

A frequéncia de saida do conversor sege
a referéncia de frequéncia normal.

Um comando de parada é executado.

O freio mecénico torna-se fechado
quando a frequéncia de saida cair para
um valor abaixo do limite de frequéncia
fechado.

331



(O Trmmimsniom )| N
(P oo oo N

E75fFreto mecanco )
L-___".wmcc

oeTasE g
Eaciongimocto

@
CP i )

Fig. 88: A Iégica de abertura do freio mecénico.
P3.20.2 Atraso do Freio Mecanico (ID 353)

Depois do comando de abertura do freio ser dado, a velocidade permanecera no valor do
parametro P3.20.3 (Limite de frequéncia de abertura de freio) até que o atraso do freio
mecanico tenha decorrido. Defina o tempo de atraso para corresponder ao tempo de reag@o
do freio mecanico.

A fungao de atraso do freio mecanico é usada para evitar picos de corrente e/ou torque. Isso
impede que o motor opere em velocidade total contra o freio. Se vocé usar P3.20.2 ao
mesmo tempo que P3.20.8, é necessario que o atraso tenha decorrido e o sinal de
realimentacéo libere a referéncia de velocidade.

P3.20.3 Limite de Frequéncia de Abertura de Freio (ID 1535)
O valor do parametro P3.20.3 ¢ o limite de frequéncia de saida do conversor para abertura do

freio mecanico. Em controle de ciclo aberto, nés recomendamos que vocé use um valor que
seja igual a queda nominal do motor.

A frequéncia de saida do conversor permanecera neste nivel até que o atraso do freio
mecanico tenha decorrido, e o sistema receba o sinal correto de realimentagéo de freio.

P3.20.4 Limite de Frequéncia de Fechamento de Freio (ID 1539)

O valor do parametro P3.20.3 é o limite de frequéncia de saida do conversor para
fechamento do freio mecanico. O conversor ira parar e a frequéncia de saida vai para quase
0. Vocé pode usar o parametro para as duas diregées, positiva e negativa.

P3.20.5 Limite de Corrente do Freio (ID 1085)
O freio mecanico fechara imediatamente caso a corrente do motor esteja abaixo do limite

definido pelo parametro Limite de corrente de freio. Nés recomendamos que vocé defina o
valor para, aproximadamente, metade da corrente de magnetizacéo.
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Quando o conversor operar na area de enfraquecimento do campo, o limite de corrente de
freio sera automaticamente reduzido como fungéo da frequéncia de saida.

Corrente (A)
A

Limite de
corrente do Area de enfraquecimento do campo
freio 1D1085

Frequénciade
saida (Hz)

Ponto de enfraquecimento
do campo D602

Fig. 89: Reducéo interna do limite de corrente de freio

P3.20.8 (P3.5.1.44) Realimentacao de Freio (ID 1210)

Este parametro inclui a selecéo da entrada digital para o sinal de status do freio mecéanico. O
Sinal de realimentac&o do freio é usado caso o valor do parametro P3.20.1 seja Ativado com
superviséo de status de freio.

Conecte este sinal de entrada digital a um contato auxiliar do freio mecanico.
O contato esté aberto = o freio mecanico esta fechado
O contato esta fechado = o freio mecanico esta aberto

Se o comando de abertura do freio for dado, mas o contato do sinal de realimentacéo do freio
nao fechar em um tempo determinado, uma falha de freio mecanico seré exibida (cédigo de
falha 58).

8 Controle de Bom

9.18.1 Limpeza Automatica

Use a fungéao Limpeza automatica para remover sujeira ou outros materiais do impulsor da
bomba. Vocé também pode usar a fungéo para limpar um tubo ou vélvula bloqueada. Vocé
pode usar a limpeza automatica, por exemplo, em sistemas de esgoto para manter o
desempenho da bomba satisfatorio.

P3.21.1.1 Fungao Limpeza (ID 1714)

Se vocé ativar o parametro Funcéo Limpeza, a limpeza automatica sera iniciada e ativara o
sinal de entrada digital no parametro P3.21.1.2.

P3.21.1.2 Ativacéo de Limpeza (ID 1715)

SCHMERSAL 333



P3.21.1.3 Ciclos de Limpeza (ID 1716)

O parametro Ciclos de limpeza indica quantas vezes o ciclo de limpeza para a frente ou
reverso sera executado.

P3.21.1.4 Frequéncia de Limpeza a Frente (ID 1717)

A fungao Limpeza automética acelera e desacelera a bomba para remover a sujeira.

Vocé pode definir a frequéncia e o tempo do ciclo de limpeza com os parametros P3.21.1.4,
P3.21.1.5,P3.21.1.6 e P3.21.1.7.

P3.21.1.5 Tempo de Limpeza a Frente (ID 1718)
Veja o parametro P3.21.1.4 Frequéncia de limpeza a frente.
P3.21.1.6 Frequéncia de Limpeza Reversa (ID 1719)
Veja o pardmetro P3.21.1.4 Frequéncia de limpeza a frente.
P3.21.1.7 Tempo de Limpeza Reversa (ID 1720)
Veja o parametro P3.21.1.4 Frequéncia de limpeza a frente.

P3.21.1.8 Tempo de Aceleracéo da Limpeza (ID 1721)

Vocé pode definir as rampas de aceleragéo e desaceleragao para a fungéo Limpeza
automatica com os parametros P3.21.1.8 e P3.21.1.9.

P3.21.1.9 Tempo de Desaceleracéo da Limpeza (ID 1722)

Vocé pode definir as rampas de aceleracéo e desaceleragao para a funcéo Limpeza
automatica com os parametros P3.21.1.8 e P3.21.1.9.

Frequéncia Tempo de
de saida | limpeza |
A | afrente !
Frequéncia de I R
limpeza a frente \ \

Frequéncia zero

Frequéncia de \ \
limpeza reversa

Ciclo1 Ciclo2

Ciclos de limpeza

Funcao de limpeza I

Ativag&o da limpeza

Fig. 90: A fungdo Limpeza automatica
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9.18.2 Bomba Jockey
P3.21.2.1 Fungao de Jockey (ID 1674)

Uma bomba jockey é uma bomba menor que mantém a pressdo na tubulagdo quando a
bomba principal estéd em Sleep Mode. Isso pode ocorrer, por exemplo, a noite.

A funcdo Bomba jockey controla uma bomba jockey com um sinal de saida digital. Vocé pode
usar uma bomba jockey caso o controlador PID seja usado para controlar a bomba principal.
A funcédo tem 3 modos de operagéo.

Nimero da
selegdo

Nome da selegéo Descrigéo

Né&o usado

A bomba jockey sera iniciada quando a Suspensao de PID da
1 Suspensédo de PID bomba principal for ativada. A bomba jockey ira parar
quando a bomba principal despertar do modo de suspensao.

A bomba jockey sera iniciada quando a Suspensao de PID for
ativada e o sinal de realimentagao PID cair para um valor
abaixo do nivel definido pelo parametro P3.21.2.2. A bomba
jockey ira parar quando o sinal de realimentagao PID for
maior do que o nivel definido pelo parametro P3.21.2.3, ou se
a bomba principal despertar do modo de suspens&o.

2 Suspenséo de PID (nivel)
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Realimentacao PID Comando de partida

A (bomba principal)

Nivel de /_’—\
parada de jockey o \—/ /
. Controle da bomba priming
Nivel de B (sinal de saida digital)

T
|
partida do jockey T . | Tempo
Nivel de despertar | .. : ; | de priming _|
do controlador PID | h |
Freq. saida | | ~
(bomba principal)
Freq. saida
q :‘;:se?l:; Fig. 92: A fungdo Bomba priming
u
A de PID P3.21.3.1 Fungao Primimng (ID 1677)
—
\ O parametro P3.21.3.1 ativa o controle de uma bomba priming externa com uma saida

digital. Vocé primeiro precisa definir controle de bomba priming como o valor da saida digital.

P3.21.3.2 Tempo Primimng (ID 1678)

O valor deste parametro indica o quanto antes da partida da bomba principal a bomba
priming deve ser iniciada.

Suspensao de PID

(valor selecigr?gggljSjsggrrggizzjg%)ey ‘ 9.19 Contador Totais de Acionamento

: O conversor de frequéncia Praxi possui diferentes contadores baseados no tempo de
,—l‘ operagédo do conversor e no consumo de energia. Alguns dos contadores medem valores
Controle de bomba de toﬁaisge alguns podem ser resetados. ° ¢
jockey (valor selecionado > 9 p .
= suspensao de PID (nivel))

Os contadores de energia medem a energia obtida da rede de alimentagdo. Os outros
Fig. 91: A funcdo Bomba jockey contadores sao usados para medir, por exemplo, o tempo de operagao do conversor ou o

9 18 3 B b P . tempo de funcionamento do motor.
. il omba rlmlng E possivel monitorar todos os valores do contador a partir do PC, teclado ou fieldbus. Se

Uma bomba priming € uma bomba menor usada para o priming da admissdo da bomba vocé usar o teclado ou o PC, vocé poderd monitorar os valores dos contadores no menu
principal, para evitar a sucgéo de ar. Diagnéstico. Se vocé usar o fieldbus, vocé podera ler o valor dos contadores com nimeros de
ID. Neste capitulo, vocé encontrara dados sobre esses nimeros de ID.

A fungdo Bomba priming controla uma bomba priming com um sinal de saida digital. Vocé ~
pode definir um atraso para a partida da bomba priming antes que a bomba principal seja 9.19.1 Contador de Tempo de Operagao
iniciada. A bomba priming operara continuamente enquanto a bomba principal estiver

Né&o é possivel resetar o contador de tempo de operagao da unidade de controle. O contador
operando.

encontra-se no submenu Contadores totais. O valor do contador possui 5 valores diferentes
de 16 bits. Para ler o valor do contador através do fieldbus, use estes nimeros de ID.

« ID 1754 Contador de tempo de operacao (anos)

« 1D 1755 Contador de tempo de operacao (dias)

« ID 1756 Contador de tempo de operagao (horas)

« 1D 1757 Contador de tempo de operagéo (minutos)

« ID 1758 Contador de tempo de operacao (segundos)

Exemplo: Vocé recebe o valorfa 7143d 02:21do contador de tempo de operagéo do fieldbus.
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« ID1754: 1 (anos)

+ ID1755: 143 (dias)

« ID1756: 2 (horas)

« ID1757: 21 (minutos)
« ID1758: 0 (segundos)

9.19.2 Contador de Tempo de Desligamento de energia

O contador de tempo de desligamento de energia da unidade de controle pode ser resetado.
Ele encontra-se no submenu Contadores de desligamento. E possivel resetar o contador por
meio do PC, do painel de controle ou do fieldbus. O valor do contador possui 5 valores
diferentes de 16 bits. Para ler o valor do contador através do fieldbus, use estes nliimeros de
ID.

« ID 1766 Contador de tempo de desligamento de energia (anos)

« ID 1767 Contador de tempo de desligamento de energia (dias)

« ID 1768 Contador de tempo de desligamento de energia (horas)

- ID 1769 Contador de tempo de desligamento de energia (minutos)

- ID 1770 Contador de tempo de desligamento de energia (segundos)

Exemplo: Vocé recebe o valorfa 143d 02:2to contador de tempo de desligamento de
energia do fieldbus.

ID1766: 1 (anos)
ID1767: 143 (dias)
ID1768: 2 (horas)
ID1769: 21 (minutos)
ID1770: 0 (segundos)

ID 2311 Rset do Contador de Tempo de Desligamento de Energia

Vocé pode resetar o contador de tempo de desligamento de energia por meio do PC, do
painel de controle ou do fieldbus. Se vocé usar o PC, ou o painel de controle, redefina o
contador no menu Diagnéstico.

Se vocé usar o fieldbus, para resetar um contador, defina uma borda ascendente (0 => 1)
para ID2311 Resetar contador de tempo de desligamento de energia.

9.19.3 Contador de Tempo de Funcionamento

O contador de tempo de funcionamento do motor ndo pode ser resetado. Ele encontra-se no
submenu Contadores totais. O valor do contador possui 5 valores diferentes de 16 bits. Para
ler o valor do contador através do fieldbus, use estes nimeros de ID.

ID 1772 Contador de tempo de funcionamento (anos)

ID 1773 Contador de tempo de funcionamento (dias)

ID 1774 Contador de tempo de funcionamento (horas)

ID 1775 Contador de tempo de funcionamento (minutos)
ID 1776 Contador de tempo de funcionamento (segundos)

Exemplo: Vocé recebe o valorfa 143d 02:2Ho contador de tempo de funcionamento do
fieldbus.
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« ID1772:1 (anos)

« ID1773: 143 (dias)

« ID1774: 2 (horas)

« ID1775: 21 (minutos)
« ID1776: 0 (segundos)

9.19.4 Contador de Tempo de Conversor Energizado

O contador de tempo de conversor energizado da unidade de poténcia encontra-se no
submenu Contadores totais. Nao é possivel resetar o contador. O valor do contador possui 5
valores diferentes de 16 bits. Para ler o valor do contador através do fieldbus, use estes
numeros de ID.

ID 1777 Contador de tempo de conversor energizado (anos)

ID 1778 Contador de tempo de conversor energizado (dias)

ID 1779 Contador de tempo de conversor energizado (horas)

ID 1780 Contador de tempo de conversor energizado (minutos)

« ID 1781 Contador de tempo de conversor energizado (segundos)

Exemplo: Vocé recebe o valoria 240d 02:18&lo contador de tempo de conversor energizado
do fieldbus.

« ID1777:1 (anos)
«  ID1778: 240 (dias)

« ID1779: 2 (horas)

« ID1780: 18 (minutos)
« ID1781: 0 (segundos)

9.19.5 Contador de Energia

O contador de energia conta a quantidade total de energia que o conversor recebe da rede de
alimentag&o. O contador ndo pode ser resetado. Para ler o valor do contador através do
fieldbus, use estes nimeros de ID.

ID 2291 Contador de energia

O valor tem sempre 4 digitos. O formato e a unidade do contador s&o alterados para
corresponder ao valor do contador de energia. Veja o exemplo abaixo.

Exemplo:

« 0,001 kWh

« 0,010 kWh

« 0,100 kWh

« 1,000 kWh

« 10,00 kWh

« 100,0 kWh

« 1,000 MWh
« 10,00 MWh
« 100,0 MWh
+ 1,000 GWh
. etc..
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1D2303 Formato do Contador de energia
O formato do contador de energia indica a posi¢éo da virgula no valor do Contador de
energia.

« 40 = 4 digitos, 0 digitos fracionais
« 41 =4 digitos, 1 digito fracionario
« 42 =4 digitos, 2 digitos fracionais
« 43 =4 digitos, 3 digitos fracionais

Exemplo:
« 0,001 kWh (formato = 43)

+ 100,0 kWh (formato = 41)
« 10,00 MWh (formato = 42)

1D2305 Unidade do contador de energia

A unidade do contador de energia indica a unidade para o valor do Contador de energia.

« 0=kWh
« 1=MWh
. 2=GWh
. 3=TWh
« 4=PWh

Exemplo: Se voceé receber o valor4500do 1D2291, o valor42 do 1D2303 e o valoi0 do 1D2305,
o resultado sera 45,00 kWh.
9.19.6 Contador de Acionamento de Energia

O contador de acionamentos de energia conta a quantidade de energia que o conversor
recebe da rede de alimentagdo. O contador encontra-se no submenu Contadores de
desligamento. Vocé pode resetar o contador por meio do PC, do painel de controle ou do
fieldbus. Para ler o valor do contador através do fieldbus, use estes nimeros de ID.

ID 2296 Contador de acionamentos de energia

O valor tem sempre 4 digitos. O formato e a unidade do contador sdo alterados para

corresponder ao valor do contador de acionamentos de energia. Veja o exemplo abaixo. Vocé

pode monitorar o formato e a unidade do contador de energia com ID2307 Formato do
Contador de acionamentos de energia e ID2309 Unidade do Contador de acionamentos de
energia.

Exemplo:
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« 0,001 kWh
«  0,010kwWh
« 0,100 kWh
« 1,000 kWh
+ 10,00 kWh
« 100,0 kWh
* 1,000 MWh
* 10,00 MWh
* 100,0 MWh
+ 1,000 GWh
. etc..

1D2307 Formato do Contador de acionamentos de energia

O formato do contador de acionamentos energia indica a posicao da virgula no valor do
Contador de acionamentos de energia.

* 40 =4digitos, 0 digitos fracionais
*  41=4digitos, 1 digito fracionario
* 42 =4digitos, 2 digitos fracionais
* 43 =4digitos, 3 digitos fracionais

Exemplo:
* 0,001 kWh (formato = 43)

* 00,0 kWh (formato = 41)
* 10,00 MWh (formato = 42)

1D2309 Unidade do Contador de acionamentos de energia

A unidade do contador de acionamentos de energia indica a unidade para o valor do Contador
de acionamentos de energia.

« 0=kWh
«  1=Mwh
« 2=GWh
« 3=TwWh
*«  4=PWh

1D2312 reset do Contador de acionamentos de energia

Para resetar o contador de acionamentos de energia, use o PC, o painel de controle ou o
fieldbus. Se vocé usar o PC, ou o painel de controle, redefina o contador no menu
Diagnostico. Se vocé usar o fieldbus, defina uma borda ascendente para ID2312 reset do
contador de acionamentos de energia.
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10 Rastreamento de Falhas

Quando o diagnéstico de controle do conversor de frequéncia encontrar uma condigao
incomum na operacéo do conversor, o conversor emitird uma notificacao sobre isso. Vocé
pode ver a notificagdo no visor do painel de controle. O visor exibira o cédigo, o nome e uma
breve descrigao da falha ou do alarme.

A informacao de fonte indica a origem da falha, o que a causou, onde ela aconteceu e outros
dados.

Ha 3 tipos diferentes de notificagoes.

+  Uma informagéao nédo tem efeito sobre a operacdo do conversor. Vocé deve resetar a
informagé&o.

+ Um alarme o informa sobre uma operagéo incomum no conversor. Ele ndo interrompe o
conversor. Vocé deve resetar o alarme.

« Uma falha interrompe o conversor. Vocé deve resetar o conversor e encontrar a solugéo
para o problema.

Vocé pode programar respostas diferentes para algumas falhas no aplicativo. Veja mais no
Capitulo 5.9 Grupo 3.9: Protegées

Resete a falha com o botéo de reset no teclado ou por meio do terminal de E/S, fieldbus ou
ferramenta para PC. A falha permanecera no Histérico de falhas, onde vocé podera ir para
examina-la. Veja os diferentes coédigos de falhas no Capitulo? 0.3 Cddigos de falha

Antes de contatar o distribuidor ou o fabricante devido a uma operagéo incomum, prepare
alguns dados. Escreva todos os textos no visor, o cédigo da falha, o ID da falha, as
informagdes de fonte, a lista Falhas ativas e o Histérico de falhas.

1 ma Falha Surge no Visor

Quando o conversor exibir uma falha e parar, examine a causa da falha e redefina a falha.
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Ha 2 procedimentos para se resetar uma falha: com o botdo de reset e por um parametro.

10.1.1 Resetar com o Botao de Reset

1

Pressione o botéo de reset no teclado por 2

segundos.

10.1.2 Reset por Parametro na Exibicao Grafica

1

2

Va para o menu Diagnéstico.

Va para o submenu Resetar falhas.
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stor[(G] ReaDY | [ wo

Main Menu
1: M4

Monitor

5)

Parameters
(12)
Diagnostics

(6)

stop[(G] ReadY | [ o

Diagnostics
: [

[j Active faults
(0)

Reset faults

D Fault history
(39)
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Faga uma selecé@o do parametro Resetar falhas.

s1oP[(G] Reoy | [ o

Reset faults
1D: M4.2

Reset faults

@ Help

10.1.2 Reset por Parametro na Exibicao de Texto

1

2

3

344

Va para o menu Diagnostico.

Use os botbes de seta Para cima e Para baixo para
encontrar o parametro Resetar falhas.

Faca uma selegéo do valorSim e pressione OK.

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT

A A
- Z T

DIAGRGST I

ML

1"

A 4 A 4

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT|

h 4
FWD  REV /0 KEYPAD BUS

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT

A - A
S

v v
FWD  REV /0 KEYPAD BUS
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.2 Histdria de Falhas

No Histérico de falhas vocé pode encontrar mais dados sobre as falhas. H4 um nimero

méximo de 40 falhas no histérico de falhas.

10.2.1 Exame do Histérico de Falhas na Exibicao Grafica

1 Para ver mais dados sobre uma falha, va para o
Histérico de falhas.

2 Para examinar os dados de uma falha, pressione o
botéo de seta Para a direita.
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stop[(G] Reaoy [ wo
& R

Active faults

(0)

Reset faults
Fault history
(39)

stop[(G] Remoy [ wo
lil Fault history

™: M4.3.3

External Fault 51
Fault old 891384s
External Fault 51
Fault old 871061s
39
862537s

Device removed
Info old
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10.2.2 Exame do Histérico de Fal

1

2

346

Vocé vera os dados em uma lista.

Pressione OK para ir para o Histérico de falhas.

Para examinar os dados de uma falha, pressione

OK novamente.

s1oP| (] Ready [ wo
Fault history
» w32
D 380 I
[state = Info old]
Date 7.12.2009
Time 04:46:33
Operating time 862537s ||

Source 1

Source 2

Souzce 3

has na Exibicao de Texto

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT

A A

FRULT HIGT
MLJ T

i, _

v v

FWD__ REV 1/0 KEYPAD _ BUS

READY RUN  STOP  ALARM  FAULT

A A

MM T ’_I:/T
connorrrerti
MLJ T /

Hi I, _ [}

v v

FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
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3 Use o bot&o de seta para baixo para examinar todos

os dados.
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READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A
e
Lo
LL.
oJ
v v
FWD___ REV 1/0__KEYPAD _ BUS
READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A
(1]
i)
L L
oo
v v
FWD _ REV 1/0__KEYPAD _ BUS
READY RUN  STOP  ALARM  FAULT
A A
CTOTEC
5THTE
v v
FWD  REV 1/0 KEYPAD _ BUS
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3 Cadigos de Falhas

2
1

10

"
2

20

21
3

40
5
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Nome da falha

Sobrecorrente (falha
de hardware)

Sobrecorrente (falha
de software)

Sobretensao (falha de
hardware)

Sobretensao (falha de
software)

Falha de terra (falha
de hardware)

Falha de terra (falha
de software)

Chave de carrega-
mento

Causa possivel

Ha uma corrente muito alta
(>4*1 H) no cabo do motor.
Sua causa pode ser uma
destas

+  um sibito aumento
grande de carga

*  um curto circuito nos
cabos do motor

+ o motor né@o é do tipo
correto

+ as configuragoes de
parametros néo foram
feitas adequadamente

A tensdo do circuito inter-
mediario CC esta maior do
que os limites.

tempo de desacelera-
G&o muito curto

+  picos altos de sobre-
tenséo na alimentagao

A medig@o de corrente
indica que a soma das cor-
rentes de fase do motor ndo
& zero.

*  um mau funciona-
mento no isolamento
nos cabos do motor

+  um mau funciona-
mento de filtro (du/dt,
seno)

A chave de carregamento
esta fechada e a informagéo
de realimentagéo ainda esta
ABERTA.

«  defeito operacional
. componente defeituoso

Como corrigir a falha

Faga uma verificagdo da carga.
Faga uma verificagdo do motor.
Faga uma verificagao dos cabos e
conexoes. Faga uma rodada de
identificagdo. Defina o tempo de
aceleragao mais longo (P3.4.1.2 e
P3.4.2.2).

Defina o tempo de desaceleragédo
mais longo (P3.4.1.3 e P3.4.2.3).
Use o cortador do freio ou o resis-
tor de frenagem. Eles estdo dispo-
niveis como opgdes. Ative o contro-
lador de sobretensdo. Faga uma
verificagdo da tensao de entrada.

Faca uma verificagao dos cabos do
motor e do motor. Faga uma verifi-
cagao dos filtros.

Resete a falha e reinicie o conver-
sor. Faga uma verificagdo do sinal
de realimentag&o e da conexdo de
cabos entre a placa de controle e a
placa de energia. Se a falha ocor-
rer novamente, pega instrugdes ao
distribuidor préximo a vocé.
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Nome da falha

Causa possivel

Como corrigir a falha

60 Saturagao

600 Falha do sistema
601

602

603

604

605

606

607

608

609
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+  IGBT defeituoso

+  curto-circuito de des-
saturagéo no IGBT

. um curto-circuito ou
sobrecarga no resistor
de frenagem

Nao ha comunicagdes entre
a placa de controle e a ali-
mentagéo.

Componente defeituoso.
Defeito operacional.

Componente defeituoso.
Defeito operacional. A ten-
sdo da alimentagéo auxiliar
na unidade de poténcia esta
muito baixa.

Componente defeituoso.
Defeito operacional. A ten-
sao da fase de saida nao
corresponde & referéncia.
Falha de realimentagao.

Componente defeituoso.
Defeito operacional.

O software da unidade de
controle nao é compativel
com o software da unidade
de poténcia.

Aversgo do software nao
pode ser lida. N&o hé soft-
ware na unidade de potén-

cia. Componente defeituoso.

Defeito operacional (um
problema na placa de ener-
gia ou na placa de medig#o).

Uma sobrecarga de CPU

Componente defeituoso.
Defeito operacional.

Esta falha nao pode ser redefinida
a partir do painel de controle. Des-
ligue a alimentagao. NAO REINICIE
O CONVERSOR ou RECONECTE A
ALIMENTAGAO! Pega instruces ao
fabricante.

Resete a falha e reinicie o conver-
sor. Faga o download do software
mais recente do site da Schmersal.
Atualize o conversor com ele. Se a
falha ocorrer novamente, pega ins-
trugbes ao distribuidor préximo a
vocé.

Resete a falha e desligue a alimen-
tagdo do conversor duas vezes.

Faga o download do software mais
recente do site da Schmersal. Atualize
o conversor com ele.
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Nome da falha

610 Falha do sistema

80 Subtensao (falha)

91 Fase de entrada

350

Causa possivel

Componente defeituoso.

Como corrigir a falha

Resete a falha e reinicie. Faca o
do mais

Defeito

Erro de configuracao. Erro
de

recente do site da Schmersal. Atualize
o conversor com ele. Se a falha

defeituoso (uma placa de
controle defeituosa). Defeito
operacional.

Componente defeituoso.
Defeito operacional.

Defeito operacional. O soft-
ware do sistema e o aplica-
tivo ndo sdao compativeis.

Uma sobrecarga de recurso.

Um defeito de carrega-

mento, restauracao ou sal-
de a .

ocorrer peca instru-
c¢bes ao distribuidor préximo a
vocé.

Carregue as configuracdes padrao

de fabrica. Faga o download do

software mais recente do site da
Atualize o

A tensao do circuito inter-
mediario CC estd menor do
que os limites.

tensao de alimentacao
muito baixa
componente defeituoso
um fusivel de entrada
defeituoso

a chave de carrega-
mento externa néo esta
fechada

INDICAGAO!

Essa falha se torna ativa
somente se o conversor
estiver no estado Em fun-
cionamento.

+  defeito de tensao de
alimentacao

+  um fusivel defeituoso
ou um defeito nos
cabos de alimentacao

A carga deve ser de no
minimo 10-20% para que a
supervisao funcione.

com ele.

No caso de queda temporaria de
tensao de alimentacao, redefina a
falha e reinicie o conversor. Faga
uma verificacdo da tenséo de ali-
mentacao. Se a tensao de alimen-
tagao for suficiente, ha uma falha
interna. Verifique a rede elétrica
em busca de falhas. Peca instru-
coes ao distribuidor préximo a
vocé.

Verifique a tensao de alimentacao,
os fusiveis e o cabo de alimenta-
cao, a ponte de retificagdo e o con-
trole de portao do tiristor (MR6->).
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1
110

12
111
120
14 130
131
132
133
-140
150
160

Nome da falha

Supervisdo de fase de
saida

Supervisao de corta-
dor de freio (falha de
hardware)

Alarme de saturagdo
do cortador do freio

ubaquecimento do

Causa possivel

A medig&o de corrente
indica que nédo ha corrente
em uma fase do motor.

. um defeito do motor ou
dos cabos do motor

. defeito de filtro (du/dt,
seno)

Né&o ha resistor de frena-
gem. O resistor de frena-
gem esta quebrado. Um
cortador de freio defeituoso.

T muito baixa

conversor de fre-
queéncia (falha)

Superaquecimento do
conversor de fre-
quéncia (falha, saida
de ar)

Superaquecimento do
conversor de fre-
quéncia (alarme,
saida de ar)

Superaquecimento do
conversor de fre-
quéncia (falha, placa)

Superaquecimento do
conversor de fre-
quéncia (alarme,
placa)

Estolagem do motor

Superaquecimento do
motor

Subcarga do motor

SCHMERSAL

medida na saida de ar da
unidade de poténcia ou na
placa de energia.

Temperatura muito alta
medida na saida de ar da
unidade de poténcia ou na
placa de energia. Os limites
de temperatura da saida de
ar sao diferentes em todos
os chassis.

O motor estolou.
Ha uma carga muito pesada

no motor.

Nao ha carga suficiente no
motor.

Como corrigir a falha

Faga uma verificagéo do cabo e do
motor. Faga uma verificagdo no fil-
tro du/dt ou seno.

Faga uma verificagao do resistor
de frenagem e do cabeamento. Se
eles estiverem em boas condigdes,
ha uma falha no resistor ou no cor-
tador. Pega instrugdes ao distribui-
dor préximo a vocé.

A temperatura ambiente & muito
baixa para o conversor. Mova o
conversor para um local mais
quente.

Faca uma verificagao da quanti-
dade real e do fluxo de ar de arre-
fecimento. Verifique se ha poeira
na saida de ar. Faga uma verifica-
cao da temperatura ambiente. Cer-
tifique-se de que a frequéncia de
chaveamento néo esta alta demais
em relagéo a temperatura ambi-
ente e a carga do motor. Faga uma
verificagéo do ventilador de arrefe-
cimento.

Faga uma verificagdo do motor e
da carga.

Reduza a carga do motor. Se nao
houver sobrecarga no motor, faga
uma verificagdo dos parametros de
protecao térmica do motor (grupo
de parametros 3.9 Protegdes).

Faga uma verificagao da carga.
Faga uma verificagao dos parame-
tros. Faga uma verificagao dos fil-
tros du/dt e seno.
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19 180
181
25 240
241
26 250
29 280

Nome da falha

Sobrecarga de potén-
cia (supervis@o de
tempo reduzido)

Sobrecarga de potén-
cia (supervisdo de
longo tempo)

Falha de controle do
motor

Inicializagao evitada

Termistor Atex

Causa possivel

A poténcia do conversor
esta muito alta.

A falha estara disponivel
somente se vocé usar um
aplicativo especifico de cli-
ente. Um defeito na identifi-
cagao do angulo de partida.

+  Orotor se move
durante a identificagao.

. 0O novo angulo nao cor-
responde ao valor
antigo.

Nao é possivel fazer a inicia-
lizagao do conversor.
Quando a Solicitagao de fun-
cionamento estiver ATIVA,
um novo software (firmware
ou aplicativo), uma definicao
de parametros ou outro
arquivo que afete a opera-
¢do do conversor, sera car-
regado no conversor.

O termistor ATEX informa
que ha uma sobretempera-
tura.

Como corrigir a falha

Reduza a carga. Examine as
dimensdes do conversor. Examine
se ele é muito pequeno para a
carga.

Resete a falha e reinicie o conver-
sor. Aumente a corrente de identi-
ficagdo. Consulte a fonte do histo-
rico de falhas para obter mais
informagdes.

Resete a falha e pare o conversor.
Carregue o software e inicie o con-
versor.

Resete a falha. Faga uma verifica-
gao do termistor e suas conexdes.
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Nome da falha

Causa possivel

Como corrigir a falha

30 290 Safe Off O sinal Safe Off A nao per- Resete a falha e reinicie o conver-
mite que vocé configure o sor. Faca uma verificagao dos
conversor no estado sinais da placa de controle para a
PRONTO. unidade de poténcia e do conector
291 Safe Off O sinal Safe Off B nao per-
mite que vocé configure o
conversor no estado
PRONTO.
500 Configuragao de A chave de configuragdo de Remova a chave de configuragdo
seguranca foi instalad: de da placa de controle.
501 Configuragao de Ha muitas placas 1 das placas
seguranga STO. S6 é possivel ter 1. STO. Remova as outras. Consulte o
Manual de Seguranca.
502 Configuragao de A placa opcional STO foi ins- | Insira a placa opcional STO no slot
seguranca talada em um slot incorreto. correto. Consulte o Manual de
Seguranca.
503 Configuragao de Nao ha chave de configura- Instale a chave de configuragao de
seguranca cao de seguranca na placa seguranca na placa de controle.
de controle. Consulte o Manual de Seguranca.
504 Configuragao de A chave de configuragao de Instale a chave de configuragao de
seguranca foi i no local correto da
incorretamente na placa de ' placa de controle. Consulte o
controle. Manual de Seguranca.
505 Configuragao de A chave de configuragao de Faga uma verificagdo da instalagdo
foi i da chave de configuragao de segu-
incorretamente na placa ranga na placa opcional STO. Con-
opcional STO. sulte o Manual de Seguranca.
506 Configuragao de N&o ha comunicagéo com a Faga uma verificag@o da instalagao
seguranga placa opcional STO. da placa opcional STO. Consulte o
Manual de Segurancga.
507 Configuragao de A placa opcional STO ndo é Resete o conversor e reinicie-o. Se
seguranca ivel com o a falha ocorrer peca

SCHMERSAL

instrugdes ao distribuidor mais
préximo.
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Nome da falha

Causa possivel

As entradas STO tém um
status diferente.

Um defeito no diagndstico
do termistor ATEX. Nao ha
conex&o na entrada do ter-
mistor ATEX.

Um curto-circuito na cone-
X&0 da entrada do termistor
ATEX.

Ocorreu um problema no
circuito de seguranga
interno.

Uma sobretenséo na placa
opcional de seguranga

Uma %o na placa

30 520 Diagnésticos de
seguranga
521 Diagnésticos de
seguranca
522 Diagnésticos de
seguranca
523 Diagnésticos de
seguranga
524 Diagnésticos de
seguranca
525 D 6 de
seguranga
526 Diagnésticos de
seguranca
527 Diagnésticos de
seguranca
530 Safe torque off
354

opcional de seguranga

Um defeito interno na CPU
da placa opcional de segu-
ranga ou na manipulagdo da
meméria.

Um defeito interno na fun-
gao de seguranga

Uma parada de emergéncia
foi conectada ou alguma
outra operagao de STO foi
ativada.

Como corrigir a falha

Faga uma verificagdo da chave de
seguranca externa, Faga uma veri-
ficagao da conexao de entrada e do
cabo da chave de seguranga.
Resete o conversor e reinicie. Se a
falha ocorrer novamente, pega ins-
trugdes ao distribuidor mais pro-
ximo.

Resete o conversor e reinicie. Se a
falha ocorrer novamente, troque a
placa opcional.

Faga uma verificagio na conexao
de entrada do termistor ATEX.
Faga uma verificag@o na conexao
ATEX externa. Faga uma verifica-
G&o no termistor ATEX externo.

Resete o conversor e reinicie. Se a
falha ocorrer novamente, pega ins-
trugdes ao distribuidor mais pro-
ximo.

Resete o conversor e reinicie. Se a
falha ocorrer novamente, pega ins-
trugdes ao distribuidor mais pro-
ximo.

Resete o conversor e reinicie. Se a
falha ocorrer novamente, pega ins-
trugdes ao distribuidor mais pro-
ximo.

Resete o conversor e reinicie. Se a
falha ocorrer novamente, pega ins-
trugdes ao distribuidor mais pro-
ximo.

Resete o conversor e reinicie. Se a
falha ocorrer novamente, pega ins-
trugdes ao distribuidor mais pro-
ximo.

Quando a fungao de STO é ativada,
© conversor esta no estado seguro.
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Nome da falha

32 311 Refrigeragao por ven-
tilador
312 Refrigeragéo por ven-
tilador
33 320 Modo de incéndio ati-
vado
37 361 Dispositivo substi-

tuido (mesmo tipo)

362 Dispositivo substi-
tuido (mesmo tipo)

363 Dispositivo substi-
tuido (mesmo tipo)

364 Dispositivo substi-
tuido (mesmo tipo)

365 Dispositivo substi-
tuido (mesmo tipo)
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Causa possivel

A velocidade do ventilador
nao corresponde precisa-
mente com a referéncia de
velocidade, mas o conversor
opera normalmente. Esta
falha sera exibida somente
no MR7 e nos conversores
maiores que o MR7.

A vida atil do ventilador (ou
seja, 50.000 h) esta encer-
rada.

O Modo de incéndio do con-
versor esta ativo. As prote-
¢oes do conversor na@o estao
em uso. Esse alarme sera
automaticamente resetado
quando o Modo de incéndio
for desativado.

A unidade de poténcia foi
substituida por uma nova,
de mesmo tamanho. O dis-
positivo esta pronto para
uso. Os parametros estao
disponiveis no conversor.

A placa opcional no slot B
foi substituida por uma nova
que vocé ja havia usado
antes no mesmo slot. O dis-
positivo esta pronto para
uso.

A mesma causa que em
D362, mas com relagéo ao
slot C.

A mesma causa que em
D362, mas com relag&o ao
slot D.

A mesma causa que em
D362, mas com relag&o ao
slot E.

Como corrigir a falha

Resete a falha e reinicie o conver-
sor. Limpe ou substitua o ventila-
dor.

Substitua o ventilador e redefina o
contador de tempo de vida do ven-
tilador.

Faga uma verificagdo das configu-
ragdes de parametros e sinais.
Algumas das protegoes do conver-
sor estdo desativadas.

Resete a falha. O conversor sera
reinicializado apés vocé resetar a
falha.

Resete a falha. O conversor come-
cara a usar as configuragoes anti-
gas de parametros.
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Nome da falha

38 372 Dispositivo adicio-
nado (mesmo tipo)
373 Dispositivo adicio-
nado (mesmo tipo)
374 Dispositivo adicio-
nado (mesmo tipo)
375 Dispositivo adicio-
nado (mesmo tipo)
39 382 Dispositivo removido
383 Dispositivo removido
384 Dispositivo removido
385 Dispositivo removido
40 390 Dispositivo desconhe-
cido
41 400 Temperatura de IGBT

356

Causa possivel

Uma placa opcional foi adi-
cionada no slot B. Vocé ja
usou a placa opcional antes
no mesmo slot. O dispositivo
esta pronto para uso.

A mesma causa que em
ID372, mas com relagdo ao
slot C.

A mesma causa que em
ID372, mas com relagdo ao
slot D.

A mesma causa que em
ID372, mas com relagdo ao
slot E.

Uma placa opcional foi
removida do slot A ou B.

A mesma causa que em
D380, mas com relagao ao
slot C

A mesma causa que em
D380, mas com relagdo ao
slot D

A mesma causa que em
D380, mas com relagdo ao
slot E

Um dispositivo desconhe-
cido foi conectado (unidade
de poténcia/placa opcional)

A temperatura calculada de
IGBT esta muito alta.

. carga do motor muito
alta

+  temperatura ambiente
muito alta

+  defeito de hardware

Como corrigir a falha

O dispositivo esta pronto para uso.
O conversor comegara a usar as
configuragdes antigas de pardme-
tros.

O dispositivo ndo esta disponivel.
Resete a falha.

O dispositivo ndo esta disponivel.
Se a falha ocorrer novamente,
pega instrugdes ao distribuidor
mais proximo.

Faca uma verificagdo da configura-
¢ao dos parametros. Verifique a
quantidade real e o fluxo de ar de
arrefecimento. Faga uma verifica-
cao da temperatura ambiente.
Verifique se ha poeira na saida de
ar. Certifique-se de que a frequén-
cia de chaveamento n&o esta alta
demais em relagdo a temperatura
ambiente e & carga do motor. Faga
uma verificagdo do ventilador de
arrefecimento. Faga uma rodada
de identificagao.

SCHMERSAL

Cadigo

de falha Nome da falha

44 431 Dispositivo substi-
tuido (tipo diferente)
433 Dispositivo substi-
tuido (tipo diferente)
434 Dispositivo substi-
tuido (tipo diferente)
435 Dispositivo substi-
tuido (tipo diferente)
45 441 Dispositivo adicio-
nado (tipo diferente)
443 Dispositivo adicio-
nado (tipo diferente)
444 Dispositivo adicio-
nado (tipo diferente)
445 Dispositivo adicio-

nado (tipo diferente)

662 Relégio em tempo
real

Software atualizado

SCHMERSAL

Causa possivel

Ha uma nova unidade de
poténcia, de tipo diferente.
Os parametros nao estdao
disponiveis nas configura-
coes.

A placa opcional no slot C foi
substituida por uma nova
que vocé nao havia usado
antes no mesmo slot.
Nenhuma definigao de para-
metros foi salva.

A mesma causa que em
1D433, mas com relagdo ao
slot D.

A mesma causa que em
1D433, mas com relagdo ao
slot D.

Ha uma nova unidade de
poténcia, de tipo diferente.
Os parametros na@o estao
disponiveis nas configura-
Goes.

Uma nova placa opcional,
que vocé ndo havia usado
antes no mesmo slot, foi
inserida no slot C. Nenhuma
configuragao de parametros
foi salva.

A mesma causa que em
D443, mas com relagao ao
slot D.

A mesma causa que em
D443, mas com relagdo ao
slot E.

A tensao da bateria do RTC
esta baixa.

O software do conversor foi
atualizado, todo o pacote de
software ou um aplicativo.

Como corrigir a falha

Resete a falha. O conversor sera
reinicializado apds vocé resetar a
falha. Defina os parametros da uni-
dade de poténcia novamente.

Resete a falha. Defina os parame-
tros da placa opcional novamente.

Resete a falha. O conversor sera
reinicializado ap6s voceé resetar a
falha. Defina os parametros da uni-
dade de poténcia novamente.

Defina os parametros da placa
opcional novamente.

Substitua a bateria.

Nenhuma etapa é necessaria.
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50
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1050

1051

1052

1352

1053

1354

1454

1554

1654

1754

1057

1058

1063

1363

1065

Nome da falha

Falha de Al baixo

Falha externa de dis-
positivo

Falha de comunica-
¢&o do teclado

Falha de comunica-
¢ao com o Fieldbus
Falha no slot A
Falha no slot B
Falha no slot C
Falha no slot D
Falha no slot E

Identificagao

Freio mecénico

Falha de parada
rapida

Alarme de parada

rapida

Falha de comunica-
¢éo do PC

Causa possivel

Ao menos um dos sinais de
entrada analdgica disponi-
veis caiu para um valor
abaixo de 50% da faixa de
sinal minima. Um cabo de
controle esta defeituoso ou
frouxo. Um defeito na fonte
do sinal.

O sinal de entrada digital
definido pelo parametro
P3.5.1.11 ou P3.5.1.12 foi
ativado.

A conexao entre o painel de
controle e o conversor esta
defeituosa.

A conexao de dados entre o
mestre do fieldbus e a placa
fieldbus esta defeituosa.

Uma placa opcional ou slot
defeituoso

Houve uma falha na rodada
de identificagao.

O status real do freio meca-
nico é diferente do sinal de
controle para mais tempo
que o valor de P3.20.6.

A funcao Parada rapida esta
ativa

A conex&@o de dados entre o
PC e o conversor esta defei-
tuosa

Como corrigir a falha

Substitua as pecas defeituosas.
Faca uma verificagg@o do circuito de
entrada analdgica. Certifique-se de
que o parametro Al1 Faixa de sinal
tenha sido definido corretamente.

Esta é uma falha definida pelo usu-
ario. Faga uma verificagao nas
entradas e nos esquemas digitais.

Faca uma verificag@o na conexao
do painel de controle e no cabo do
painel de controle, se vocé o tiver.

Faga uma verificagdo da instalagdo
e do mestre do fieldbus.

Faga uma verificagéo na placa e no
slot. Peca instrugdes ao seu distri-
buidor mais préximo.

Certifique-se de que o motor esteja
conectado ao conversor. Certifi-
que-se de que nd@o ha carga no eixo
do motor. Certifique-se de que o
comando de partida nao seja
removido antes da concluséo da
rodada de identificagéo.

Faca uma verificagdo no status e
nas conexdes do freio mecanico.
Consulte o parametro P3.5.1.44 e o
grupo de parametros 3.20. Freio
mecanico.

Encontre a causa para a ativagédo
da parada rapida. Depois de encon-
tra-la, corrija-a. Resete a falha e
reinicie o conversor. Veja o para-
metro P3.5.1.26 e os parametros
de parada rapida.

Faca uma verificagéo da instala-
Géo, cabo e terminais entre o PC e
o conversor.

SCHMERSAL

Nome da falha

66 1366 Falha na entrada 1 do

termistor

1466 Falha na entrada 2 do
termistor

1566 Falha na entrada 3 do
termistor

1301 Alarme de contador 1

de manutengao

1302 Falha no contador 1
de manutengao

1303 Alarme de contador 2
de manutengao

1304 Falha de contador 2

I de manutengao
1310
1311
1312

Falha de comunica-
gao com o Fieldbus

1076 Partida evitada

1077 >5 conexdes

SCHMERSAL

Causa possivel

A temperatura do motor
aumentou.

O valor do contador de
manuteng&o é mais alto que
o limite de alarme.

O valor do contador de
manutengdo é mais alto que
o limite da falha.

O valor do contador de
manutencg&o é mais alto que
o limite de alarme.

O valor do contador de
manuteng&o é mais alto que
o limite da falha.

O numero de ID que é usado
para mapear os valores

para a Saida de dados do
processo do fieldbus nao é
vélido.

Néo é possivel converter um
ou mais valores para a
Saida de dados de processo
do fieldbus.

Houve um estouro no mape-
amento e converséo de
valores para a Saida de
dados de processo do field-
bus (16 bits).

O comando de partida foi
bloqueado para evitar uma
rotagéo acidental do motor
durante a primeira energi-
zagéo.

Ha mais de 5 conexdes ati-
vas de fieldbus ou ferra-
menta para PC. Vocé pode
usar somente 5 conexdes ao
mesmo tempo.

Como corrigir a falha

Facga uma verificagao na refrigera-
cao do motor e na carga. Faga uma
verificagao na conexao do termis-
tor. Se a entrada do termistor ndo
estiver em uso, devera ser posta
em curto-circuito. Pega instrugoes
ao seu distribuidor mais proximo.

Faga a manutengao necessaria.
Resete o contador. Consulte o
parametro B3.16.4 ou P3.5.1.40.

Faga uma verificagado dos parame-
tros no menu Mapeamento de
dados do Fieldbus.

0O tipo do valor é indefinido. Faca
uma verificagédo dos parametros no
menu Mapeamento de dados do
Fieldbus.

Faga uma verificagdo dos parame-
tros no menu Mapeamento de
dados do Fieldbus.

Resete o conversor para iniciar a
operagao correta. As configura-
¢Oes de parametros indicam se
sera necessario reiniciar o conver-
sor.

Deixe 5 conexdes ativas. Remova
as outras conexdes.
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101 KR
105 RELS
AL 1109
1409
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Nome da falha

Estouro de limite de
tempo de preenchi-
mento suave

Falha de supervisao
de realimentagao
(PID1)

Falha de supervisao
de realimentag@o
(ExtPID)

Supervisao de pres-
sdo de entrada

Causa possivel

Houve um estouro de tempo
limite na fungao Preenchi-
mento suave no controlador
PID. O valor do processo ndo
foi atingido dentro desse
periodo de tempo. Um tubo
rompido pode ser a causa.

O controlador PID: o valor
da realimentagao nao esta
nos limites de supervisédo
(P3.13.6.2e P3.13.6.3) e 0
atraso (P3.13.6.4), caso vocé
tenha definido o atraso.

O controlador PID externo: o
valor da realimentagéo ndo
esta nos limites de supervi-
sdo (P3.14.42 e P3.14.4.3) e
o atraso (P3.14.4.4), caso
vocé tenha definido o atraso.

O sinal de supervisdo da
pressdo de entrada
(P3.13.9.2) esta mais baixo
que o limite de alarme
(P3.13.9.7).

O sinal de supervisao da
pressao de entrada
(P3.13.9.2) esta mais baixo
que o limite de falha
(P3.13.9.8).

Como corrigir a falha

Faca uma verificag@o no processo.
Faga uma verificag@o nos parame-
tros do menu M3.13.8.

Faca uma verificag@o no processo.
Faca uma verificaga@o na configura-
cao dos parametros, limites de
supervisdo e atraso.

Faga uma verificagdo no processo.
Faga uma verificagé@o nos parame-
tros do menu M3.13.9. Faga uma
verificagdo no sensor de pressdo
de entrada e nas conexdes.

SCHMERSAL

1315

1316

1317

1318

700

701

Nome da falha

Falha 1 de tempera-
tura

Falha 2 de tempera-
tura

Sem suporte

SCHMERSAL

Causa possivel

Um ou mais sinais de
entrada de temperatura
(definidos em P3.9.6.1)
estao mais altos que o limite
de alarme (P3.9.6.2).

Um ou mais sinais de
entrada de temperatura
(definidos em P3.9.6.1)
estao mais altos que o limite
de falha (P3.9.6.3).

Um ou mais sinais de
entrada de temperatura
(definidos em P3.9.6.5)
estao mais altos que o limite
de falha (P3.9.6.6).

Um ou mais sinais de
entrada de temperatura
(definidos em P3.9.6.5)
estao mais altos que o limite
de falha (P3.9.6.7).

O aplicativo ndo é compati-
vel (ndo ha suporte).

A placa opcional ou o slot
n&o é compativel (ndo ha
suporte).

Como corrigir a falha

Encontre a causa da elevagao de
temperatura. Faga uma verificagao
no sensor de temperatura e nas
conexdes. Caso nenhum sensor
esteja conectado, verifique se a
entrada de temperatura esta
conectada. Consulte o manual da
placa opcional para obter informa-
goes mais detalhadas.

Troque o aplicativo.

Remova a placa opcional.
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11 Apendlce 1 Tabela 122: Os valores padrao dos parametros nos diferentes aplicativos

indice | Parameo | Pawdo [unia Descrigdo
ade
O
0 0 0 0 0 0 172

11.1 Os Valores Padrao dos Parametros nos Diferentes

« D = Aplicativo Controle de PID

« E = Aplicativo Multifinalidade
+  F = Aplicativo Potenciémetro do motor ERARN Sc!- et E/SA 16 (5 16 |7 6 8 7
5=Al2
6=Al1+Al2
7=PID
8 = Potenciémetro do
motor

Aplicativos
il Local de con- 0 = Controle de E/S
trole Rem.

A explicacao dos simbolos na tabela Loca/Remoto 0 0 0 0 o o 241 0=Remoto
« A= Aplicativo padrao - X

P Logicade E/SA 2 2 2 2 2 2 300 2 = Frente-Tras (borda)
« B =Aplicativo Local/remoto
+ C=Aplicativo Velocidade multipasso LégicadeE/SB 2 2 2 2 2 2 363 | 2 = Frente-Tras (borda)

Sel.ref. E/SB 4 4 4 4 4 4 131 |4=AN
Sel. ref. teclado 2 2 2 2 2 2 121 2 = Referéncia de teclado
Ll Sel. ref. field- 3 3 3 3 3 3 122 3 = Referéncia de fieldbus
bus
kX -R I Sel. ref. torque 0 0 0 0 4 0 641
0 = N&o usado
4=A12
Modo de freq. - - 0 0 0 0 182 0 = Codificado em binario
predefinida 0
(P3.3.3.10)
Freq. predefi- - - 10.0 10.0 50 10.0 105
nida 1
CBN Freq. predefi- - - 15.0 - - - Hz 106
nida 2
RKXIM Freq. predefi- - - 200 - - - Hz 126
nida 3
Freq. predefi- - - 25.0 - - - Hz 127
nida 4
Freq. predefi- - - 30.0 - - - Hz 128
nida 5
Freq. predefi- - - 400 - - - Hz 129
nida 6
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Tabela 122: Os valores padrao dos pardmetros nos diferentes aplicativos Tabela 122: Os valores padrao dos pardmetros nos diferentes aplicativos

ﬂﬂ-ﬂﬂl IH IHI

Freq predefi- - - 50.0 -
mda 7

Selegéo de 103 0 103 104 103 103

ir‘eq. predefi- 0 = DigIN Slot0.1
nida 0 103 = DigIN SlotA.4
104 = DigIN SlotA.5

Sinalde Ctrl1 100 100 100 100 100 100 403 100 = DigIN SlotA.1
A Selegao de 104 0 (104 0 0 0 420
SinaldeCtrl2 101 101 {01 0 101 101 404 :"‘Z‘Z f’ede"’ ?D—’AD_'Q[;N ISN'OS‘IO-;A s
A 0 = DigIN Slot0.1 = Digit SlotA.
101 = DigIN SlotA.2
Selegiode 0 0 105 0 0 0 421
SinaldeCti1 (0 103 0 103 0 0 423 UCper PRS0
B 0 = DigIN Slot0.1 = DigiN SlotA.
103 = DigIN SlotA.4
Pot.motPARA O 0 (0 0 0 104 418
SnaldeCtl2 - 104 - - - - 424 104=DigIN SIotA5 CIMA 0 = DigIN Siot0.1
B 104 = DigIN SIotA 5
Forgadecon- (0 (105 0 105 0 0 425 Pot.motPARA O 0 0 0 0O 105 a7
trole de E/S B 0 = DigIN Slot0.1 BAIXO 0 = DigIN Slot0.1
105 = DigIN SlotA.6 105 = DigIN SlotA.6
Forca de ref. 0 105 0 106 0 0 343
E/SB 0= DigIN Slot0.1 Selegao de 100 100 100 100 100 100 377 100 = AnIN SlotA.1

105 = DigIN SlotA.6 sinal de Al1
Tempo de fitro 0.1 01 01 01 01 01 s 378

Forgadecon- 0 0 0 0 0 0 411 0 = DigIN Slot0.1 de A1

trole de field-

bus

Fa\xa de sinal 379 0=0.10V/0..20 mA

°
o
°
°
o
°

Forcadecon- 0 0 0 0 0 0 410 0 = DigIN Slot0.1
frole de teclado Min. personali- 0.0 00 00 00 00 00 % 380
Fechar falha 102 102 (102 101 104 102 405 zado de Al1

externa 101 = DigIN SlotA.2 Max. personali- 100. 100 100. 100. 100. 100. % 381
102 = DigIN SlotA.3 zado de All o 0o 0 o0 0 o0
104 = DigIN SlotA.5
Inversdo do 0 0 0 0 [ 0 387 0 = Normal
Fecharredefi- 105 0 0 102 102 0O 414 sinal de Al1
nigdo de falha 0 = DigIN Slot0.1
102 = DigIN SlotA.3
105 = DigIN SlotA.6 Selegéo de 101 101 101 101 101 101 388 101 = AniN SlotA.2
sinal de Al2
Selegéo da 0 o o jo f105 10 408 Tempodefito 01 01 01 01 01 01 s 389
rampa 2 0 = DigIN Slot0.1 de AI2
105 = DigIN SlotA.6
Faixadesinal 1 1 1 1 11 390 .10V /4,20 mA

de A2
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Tabela 122: Os valores pad)

indice Parametro a id. Descrigao

3. Min. personali- . . . . .
zado de Al2
3. I Max. personali- 100. . . .
zado de Al2 0 0 0 0 0 0
3, Inversdo de 0 0 0 0 0 0 398 0 = Normal
sinal de A2

Fungao RO1 2 2 2 2 2 2 11001 2 = Executar
3.5.3.2 Fungéo RO2 3 3 3 3 3 3 11004 3 =Falha
3

Y@l Funcdo RO3 1 1 1 1 1 1 11007 1 = Pronto

Fungéo AO1 2 2 2 2 2 2 10050 2 = Freq. saida
REX RPN Tempo de filtro (1.0 1.0 10 10 1.0 1.0 s 10051
de AO1

€<l Sinal min. AO1 0 0 0 0 0 0 10052

Escala min. 00 00 00 00 00 00 10053
AO1

3 ) Escala max. 00 00 00 00 00 00 10054
AO1

Fonte de SP1 - N B 3 N N 332 3=An
3. Fungao - - - 1 - - 333 1=Fonte 1
3, Fonte de FB 1 - - - 2 - - 334 2=A12
366 SCHMERSAL

SCHMERSAL

367



O grupo Schmersal

Ha décadas, o Grupo Schmersal, desenvolve e fabrica produtos para melhorar a
seguranga no trabalho. Foi fundado em 1945 e é representado por sete fabricas
em trés continentes, com empresas e parceiros de vendas proprios em mais de 60
paises. Além disso, o Grupo Schmersal é um dos lideres do mercado internacional
de competéncia na exigente area de seguranga de maquinas. Por meio de varias
linhas de produtos, cerca de 2.000 funcionarios da empresa desenvolvem e criam
solugdes completas para a seguranga de pessoas e maquinas.

Entre os clientes do Grupo Schmersal estdo nomes mundiais nas areas de
engenharia mecanica, fabricas e usuarios de maquinas. Eles recorrem ao
abrangente know-how da empresa para integrar tecnologia de seguranca nos processos de
producdo em conformidade com as normas. A Schmersal também tem experiéncia especifica em
areas de aplicacdo que exigem alta qualidade e caracteristicas especiais de sistemas de comutacéo
de seguranca. S&o areas como producéo de alimentos, indUstria de embalagens, construcéo de
ferramentas para maquinas, engenharia de elevadores, industria pesada e indUstria automotiva, entre
outras.

No contexto do crescente nimero de normas e diretivas, a tec.nicum oferece uma ampla variedade
de servicos de seguranga, como parte da divisdo de servicos do Grupo Schmersal: Engenheiros
de seguranga funcional certificados aconselham os clientes sobre a escolha de equipamentos de
seguranca adequados, avaliagdes de conformidade CE e avaliagdo de riscos em nivel mundial.

Divisdes de produtos Servicos Competéncias

Pt
/ e

St

C doe i 4o de ™ Elevad ad: ani ® Consultoria de aplicagées ® Seguranga de maquinas

. = Embalagens ® Avaliagéo de conformidade = Automagdo
= Chaves de seguranca para monitoragdo

P = Alimentos CEeNR12 = Protegao contra explosao
DD _ = Maquinas-ferramenta = Analise de risco conforme a = Concepgéo higiénica
® Equipamentos de comando com fungdes de | | g 1 yyehia pesada diretiva de maquinas

seguranga

] o = Medigdes de tempo
® Equipamentos de seguranca tateis

de funcionamento

Ll de seguranca
9 & remanescente
‘Seguranca no processamento do sinal ® Cursos e treinamentos
. °
= Componentes de relé de seguranga RERETE e

= Controladores de seguranga
= Sistemas de barramento de seguranga

Automagao

= Detegdo de posigdo
= Equipamentos de comando e sinalizagdo

o

O criteriosamente.
Alterag

[m]3=[m] www.schmersal.com.br
#4 [ facebook.com/SchmersalBrasil

1 @ youtube.com/SchmersalBrasil 5 E H ITI E H 5 H L

[=] ® (15) 3263-9800 Safe solutions for your industry
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